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Autor sa vo svojej diplomovej praci venoval préci s redlnym zariadenim CE 151, gul'6¢ka na
ploche, od firmy Humusoft, s.r.o.. Touto pracou prispel k rieSeniu aktualneho problému, ked’ si prax
vyzaduje, aby $tadium kladlo va¢si déraz na pracu Studentov s redlnymi zariadeniami.

Dana téma je dostatone vypracovanda, autor prace si dokladne preStudoval dostupnu
odbornu literatiru v ¢eskom aj anglickom jazyku a ziskané vedomosti vyuzil v experimentélnej
Casti, ked” pomocou zvolenej metody identifikacie vyhodnotil vlastny model redlneho zariadenia
gul'd¢ky na ploche a porovnal svoje vysledky s modelom uvedenym v technickej literatiire dodane;j
k zariadeniu. Nasledne bolo navrhnutych niekolko roznych typov PID reguldtora pomocou
viacerych metod syntézy a v programovom prostredi MATLAB bola vyhodnotena kvalita riadenia.

Autor systematicky rie$il jednotlivé zadané ulohy, text prace je logicky cleneny do
jednotlivych kapitol a podkapitol. Predlozena diplomova praca obsahuje len malé mnoZstvo
preklepov. Grafické zavislosti mohli byt formatované jednotne. V texte diplomovej prace chybaju
odkazy na niektoré publikacie uvedené v zozname pouzitej literatiiry. V zozname pouZitej literatiry
nie je pouzity jednotny $tyl bibliografickych odkazov.

Obsahovo je praca na dobrej Grovni, autor sa pocas svojej prace dokladne oboznamil s
danym realnym zariadenim CE 151, vypracoval rozne zadania a tlohy pre Studentov. V prilohe k
praci autor spracoval struény manudl k ovladaniu demo-programu k redlnemu zariadeniu CE 151,
manual k programu Viana 3.64 a spracoval jednoduchy popis SISO Design Tool. Vypracované
manudly k jednotlivym aplikdcidm moZu Studentom sluzit' ako podkladové materidly k rieSeniu
danych uloh.

Celkovo je predlozena diplomova praca kvalitne spracovana, autor v ramci svojej prace
vyhotovil viaceré uZzitocné manudly, ktoré urlite najdu uplatnenie vo vyucovacom procese

zameranom na riadenie redlnych zariadeni. V praci su podrobne vysvetlené moznosti navrhu PID
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reguldtora pre dany nestabilny systém a pristupy k vyhodnoteniu kvality regulacie, o moZe byt tiez

vyuzité v d’alSom vyu€ovacom procese.
Predlozenu diplomovu pracu odporic¢am k obhajobe a navrhujem hodnotenie B — velmi

dobré.
Otazky k obhajobe:

Preco sa regulovany vystup pri riadeni realneho zariadenia, na rozdiel od simuldcie, neustalil
na Ziadanej hodnote pri pouZiti navrhnutého PD regulédtora (Obr. 26), ked’ model systému obsahuje
astatizmus druhého radu?

Pri riadeni sa predpokladajii zhodné modely oboch riadenych veli¢in. Cim moéze byt
sposobeny rozdiel medzi riadenim vystupu osi X a vystupu osi Y na obrazkoch Obr. 20, Obr. 22,
Obr. 26, Obr. 30 a Obr. 31, ak bol na ich riadenie pouzity rovnaky regulator?

Na obrazku Obr. 10, kde su vyhodnotené pozicie gul'd6¢ky volne spustanej po naklonenej
ploche, vykazuju tieto hodnoty vzrast a ob¢asny pokles. Znamena to, Ze lopti¢ka iSla v protismere

gravitacie alebo to spdsobil Sum merania?

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle klasifikaéni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostate¢né.
Stupent F znamena téz ,,nedoporucuji préci k obhajobg&*.

PiedloZenou diplomovou préici doporuduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre.
V p¥ipad& hodnoceni stupném ,,F — nedostatené“ uved’te do pfipominek a slovniho vyjadfeni
hlavni nedostatky préce a divody tohoto hodnoceni.
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