Univerzita Tomase Bati ve Zliné
Fakulta aplikované informatiky

POSUDEK OPONENTA DIPLOMOVE PRACE

Student: Bec. Ladislav Jeni¢ek Oponent: Ing. Jaromir Skuta, Ph.D.

Studijni program:  InZenyrska informatika
Studijni obor: Pocitacové a komunikacni systémy
Akademicky rok:  2012/2013

Téma diplomové Vicerotorovy vrtulnik s mikropocditac¢ovou Fidici jednotkou
prace:

Hodnoceni prace:

Student v Diplomové praci zpracovava téma orientované do oblasti vyuziti jedno¢ipovych
procesort jako fidici jednotky pro stabilizaci vicerotorového vrtulniku. Pro zajisténi stability
sestrojeného vrtulniku vyuziva informace z gyroskopu a akcelerometru. Pouzity gyroskop poskytuje
meéfend data meziobvodovou komunikaci 12C a akcelerometr pfimo analogové. Prace je rozdélena
na dvé zékladni ¢asti (Teoretickou ¢ast, Praktickou ¢ast).

V teoretické ¢asti prace student seznamuje Citatele s existujicimi kvadrokoptéry (jejich feSenim).
Dalsi ¢ést je vénovana vysvétleni principi pouzitych snimaci a zékladnimu vysvétleni regulace,
typt regulédtort a funkce jednotlivych slozek P, I, D.

Prakticka ¢ast prace je vénovana konstrukei navrzeného vicerotorového vrtulniku, pfipojeni
pouzitych snimaci, fidicimu systému a navrzenému algoritmu pro tento fidici systém na bazi
Arduina.

Vzhledem k obecnosti bodu zadani student splnil body zadani i kdyz, jak sdm uvadi v zavéru prace
"... pro nedostatek ¢asu nebyla jiz regulace realizovana ". V praci student popisuje problémy s
validitou a filtraci signal, které musel fesit. Kapitoly obsahoveé spliuji body zadani, ale v nékterych
¢astech jsou nevyvazené vzhledem k rozsahu feSené problematiky.

Formalné je prace na dobré urovni. Je zde seznam pouzitych symboli a zkratek, ale asi neni uplny.
V zavéru prace je seznam pouzité literatury, na kterou jsou v praci pouzité¢ odkazy. Dalsi vytka se
tyka nejednotnosti textu (napf. nejednotnost zakonceni odrazek, jazyk ve kterém je pséna prace
Cesky a popis nékterych obrazkl anglickys, ...). Pouzité vzorce jsou v praci ¢islovany. V textu jsou
pteklepy a drobné chyby, které snizuji Groven prace. Déleni napi. na podkapitolu 2.2.1 v préaci nemé
smysl.

Studen asi velky objem ¢asu vénoval praktickym ukoliim této prace (navrh a realizace viceosé¢ho
vrtulniku, programovani Arduina, sbér a filtrovani dat z pouzitych senzori) a mensi objem ¢asu
vénoval technickému popisu ulohy. Chybi mé zde podrobny popis (obrazek) propojeni pouzitych
¢asti navrzeného systému.

Dotazy:
Popiste aspori ramcove (formou vyvojového diagramu) jakym zptisobem probiha v algoritmu
koordinace informaci z akcelerometrii a gyroskopu.
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Jaky je postup pii setfizeni regulatorti pro jednotlivé motory (dvojice motort) ?

Z logické struktury a fazeni jednotlivych kapitol pfedlozené prace je vidét systematicky piistup k
feSeni zadaného problému. Studen feSenim diplomové prace a studiem v tomto oboru prokazal

schopnost systémove fesit zadané tkoly s vyuZzitim znalosti nabytych béhem studia. PfedloZenou
préaci doporucuji k obhajobé.

Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A —vyborné, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojive, E — dostate¢né , F — nedostate¢né.
Stuperi F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Predlozenou diplomovou prici doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre.
V pfFipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né“ uved’te do pFipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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