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Hodnoceni price:

Diplomant sa vo svojej praci zaobera odvodenim vzt'ahov pre vypocet parametrov 1DoF a 2DoF
regulatorov metddou umiestnenia pélov pre riadenie vybranych spojitych systémov, opisanych
zodpovedajucimi prenosmi. V prostredi MATLAB/Simulink realizoval grafické uzivatelské
rozhranie GUI, ktoré umoZiiuje navrhnit’ regulatory metédou umiestnenia pdlov a simulovat
priebeh riadenia.

Teoreticku &ast” prace tvoria Styri kapitoly, ktoré obsahuju vysvetlenie pojmu systém, postup pri
navrhu parametrov regulatorov pre 1DoF a 2DoF konfiguraciu systému riadenia polynomickou
metddou pri riadeni jednorozmerovych systémov, vybrané kritéria kvality regulatného pochodu
a niektoré pojmy a metody z optimalizacie. V praktickej Casti je uvedeny postup navrhu parametrov
regulatora polynomickou metdédou, struéne je opisané vytvorené GUI Optimalpp s ukaZkou
tabul'’kovo spracovanych a simulaénych vysledkov. Zaver prace tvori celkové zhodnotenie.

Po formalnej strinke je praca, ktord ma 91 strin, ¢lenené na abstrakt v ¢eskom jazyku, abstrakt
v anglickom jazyku, obsah, tivod, 8 podkapitol, ktoré patria k 2 hlavnym kapitolam, zaver v ¢eskom
jazyku, zéver v anglickom jazyku, zoznam literatiry, symbolov a skratiek, obrazkov, tabuliek
a jednu prilohu.

Clenenie prace je logické a v praci sa d4 orientovat’. Spracovanie textu, obrazkov a tabuliek
v praci je dobré. V texte sa vyskytuje niekol'ko formalnych nedostatkov a chyb, végsinou si to
preklepy.

Jednou z uloh zadania bolo vypracovanie reSere, tato tiloha je nedostatoCne spracovand. V texte
nie je pouzita literatura [9].

Pripomienky a otazky k diplomovej praci.

- Vysvetlite pouZitie kritérii maximalne preregulovanie a doba reguldcie pre aperiodicky priebeh
regulaéného pochodu (vzhl'adom na tvrdenia v texte na strane 27 a 28 pri vztahoch 3.7 a 3.8).
- Bolo simulatne overené vytvorené GUI amoZnosti navrhu parametrov regulatorov pre

a G(s)= 3 , ktoré su
s

vietkych 6 uvadzanych prenosov alebo iba pre prenosy G(s)= 2 2
s+

uvadzané v diplomovej praci?
- Sformulujte struéne odporucanie pre:
1. vol'bu polov
2. vol'bu kritéria kvality
3. vol'bu vahového koeficienta ¢
pre 2 uvadzané prenosy riadenych systémov. Platili by Vade odporidania aj pre ostatné 4
uvadzané prenosy?



i1l Univerzita Tomase Bati ve Zliné
Fakulta aplikované informatiky
- Bolo by moZné navrhnit’ postupom, uvedenym v diplomovej prici, aj parametre regulatorov
pre riadenie nestabilnych systémov (s kladnymi pélmi)?
Kladne hodnotim aktudlnost témy, jej simulainé spracovanie, pri ktorom diplomant preukazal
tvorivy pristup k rieeniu uloh zadania.
PredloZena diplomova praca po stranke obsahovej i po stranke formalne) spita jtandardné
poziadavky kladené na prace tohto druhu a diplomovii pracu odporu€am k obhajobe.

Celkové hodnoceni price:

Znamku uvede oponent dle svého uvaZeni dle klasifikaéni stupnice ECTS:

A - vyborng, B — velmi dobie, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatetné , F — nedostate¢n.
Stupeti F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobg®.

PredloZenou diplomovou praci doporuduji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobre.
V ptipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatetn&“ uved’'te do pfipominek a slovniho vyjadfeni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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