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Téma bakalarské Navrh bezpilotniho robotického vozidla k hlidani komer¢nich objekti
prace:

Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici

1.  Splnéni vSech bodii zadani 1 O

2. Vhodnost zvolené metody feseni X O OO0 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) X OO OO
4.  Prace s literaturou a jeji citace O X OO Od O
5. Uroven jazykového zpracovani OO X OO O
6.  Formalni troven prace OO0 X OO O
7. Kvalita zpracovani teoretické ¢asti X OO O O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti O X OO Od O
9. Dosazené vysledky prace X O O O O O
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X O OO0 0O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace X O OO

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem mensim nez 5 % shodnosti. Prace neni
plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifikacni stupnice ECTS:

A — vyborng, B — velmi dobfte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupent F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob¢é*.

PiedloZenou bakalafskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatené* uved’te do pripominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pripominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalSi strance):
Student ukazal ve své praci, Ze dokaze Gspésné fesit zadané technické problémy. Student pracoval
na své BP samostatn¢ s pravidelnou konzultaci jednotlivych pasazi. Konzultace probihala
prostiednictvim MS Teams, telefonicky i osobné (za dodrzeni vSech hygienickych opatieni proti
Sifeni koronaviru Covid-19). Prace se zabyva aktudlni tématikou sniméni prosotor pomoci
bezpilotniho robotického vozitdla. Student navrhl a zhotovil robotické vozidlo, které se dokéaze




samostatné, ale i fizen¢ pohybovat a snimat prostor, kde se pohybuje. Kladn¢ hodnotim pfistup
studenta, ktery se o tuto problematiku aktivné zajimé a diky tomu byl i navrh robotického vozidla
prakticky odzkousSen i s vyuzitim pokrocilych technologii konstruovéni, jakoz jsou aditivni
technologie.

Datum 31.5.2021 Podpis vedouciho bakalaiské prace



