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Téma bakalarské Bezpecnost prace s roboty a robotickymi systémy

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1.  Aktudlnost feSeného tématu X O 0O
2.  Obtiznost zadan¢ho ukolu O X O 0O O O
3. Splnéni viech bodli zadani X O O 0O 0 O
4. Vhodnost zvolené metody feSeni X O 0O 0O 0O 0O
5. Logické ¢lenéni prace O X O 0O 0O d
6.  Uroveii jazykového zpracovani O X OO 0O 0O
7. Formalni troveh prace X O 0O 0O 0O d
8.  Préce s literaturou a jeji citace X O 0O 0O 0O 0O
9.  Uroven zpracovani teoretické &asti O 0O X O 0O O
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti O X OO 0O 0O
11. Dosazené vysledky prace O X O 0O O d
12. Ptinos prace a jeji vyuZiti O X OO 0O 0O

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znadmku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

PiedloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V piipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatKky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:
V souvislosti s bezpecnosti stroju se vyskytuji pojmy PL (Performance Level) a SIL (Safety
Integrity Level). Objasnéte tyto pojmy.

Dalsi pripominky, vyjadieni, nAméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalsi strance):
Prace je rozdé€lena na Cast teoretickou a praktickou. Teoreticka ¢asti obsahuje popis legislativnich a

normativnich pozadavkl kladenych na bezpecnost prace s roboty a robotickymi systémy, klasifikaci
robotickych systému dle vybranych kritérii, obecny popis rozdé€leni senzorickych systémii, definice

a vysvétleni pojmu kolaborativni robot a kapitolu popisuji roboty a robotické systémy v primyslu.




Prakticka cast je zaméfena na popis a identifikaci moznych nebezpeci vznikajicich pfi praci s roboty
a robotickymi systémy a je uveden metodicky ptistup K analyze a sniZzovani rizik.

Pfipominky:

- informace v kapitole 3 vénované popisu senzorickych systému jsou velmi obecné - mohly byt
uvedeny naptiklad moznosti vyuziti konkrétnich typii senzorti pouzivanych pro zajisténi
bezpecnosti robotickych systému/robotizovanych pracovist,

- kapitola 5 obsahuje tfidéni robotli (pouzivanych v pramyslu) dle jejich konstrukce - vzhledem k
jejimu malému rozsahu, mohly byt tyto informace uvedeny spiSe v kapitole 2 vénoveéné klasitikaci
robotickych systémt,

- snizena kvalita nékterych obrazki - ziejmé v disledku konverze do formatu pdf,

- prace obsahuje drobné pieklepy, které ale nesnizuji obsahovou hodnotu prace.

Souhrnné 1ze konstatovat, ze bakalaiska prace byla zpracovana, v ramci daného studijniho oboru, v

pozadované §ifi a ze studentka prokazala potiebné znalosti a schopnosti pfi feSeni problému
vyplyvajicich ze zadani této prace.
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