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Téma bakalarské Systém pro bezdratové Fizeni modelu automobilu pomoci mikropocitace
prace:

Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:

A — nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktudlnost feSen¢ho tématu
Obtiznost zadaného ukolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Logické ¢lenéni prace

Uroveti jazykového zpracovani
Formalni aroven préace

Prace s literaturou a jeji citace
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9.  Uroveh zpracovéni teoretické &asti
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti
11. Dosazené vysledky prace
12. Ptinos prace a jeji vyuZiti
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Celkové hodnoceni prace:

Vyslednad znamka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

PiedloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1) Jak by se musel model upravit po strance hardwarové i softwarové aby bylo mozné
proporcionalni fizeni sméru jizdy?

2) Na jak velkou vzdalenost je spolehlivé ovladani modelu ptes Bluetooth rozhrani?

Dalsi pripominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalSi strance):
V teoretické Casti prace mohla byt podstatné 1épe zpracovana kapitola popisujici Bluetooth

rozhrani. Diplomant zde omezil popis jen na proces parovani zafizeni, pticemz by bylo urcité
vhodné zminit verze rozhrani, zdkladni parametry, poskytované sluzby a podobné¢. Ttitadkovy popis
Motor shieldu pro Arduino desku v kapitole 3.2.1 také nepovazuji za prili§ dostate¢ny. V praktické




Casti prace byl dle mého ndzoru pouzit az pfili§ jednoduchy komunikacni protokol, ktery neni
schopen vyuzit potencidlu pouzitého komunika¢niho rozhrani. Naptiklad pevné nastaveni rychlosti
jizdy modelu ve firmware fidiciho mikrokontroléru mohlo byt bezproblémové nahrazeno prenosem
Z mobilni aplikace a uzivatel by si mohl tyto rychlosti sam volitelné nastavit, ptipadn¢ ovladat
rychlost jizdy zcela plynule. Také mohla byt naptiklad pirendsena informace o aktudlnim napéti
akumulatoru modelu do mobilni aplikace a zn€j vyhodnocovat stav nabiti. P€knou formalni iroven
prace naruSuje chybné formatovani odstavcii na stranach 34 az 38 a nevhodné rozdé€leny vyvojovy
diagram na strané 40.

Celkové konstatuji, ze bakalaiska prace byla zpracovana v pozadované §ifi a jeji vystup je prakticky
aplikovatelny ve vyuce.

Datum 14. 8. 2020 Podpis oponenta bakalaiské prace



