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Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktualnost feSen¢ho tématu
Obtiznost zadan¢ho tkolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Logické ¢lenéni prace

Uroven jazykového zpracovani
Formalni uroven prace
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9. Urovei zpracovéni teoretické &asti
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti
11. Dosazené vysledky prace
12. Piinos prace a jeji vyuziti

OO00O0000O0OOXK
OO00OXXOOXOOO
MXXXOOOOOXOO
OoO0OooooxOoddd
OooOooooboodgdd
OooOooooboodgdd

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostate¢né.
Stupenit F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

Pi‘edloZenou bakalaiskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1) Na str. 67 v pienosové funkci druhého fadu G_u,omega(s) z modelu DYNAST je jedna ¢asova
konstanta piiblizné o pét fadh vétsi nez druhd, coz prakticky odpovida systému prvniho fadu
(podobné i pro matematicky model na str. 66). Nebylo by jednodussi a dostacujici, aproximovat
systém modelem prvniho fadu? A naopak, jak si vysvétlujete, Ze Strejcova metoda (str. 80-82) Vam
pak vedla na ¢asové konstanty vzajemné rozdilné pouze o jeden fad (viz porovnani na obr. 33)?

2) Jaky je Vas osobni pfinos pfi tvorbé zadani jednotlivych uloh?

3) Jakou formu prezentace vysledki Vasi prace jste v souladu s bodem ¢. 6 zadani zvolil?

4) Byl byste jako student budoucich ro¢nikli spokojen s Vami vytvorenymi studijnimi oporami?
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DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Predlozena bakalarska prace je na piijatelné trovni a predpokladam, ze jeji autor musel vynalozit
pomérné velké usili, coz je patrné i z jejiho rozsahu. Na druhou stranu trpi vysledny text fadou
nedostatki, zejména po technické strance a také z hlediska obsahu nékterych kapitol.

Zvolené rozdéleni prace na teoretickou a praktickou ¢ast je diskutabilni. Za ptedpokladu, ze student
navrhoval, ¢i alespon spolunavrhoval jednotlivé tilohy, by i samotny navrh tloh (a nejen jejich
feSeni) mohl byt zafazen v praktické ¢asti. Ani dalsi logické Clenéni a obsahy nékterych ¢asti prace
nejsou idedlni. Napft. uvod je slozen ze dvou odstavct, kdy prvni odstavec pojednava o stabilité a
druhy definuje cil prace jako aplikaci ziskanych védomosti na fizeni stejnosmeérného motoru s cizim
buzenim. Hlavni cil prace je ale prece jiny. Cely tivod vlastné ptisobi, jako by k této praci ani
nepatiil. Dalsim ptikladem je kapitola 4, u které jeji nazev viibec neodpovida jejimu skute¢nému
obsahu.

Vybrané piipominky k praktické ¢asti:

- Pti vypoctech v praktické ¢asti autor téméf neodkazuje na vztahy z ¢asti teoretické, coz je pro
¢tenare nekomfortni.

- Pfechodové charakteristiky pro G_u,m(s) (obr. 25) jsou velmi rychlé a mohly byt vykresleny i pro
krat$i ¢asovou osu. Podobn¢ také vysledek fizeni (obr. 39).

- Str. 82-85: Metoda nejmensich ¢tverct a nasledny ptevod z diskrétniho modelu na spojity vedl na
nestabilni pfenos. Toto neni nijak komentovano a model je nasledné¢ zamérné vypustén z porovnani
na obr. 33.

- Str. 96: Volba zapornych polu diskrétniho regulacniho obvodu neni pfili$ Stastnd, protoze vede na
kmitavy regula¢ni pochod (viz obr. 37).

- Str. 103: Casovou konstantu regula¢niho obvodu T_w student zvolil 170x mensi neZ je Gasova
konstanta fizené soustavy, coz je velky rozdil. Autor nasledné spokojené konstatuje, jak je regulace
rychla a Ze PI regulétor je navrzen spravné. Je ovSem Skoda, Ze neni vykreslen také pribéh akéniho
zasahu.

Urovei jazykového zpracovani si netroufam hodnotit, nebot’ prace je napsana ve slovenském
jazyce. Text vSak ptsobi kultivovang.

Celkové hodnotim bakalaiskou praci jako dobrou.

Datum 20. 5. 2021 Podpis oponenta bakalaiské prace



