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Téma bakalarské Vyuziti vizualni informace pro navigaci mobilniho robotu
prace:

Hodnoceni prace: A B C D E F

Hodnoceni:
A — nejlepsi; F - nevyhovujici

1.  Splnéni viech bodl zadani O X O

2. Vhodnost zvolené metody feSeni O X OO O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) O X O 0O O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O X OO 0O 0O
5. Urovei jazykového zpracovani O X O 0O O O
6. Formalni urovei prace OO X OO O
7. Kvalita zpracovani teoretické &asti OO X OO d
8.  Kovalita zpracovani praktické casti OO 00X d
9. Dosazené vysledky prace O 0O doOX O
10. Ptinos prace a jeji vyuZiti O 000X O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace O 0O doOoXx O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 8% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborng, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatené , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

Pi‘edloZenou bakalaiskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

E - dostate¢né.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pripominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalSi strance):
Spolupréce autora s vedoucim préace byla nedostate¢nd, student na dotazy a pfipominky vedouciho
prace reagoval s velkym zpoZdénim a prestoZze bylo mozné po skonceni nouzového stavu realizovat
osobni setkdni, nemél potiebu pribéh prace osobné konzultovat. Veskeré konzultace probihaly tedy
prostiednictvim emailu a ze strany studenta se znaénym zpozdénim. Podstatna ¢ast konzultaci se
uskutecnila teprve nékolik tydnii pfed samotnym odevzdanim prace.




V teoretické ¢asti prace je jednoduchou formou (bez hlubsi teorie) uveden piehled metod
zpracovani obrazu. Pro praktickou realizaci zpracovani obrazu, ziskaného z webové kamery, jsou
nasledné vyuzity toolboxy programového prostiedi MATLAB. V samotné préci je sice uveden
popis jednotlivych hardwareovych casti, ze kterych se systém sklada, ale bohuzel posledni bod
zadani (vyuziti implementované metody zpracovani obrazu za ti€elem fizeni pohybu mobilniho
robotu) se nepodatilo splnit - zdiivodnéni student uvadi v zavéru své prace. S témito uvedenym
zdivodnénimi nicméné neni mozné zcela souhlasit, systém byl nasledné vedoucim prace vyzkousen
a je funk¢ni. Pokud by student uvedené problémy konzultoval s vedoucim prace diive, bylo mozné
zcela jisté tyto problémy odstranit, pfipadné provést ndhradu za jiny mobilni roboticky systém a
jiny bezdratovy zpiisob komunikace.
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