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Téma bakalaiské Implementace 3D modeli ve vybraném enginu

prace:
Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Aktudlnost feSeného tématu o
2. Obtiznost zadaného tikolu O X O 0O O O
3. Splnéni viech bodii zadani X O O 0O 0 O
4.  Vhodnost zvolené metody feSeni X O 0O 0O 0O 0O
5. Logické ¢lenéni prace X O 0O 0O O O
6.  Urovei jazykového zpracovani X O O 0O 0 O
7. Formalni urovein prace X O 0O 0O O Od
8.  Prace s literaturou a jeji citace O X O O O O
9.  Uroveii zpracovéni teoretické &asti X O0O0O0O 0O
10. Kovalita zpracovani praktické ¢asti X O 0O 0O 0O d
11. Dosazené vysledky prace X O0O0O0O 0O
12. Piinos préce a jeji vyuziti X O 0O 0O 0O d

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeini F znamend téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PiedloZenou bakalafskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:
Bylo by mozné vyuzit Unreal Engine pro vyuku regulatorti?
Jakym zpiisobem jste urcil konstanty PID regulatora?

Dalsi pripominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Oceiuji vyuziti PID regularorti pro fizeni pohybu kvadrokoptéry.
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