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ABSTRAKT

Predmétem diplomové prace je tvorba uZivatelského manudlektronickych
zabezpeéovacich systéfn a signalizace k ustdre Siemens typu SINTONY SI 210.
Ukolem bylo seznamit se s zékladnimi typy grvipouzivanych v elektronickych
zabezpeéovacich systémech a ziskat zakladighted o zabezgevacich usednach EZS.
Teoretickacast je ¥novana tygm a schématm zapojeni useden EZS. V praktick&asti

je popsana ustdna Siemens typu SINTONY SI 210 a jeji uzivatelsignual.

Kli¢ova slova: elektronicka zabezpeaci signalizace, Gstdny EZS, usedna Siemens
typu SINTONY S| 210

ABSTRACT

Subject of the diploma thesis is production of ssemanual for electronic preventive
system and signalling to central Siemens tgWTONY Sl 210. The task was getting
acquainted with fundamental models of elements usetectronic preventive systems and
obtaining fundamental view of preventive EZS cdstrdheoretical part is devoted to
various types and connection diagrams of EZS dent@entral Siemens ty@@INTONY

S| 210 and its user’s manual are described in igedgiart.

Keywords: electronic preventive signalling, EZ®1ttal, central Siemens type SINTONY
S1210
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UvoD

Poteba zabezpeni zejména hmotného majetku se objevila v naSie&pusti
davno. Se zvySovanim majetku pravnickych a fyzibkgsob se stala peba ochrany
majetku nevyhnutelnou s&ésti Zivota. Naroky na kvalitu a dokonalost zabéepéestale

roste ve vSech oblastech lidskénosti.

Se zabezpgenim hmotného majetku se setkavame casdjji v bankach,
kanceldich, obchodnich domech, ale také v doméacnostedti Rasledkm kriminalni
¢innosti neni v sotasné dob nikdo dostaténé imunni. Tento fakt je wW/odem zlepSovani

a rozvoje zabezgevaci techniky.

Nesmime zapominat ani néleZitost zabezp®ni v tiznych od¥tvich piimyslu,
kde se tyto ochranné systémy staraji nejen o zabeapmajetku, ale také jsou nedilnou

souasti @i hlidani vliva ohrozujicichtlovéka (Unik chemikalii, pozary, atd.).

Hlavnim Ukolem diplomové prace je popsani fun&cvytvareni uzivatelského
manualu k zabezpevaci Ustedre Siemens typu SINTONY Sl 210. Jak vyplyva z ndzavu |
Ustedna uéena pro zabezpeni jakéhokoliv objektu. Tento nazev ovSem nefgspy.
Samotnd ugedna se svymi prvky nezabrani vniknuti pachateleljektu, ale signalizuje
narusSeni $eZzeného objektu a informace o naruSdetava dal. Takto ziskané informace
jsou obsluhou vyhodnoceny a na misto naruSeni tbjgk mozné vyslat hlidkui

zasahovou jednotku.

Diplomova prace je roztena nacast teoretickou &ast praktickou. Teoretick&ast
se zabyva zakladni problematikou elektronickéhezp&ovaciho systému, jeho slozenim
a principem, na jehoz zakkdfunguje. Dale jsou zde popsany zakladni typy
zabezpeéovacich useden EZS.

V praktickécasti je popsano hardwaroveé vybaventemsy, jeji funkni moznosti a
rozSieni. Déale je zde zpracovan uzivatelsky manualykterozdlen na d¥ ¢asti. V prvni
¢asti manualu je figdstaveno uzivani detiny z pohledu dZného uzivatele. V druhg&sti
manualu je popsan postup programovani a nastawadieiday se schématy jednotlivych

funkci.
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1 BEZPECNOSTNIi PRUMYSL

Bezpe&nostni ptimysl zahrnuje fyzickou ostrahu osob a majetku, actarinformaci a
dat, fepravu pe#z a cennosti, zpracovani géni hotovosti, detektivni a technické

bezpeénostni sluzby.

Dulezitym pojmem v bezg@ostnim pimyslu je ochrana, kterou theme
definovat jako:,stabilni, relativné predvidatelné prosedi, ve kterém ifize jedinec nebo
skupina sledovat své cile bez ruSeni a ohrozefd]“Ale je nutné ppomenout, Ze

zakladem ochrany v bezgrestnim piimyslu je prevence.

Pri ochrarg osob a majetku arpdchézeni kriminakit¢i zamezeni Skod vznikajicich
trestnouc¢innosti zaujimaji vyznamnou roli soukromé begmestni sluzbyCasto byvaiji
tyto soukromé bezgaostni sluzby vnimany jako ,soukroma policie”. @©wssrovnani se
statni policii neni ve skuteosti gesne, protoZze soukromé bezpestni sluzby nemohou
nikdy nahradit policii a ani nemaji febné, roz§ené legislativa schvalené pravomoci a
kompetence. Tyto bez@eostni sluzby zvySuji bezfreost a standard zéakaznika a umgé
zakaznikovi pesrg si stanovit v jakém rozsahu a jakymi presky bude ostraha objektu

realizovana.

Rozvoj soukromych bezpeostnich sluzeb nastal wsledku zvySujici se trestné
¢innosti, zvySovani objemu soukromého majetku, rgzvelektroniky a elektronickych
zabezpeéovacich systéin vysSi poptavky po ochramajetku a ochoty sifiplatit za tento
nadstandard. Rozsah sluzeb beénpstnich sluzeb je fib¢zn¢ dopkovan podle pdeb
zékaznika. Nabidka bezpmstnich sluzeb fize zahrnovat n&pstrazni sluzbu, techniku,

udalost, hardware nebo specialni sluzby.

Sektor soukromych bezgmostnich sluzeb vypracoval pro pelty ochrany objekt
pied naruSenimazné formy ochrany objekt Mezi tyto formy nizeme z#adit klasickou
ochranu, ktera je zaloZzena na zafigf objektu pomoci mechanickych zabran &izami,
které znemoiuji odcizeni nebo poskozeni objekiejich ¢asti nebo cennychigdméta
uvnitt objektu. Druhou formou ochrany jeeZzimova ochranaktera je zaloZzena na
zavedeni a uplabvani @&innych bezpénostnich srrnic (tzv. reZzimovych opé&tni)

v chrartném objektu. Tetim druhem ochrany jéyzickd ochranaprovadna fyzickou
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ostrahou objektu a v neposledict technickou ochranowaloZzenou na automatickém

monitorovani objektu pomoci technickych presi objektové bezpmosti.
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2 ZAKLADNIi ROZD ELENI

2.1 Elektronické zabezp&ovaci systémy

Elektronicky zabezp®vaci systém (dale jen EZS) je soubor frvisenzoi,
tisnovych hlasit, Usteden, prosedki poplachové signalizace ignosovych zdzeni a
ovladacich z#zeni, které jsou schopné dalkowpticky nebo akusticky signalizovat na
urgitém mist naruSeni, vstup nebo pokus o vstup naruSiteletid@deného objektu nebo

prostoru. [1]

Hlavnim Ukolem EZS je zabezmni ochrany majetku a osob proti neopginédmu
vstupu, pozaru a ohroZzeni osobni beémpsti vyslanim poplachového signélu. EZS
monitoruje vstup neoprag¥nych osob do prostor, které jsou timto systémeierehy a
nasleds dava podét k akci strazni sluzbnebo policii. Podminkou spravné funkce EZS je
existence obsluhy v chrémém objektu, nebo jiné osoby, ktera by reagovalpamachovy
signal.

Kazdy EZS se sklada zkolika zakladnichiasti tvdicich zabezpmvaciietzec.
Tento fetézec je tvden Ustednou EZS s klavesnici, senzory (detektory), sigaalim
zarizenim, penosovymi prosedky a dopikovymi zaizenimi. Bezpénostnitettzec EZS

je uveden na obrazku (Obr. 1).

Stavebnicovy systému umie postupné roz&%vani a doplovani
systému.OvSem zakladem zabezrre kazdého objektu je kvalitni mechanické z&jisa

EZS slouzi jako doplk mechanickému zabezfamni.
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Senzor Ustiredna Prenosové Signalizatni
(detektor) EZS prostiredky zarizeni

Doplikova
zarizeni

Obr. 1. Schéma zabezjpeacihoretezce

Senzor (detektor) je z#izeni, které bezprasdré reaguje na fyzikalni zémy
souvisejici s naruSenimiskeného objektu nebo nepovolenou manipulaci igZestymi

prednity. Senzor fi naruSeni reaguje vyslanim poplachového signdbo zeravy.

Ustiredna EZSpiijiméa a zpracovava informace ze serizpodle daného programu
a pozadovanym Zigobem je realizuje. Pomoci fexiny Ize cely zabezpevaci systém

ovladat a indikovat. Dale zafi§je napajeni a incializaci naslednékenmsu informaci.

Prenosové prostedky zaji&uji prenos vystupnich informaci s fediny na misto

signalizace a naopak.

Signalizatni zaFizeni prevadi pedané informace z dsdny na vhodny signal

(vyhlaSuje poplach, vystrahu)

Dopliikova zatizenislouZzi k usnadini ovladani systému nebo uniiof realizovat

nékteré specialni funkce.
EZS obvykle pracuje ve dvou rezimech:
* V no¢nim rezimu, kdy je zpravidlaigZen cely objekt vSemi detektory

e V. dennim rezimu, kdy je budova v normalnim provozu

2.2 Zakladni normy EZS

Technické normy jsou piabné pro technicky padek v daném oboru naiglusné
arovni. V oboru poplachovych systémse normy zé&aly vyvijet v poslednim desetileti 20.

stoleti. Pro evropské uUzemi se jimi zabyva Evropskjbor pro normalizaci
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v elektrotechnice CENELEC a v s¢tovém ngfitku Mezinarodni vybor pro
elektrotechniku IEC. Tyto normaliz&ni organizace nabizeji oborové standardy pro
jednotlivé skupiny zidzeni z oboru poplachovych syst&rneseni funknich poZzadawk,
uvadji metody zkouSeni prokazujici spim tchto funknich poZzadavk PoZadavky na
vlastnosti vztahujici se k vlivn prostedi, metody zkouSeni prokazujici spinklimatické
odolnosti, systémové poZadavky vztahujici se k jo&dm nasazenéthto systém nebo
navody a doporteni na aplikaci poplachovych systénY tabulce (Tab. 1) jsou uvedeny

normy vztahujici se k poplachovym systém

Evropské normy EN jsou produktem evropskych nome&hich organizaci. Pro
poplachové systémy je to technicka komise CLC/T@7§ji pracovni skupiny. Technicka
komise TC79 je komise pro poplachové systémy (Al&ystems)  Evropském vyboru
pro normalizaci v elektrotechnice. Svotispbnosti pokryva klasickou EZS, ale také celou
oblast zabezgeni jako je CCTV, fenosové systemy pro hlasSeni poplachu, kontrola
vstupi, systémy fivolani pomoci a integrované systémy. Pfeskou republiku
zabezpéuje mezinarodni spolupraci s CENELEC TC79 Asocibeepé&nostnich sluzeb

Grémium Alarm, jejichZ zastupci se pravidelidastni zasedani TC79.

Tab. 1. Normy poplachovych systém

Poplachové systémy
Elektornické Systém uzav Fenych
VSeobecn é zabezpe €ovaci systémy televiznich okruh G
(EZS) (CCTV)

EN 50130+ EN 50131+ EN 50132+
Systém kontroly a Systém p Fivolavani pomoci Systémy tis nove
fizeni vstupu (ACS) (SAS) (HUAS)

EN 50133+ EN 50134+ EN 50135+
Prenosové za Fizeni Systémy kombinované Elektronicka pozarni

(ATS) nebo integrované (IAS) signalizace (EPS)

EN 50136+ EN 50137+ EN 54+

Cesky normalizani institut (SNI) se zabyva tvorboteskych technickych norem
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(dale jenCSN), jejich vydavanim a distribuci, informacemi lazbami. Spolupracuje
s mezinarodnimi a evropskymi normaltimémi organizacemi ISO, IEC, CEN, CENELEC a
ETSI. CSNI na zaklad navrhu zainteresovanych sfér sgolesti Zizuje technické
normaliz&ni komise (dale jen TNK). TNK jsou odborné normaliz organy s celostatni
pusobnosti, registrovan&jzené a koordinovan€SNI. V tabulce (Tab. 2) je uveden
zakladni pehled norem pro EZS.

Tab. 2. Pehled zakladnich norem pro EZS

Cislo normy Nazev

EN 50131-1 VSeobecné pozadavky

EN 50131-2-1 Spolené pozadavky pro detektory (senzory)
EN 50131-2-2 Detektory (senzory) pasivni

EN 50131-2-3 Detektory (senzory) MW

EN 50131-2-4 Detektory (senzory) kombinované PIR/MW
EN 50131-2-5 Detektory (senzory) kombinované UZ/PIR
EN 50131-2-6 Detektory (senzory) otégni

EN 50131-3 Ustredny

EN 50131-4 Vystrazné z#izeni

EN 50131-5-1 Spole&né pozadavky pro propojovaciizzeni
EN 50131-5-3 Prepojovaci zéizeni vyuzivajici dratové spoje
EN 50131-5-4 Prepojovaci z&ézeni vyuzivajici VF techniku
EN 50131-5-5 Prepojovaci zézeni vyuzivajici € techniku
EN 50131-6 Napdjeci zdroje
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Cislo normy Nazev
Cast 1: Navrh EZS
Cést 2: Montaz EZS
EN 50131-7*

Cast 3: Prohlidky a furtai zkoudky EZS, reviz

elektrické instalace EZS

*Tato byla vydana v z& 2005 jako: TNI 33 4591-1 Komeritd CSN CLC/TS
50131-7 —Céast 1: Navrh EZS; TNI 33 4591-2 KomehtdCSN CLC/TS
50131-7 —Cést 2: Montaz EZS; TNI 33 4591-3 KomentdCSN CLC/TS
50131-7 —Cést 3: Prohlidky a furdni zkousky EZS, revize elektrické instalace

EZS

2.3 Rozdéleni prvka EZS

PRVKY PLAS TOVE OCHRANY

PRVKY PROSTOROVE OCHRANY

- kontaktni senzory

- destrukeni senzory

- senzory destrukénich projevi
- tlakové akustické senzory

- bariérové senzory

- VKV senzory

- pasivni infraervené senzory

- aktivni infracervené senzory

- ultrazvukové, mikrovinné senzory

- kombinované dudlni senzory

PRVKY TISNOVE OCHRANY

PRVKY PREDMETOVE OCHRANY

- vefejné tisfiové hlasice
- specialni tishnové hlasice
- osobni tisfové hlasice

- automatickeé tisfiové hlasice

- kontaktni
- kapacitni
- tlakové, tlakové akusticke
- bariérové

- senzory na ochranu uméleckych predméta
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OVLADACI ZA RiZENi

PRENOSOVA ZARIZENI

- blokovaci zamky

- spinaci a propoustéci zamky
- kédové klavesnice

- ovladaci a indikac¢ni dily

- kartové ovladani

- pfenos pfimou pevnou linkou
- pFenos po sitich nizkého napéti
- pfenos linkou jednotné telekomunikacni sité

- pfenos bezdratovy

POPLACHOVE USTREDNY EZS

PRVKY VENKOVNI OBVODOVE OCHRANY

- klasické smyckové ustfedny

- Ustfedny s pfimou adresaci

- Ustfedny smiSeného typu

- Ustfedny s bezdratovym pfenosem
signalu detektorl

- hybridni Gstfedny

- mikrofonické kabely

- infraCervené, mikrovinné bariéry
- Stérbinové kabely

- zemni tlakové hadice

- PIR senzory

- laserové zavory
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3 USTREDNY EZS

Zakladni funkci ugeden elektronického zabezpeaciho systému je &b
informaci o stavu jednotlivych poplachovych sefiza, na zaklagl rozhodovaciho

programu vytvéeného obsluhou, vyvolani poplachového signalu.

V posledni dob u Usteden EZS z#na dochazet ke znam v hardwarovém
uspdadani, dochazi ke snizovanic¢po diskrétnich satastek a integrovanych obwvind
Tyto sowastky jsou nahrazovany mikroprocesory spades vstupg/vystupnimi obvody

jako jsou integrované komparatory, multiplexeryDAfrevodnik, atd.

Poplachova ugtdna EZS je zakladnim stavebnim dilem kazdého palmzaciho
systému. Vyhodnocuje signaly ze snéina ziskava takiehled, co se e ve stezeném
objektu. Ustedna EZS umaije pipojeni vdech senzbrsystému, monitoruje stavy
senzot v objektu a podle naprogramovanych instrukci da¥i&ateli informace o stavu

strezeného objektu.

Komunikace mezi ugtdnou a jednotlivymi senzory je uskétevana na zaklad
dotazu a odpaidi. Ustedna vySle na senzor dotaz, ktery je sloZzen z pdseszoru a
dotazu na stav senzoru, hapAdreso PS 123456 jaky je iy stav?“ Senzor na dané
adrese odeSle odpal sloZzenou z adresy senzoru a informacich o jehaistaa.: ,Ja
adresa PS 123456 jsem v klidu, spoSsabotédzni kontakt.“ nebo ,Ja adresa PS 123456
jsem v pdadku a baterie také.” Timto agobem ustdna oslovi dalSi adresy senzar
tento cyklus se stale opakuje. Konkrétni adresektiatu systému se nastavuje pomoci
jumpeifi a switchi. i nastavovani adres senéae musime drZzet zasady, Ze v jednom

systému se nesiji nachazet d¥ stejné adresy.

V praxi se nizeme setkat siznymi typy Usteden EZS odtznych vyrobd, které
se od sebe liSi viitim provedenim elektroniky, programovym vybavenizpisoby
ovladani a pipojovani vstufi a vystuf. NejznangjSim ¢eskym vyrobcem ustden EZS je
firma Jablotron, ze zahramiich firem je to firma Paradox a Siemens. Na olug@xor. 2)

jsou uvedeny ustdny firmy Jablotron a Paradox.

Ustredny EZS jsou furdnimy celky, které vyhodnocuiji vstupni elektrick§rsily

z vystupu senzdry signalizuji a vysilaji informace o svych staveokladaji poplachové,
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signaliz&ni a dophkové prostedky, které indikuji naruseni, zaji§i napajeni senzéra
dalSich prvk EZS elektrickou energii. Pomoci vlastnich ovladacklavesnic nebo
elektrickych zamix umoziuji uvedeni celého EZS do staviegenici do klidového stavu,

umoziuji diagnostiku celého systému EZS.

b) | c)

Obr. 2. Ustedny EZS
a) zabezpéovaci ustedna jablotron JA-63K, b) zabezjpwaci Ustedna jablotron JA-65K,
c) zabezp#ovaci Ustedna Paradox DIGIPLEX DGP848

3.1 Zakladni rozdéleni Ustreden EZS

Ustredny elektronickych zabezfmvacich systéin Ize rozdlit podle uZzitnych
parametii, komfortu vybaveni a kvality. V praxi lze rodd Ustredny EZS do skupin
podle:

® Stupre vybavenosti
®* Patu smyek

® Zpusobu pipojeni smyek
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3.1.1 Ustiredny EZS — stupé vybavenosti

Stupé vybavenosti Useden EZS udava jejich odolnosfi¢v prekonani a tim
vyfazeni z provozu celého nebo jédisti zabezp@vaciho systému. Stuperybavenosti
usteden odpovida riziku chréného objektu a stupni zabezZpai, pro ktery mohou byt

pouzity. Proto dlime Ustedny doctyt skupin pro rizika:
®* nizk4 - stupé zabezp&eni 1
® nizka az stedni— stupé& zabezpe&eni 2
* stiredni az vysoka- stupé zabezpé&eni 3

® vysoka- stupé& zabezpeéeni 4

3.1.2 Ustredny EZS — pd&et smytek

Déleni usteden EZS podle gtu smyek je dano velikosti a rezimem

v zabezp&ovaném objektu, kdy je p@ba fizny paet vstupnich mist. Ustdny a&lime na:

e Ustiedny malé— 1 az 5 smiek
» Ustiedny stedni— 6 az 12 sniek
e Ustiedny velké— nad 12 smyek

» pulty centralizované ochrany— kapacita #kolik set vstupnich mist

3.1.3 Ustiedny EZS — zpisob pripojeni smygek k Ustredné

Rozdleni Usteden EZS podle #igobu gipojeni smyek je dano typemijpojeni

senzoti. Pripojeni senzar k dstedre mize byt:

* smy¢koveé —jedna se oifipojeni senzar pomoci proudovych snigk
* shérnicové —jde o fipojeni senzar pomoci datové sinice
* bezdratové—jedna se oifipojeni senzar pomoci radiovéhoipnosu
Ustredny podle vySe uvedeného rélehi lime na:
» Analogové usfkedny - smykoveé

» Shérnicové Ustredny - s Fimou adresaci senzar

» Bezdratové usfedny
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> Ustiredny smiSeného typu
» Hybridni Ust¥edny

Analogové ustedny — smgkoveé

Tyto Ustedny jsou typické tim, Ze pro kazdou poplachovouytgon maji
samostatny vyhodnocovaci obvod. Obvod je navrzenpfpojeni proudovych snégk o
definované hodneéta toleranci. Usedny registruiji klidovy proud protékajici stkpu a i
jeho znén¢ vyhlasi poplach. Sntka zakokena zako#ovacim odporem, musi vykazovat
piedepsanou hodnotu odporu pro dany tygegsty. Znéna odporu zfisobena aktivaci
n¢kterého senzoru sniky vede k vyhlaSeni poplachového stavu systéemu BEgEasti
se u poplachovych sk systému EZS vyuZiva sériového zapojeni rozpéthdabntaki
senzoti. Na obrazku (Obr. 3) je uvederiildad zapojeni EZS vyuZivajici analogove

astedny.

Nevyhodou EZS vyuZivajicich analogovou s$kogvou Ustednu je rozsahla
kabelaz, protoZze ke kazdému detektoru musi véstllddné smiky. Kazdy kabel musi
obsahovat dva vo&i pro napajeni senzoru, vogiro poplachovy kontakt senzoru, vodi

k sabotaznimu kontaktu senzoru a ¥qutio dodatkové funkce.

vedeni S1

S2

S1 az S4 - senzory

S3

S4

Obr. 3. Fiklad pfipojeni senzar k analogové snakové Ustedre
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Druhy smy*kovych zapojeni

Smyky spinané — NO (Normal Open)

Jedna se o smiyu spinanou v aktivaci, kdy se odpor sty blizi nule. Pokud je
smyka v klidu jeji odpor se blizi k neko¥rau.

P¥i zapojeni vice NO kontaktdo jedné smiky se pouZziva paralelni zapojeni.
Vyhodou tohoto zapojeni je, Ze v klidovém stavu audhzi k odbru proudu. Pokud
ovSem dojde k umysinému nebo nahodnétmuyseni vedeni stava se sk nefunkni a
tento stav neni nijak signalizovan. Z tohotivadu se tohoto Zfsobu zapojeni snigk
téméf nepouziva. Uplatmi toto zapojeni nachazi u autoalérra pozarnich snigk.

Schéma zapojeni sy NO je uvedeno na obrazku (Obr. 4).

1 kA
Senzor 2
;‘—”’r -1
| M :
1
! l
i 1
| 1
! I
: Senzor 1 |
|
: I
1 1
| 1
4 i
MO

Obr. 4. Schéma zapojeni spinané &mNO

Smyky rozpinané — NC (Normal Close)

Jednd se o sniku, ktera se § aktivaci rozepind a jeji odpor se blizi k nekame

Je-li smyka v Kklidu, pak se odpor blizi k nule.
P¥i zapojovani vice NC kontaktdo jedné smiky zapojujeme tyto kontakty do
série. V pipact umysiného nebo nahodnéhtepuseni dojde k aktivaci srky. Pokud

ovSem dojde ke zkratovani NC kontaktu, stava selsangefunkni a tento stav neni nijak
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signalizovan. V klidovém stavu skiou neustale prochazi elektricky proud. Schéma

zapojeni rozpinané sy NC je uvedeno na obrazku (Obr. 5).

Z1 CiCi
Senzar 1 Senzor 2 Senzar 3
— - __
T [ el ol
NC M M

Obr. 5. Schéma zapojeni rozpinané &y\NC

Smyky odporo¥ vyvazované — EOL

Pokud se jedna o siku odporo¥ vyvazovanou, tak se odpor sty v aktivaci
blizi k nekonénu. V klidovém stavu se odpor stky blizi hodnot pouzitého

vyvaZzovaciho rezistoru.

U tohoto zapojeni fZeme do jedné sniky zapojit vice NO a NC kontakt
VSechny NO kontakty zapojime k rezistoru paralednNC kontakty zapojime sériév
Vyvazovaci rezistor se untigie do nejvzdalef)Siho mista smky od ustedny, pokud je
ve smyce zapojeno vice senfoilJ hwzdicow rozwtvenych smyek umig’ujeme rezistor
do komponentu s nejvysSi praypddobnosti sabotaze. Schéma zapojeni odporov

vyvazované smiky je uvedeno na obrazku (Obr. 6).



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 24

1 COM
Senzor 2
H[m]
=enzor 1
1
| I |
N -
[

Obr. 6. Schéma zapojeni odpofayyvazované sniky EOL

Smyky dvouodpora¥vyvazované — 2EOL (DEOL)

Pokud se jedna o siku dvouodporo¥ vyvazovanou, tak se jeji odpaii pktivaci
senzoru bliZzi saiiu odpofi rezistofi R1 a R2. R aktivaci sabotazniho kontaktu senzoru
nebo geruSeni smiky se odpor smiky blizi k nekonénu a i zkratovani smgky se
odpor blizi k nule. Pokud je swkka v klidu, pak se odpor srky blizi hodno¢
vyvazovaciho rezistoru R1i€nosti tohoto zapojeni je ziskavani podrobnycbriméci
pomoci dvou vodii o stavu senzoru (klid, aktivace) nebo pokusu mtsab (aktivace
temperu), ale také informace depuSeni nebo zkratu ve séeg. Schéma zapojeni

dvouodporového vyvazovani je uvedeno na obrazku. (Db
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L1 (]
| I
R2
Sabotazni
kontakt Senzor
NG J R ’_‘—\n?\*'

Obr. 7. Schéma zapojeni dvouodp@reyvazované sriy 2EOL

Smyky odporo¥ vyvazované zdvojené — ATZ

Pokud je sm§ka odporo¥¢ vyvazovana zdvojend, takipaktivaci 1. senzoru se
odpor smyky blizi sowtu hodnot odpar rezistofi R1 a R2. R aktivaci 2. senzoru se
odpor smyky blizi sodtu hodnot R1 a R3. Pokud jsou zamaktivovany senzory 1.1 2.
tak se odpor sniky blizi sodtu hodnot R1, R2 a R3.iPaktivaci sabotazniho kontaktu
nékterého ze senzbrmebo peruseni smyky se odpor smiky blizi k nekoneénu. Pokud
dojde ke zkratovani snigy odpor se blizi k nule.iPklidovém stavu smiky se odpor

smyky blizi hodnot rezistoru R1.

U tohoto zapojeni @p miaZzeme ziskavat informace pomoci dvou ¥ddo stavu
senzot (klid, aktivace 1. senzoru nebo 2. senzoru neltivace obou satasre). Také
muzeme zjistit pokus o sabotaz (aktivace temperuptakve smyce nebo jejim feruseni.
Nelze zjistit, zda byl aktivovan sabotazni kontpktniho nebo druhého senzoru. Schéma

zapojeni odporayvyvaZzovaneé zdvojené sy je uveden na obrazku (Obr. 8).



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 26

71 COM

2 FH3
Sabotazni
kontakt Senzor 1 Senzor 2
M =y M M

Obr. 8. Schéma zapojeni odpafayyvazované zdvojené sty ATZ

Skérnicové Ustedny — s pimou adresaci senzér

Komunikace této ugtdny je zaloZzena na principu datové komunikace gtove
skérnici mezi senzory a Us&dnou. Skrnicové Ustedny vyuzivaji digitdls adresove
komunikace po datové &mmici mezi Ustednou a senzory vrezimu frekwaiho
multiplexu. Sodasti kazdého senzoru je komurikmodul. Schéma zapojeni festny je

uvedeno na obrazku (Obr. 9).

Vyhodou tohoto typu Ustden je minimalni kabelovat'sdednotlivé senzory mohou
byt na sBrnici pfipojovany v libovolném piadi. Skrnice je zpravidlaityivodicova, kde
dva vodte slouzi k napajeni senzoru a dalSi dva jako dastwdnice. DalSi vyhodou
tohoto systému je, z&gimaruSeni $eZeného objektu dstdna oznami, které senzory byli
aktivovany a o jaky druh naruSeni se jednajnppplachovy kontakt, sabotazni kontakt,

zkrat na lince, nebo moznost indikace dalSichistav

DalSim plusem sionicovych usteden je znéna odolnost fenosovych tras proti

piekonani, proto se pouzivaji vipadech , kdy neni v objektu trvala obsluha nedaidge
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spojeni s PCO (Pult Centralizované Ochrany) reefino vicekanalax Moderni
skérnicové Ustedny umo#uji pomoci vhodného softwarového vybaveni selektivn
komunikaci s jednotlivymi senzory v ramci libovolsenyky. Jako piklad této selektivni
komunikace uvéme odpojeni nebofipojeni ukitého senzoru do stavuiskeni v dany

¢as.

nicova S1 S2 S3 S4 S5

edna

S1 az S5 - Senzory

Obr. 9. Fiklad zapojeni zabezgevaciho systému seéhicovou Ustednou

Nevyhodou tohoto zapojeni je &tSiny senzak nemoznost realizace dodatkovych
funkci po datové sinici diky jednoduchosti kabelové &itDalSim omezujicim faktorem
je celkova délka gsdnice. Je také nutné se vyvarovat ueaym okrulim pres
nezanedbatelnou plochu, od které by mohlo dojitlekteomagnetickému ruseni.

Programot Ize systém roz#lit na rekolik samostatnyciiasti, tzv. podsystéim

Bezdratové ugedny

Ustredny tohoto typu se &maji uplatiovat az v posledni déb VétSinou pracuji

v pasmu telemetrie (410 - 900 MHz) a jejich vykerp®hybuje okolo 10mW.

PrendSeny signal senzioje tSinou 8 bitovy a kédovany. 4 bity jsou pouZity pro
adresu senzoru. Senzory v klidovéem stavu méjispravném navrhu minimalni oéb
proudu, ktery se pohybuje v rozmezi 10 — 20 uA.iddsta a senzory maji ve volném
prostedi dosah signalu cca 100 — 200 m. V objektu sevadalenost zmensuje. Senzory
jsou napdjené lithiovou baterii nebo délstivym ¢lankem. Bi poklesu nagti baterie je
obsluha informovana mistni akustickou signalizaeba je tato informace poslana do
ustedny EZS.
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Prehled zakladnich prikbezdratového systému:

senzory pohybu

magnetické kontakty

tisiova tlaitka
* sirény, majaky, atd.
Vyhodou bezdratovych systéne jejich snadnda a rychla instalace, snadné ieasi
systému o dalSi prvky a snadnacma rozmisini senzoll pii zmeéné vybaveni mistnostii

premistni nabytku.

Ustiredny smiSeného typu

Jiny ndzev pro tyto Gistdny miZze byt koncentratoroveé tstiny. Jsou kombinaci
usteden sbrnicovych a analogovych srkovych Usteden s moznostitipojit nekolik
desitek senzér do smyky. Friklad zapojeni &hto Usteden je uveden na obrazku
(Obr.10).

Pro propojeni senzbrs Ustednou pomoci datové &inice se pouZivaji expandeéry
(koncentratory). Expandéry jsou izeeni, ktera umaiuji rozsfeni Usteden o dalSi
proudové smiky. S Ustednou jsou spojeny pomoci datovéérsice a je vybaveny
svorkami s vyvedenymi proudovymi stikami. Programo¥ lze tyto vystupy nastavit na
proudové smiky typu EOL, DEOL nebo ATZ. Trh nabizi expandépostem smyek 2,
8, 16 atd.. S#rnice osazena expandéryibe byt k ustedrg pripojena d¥ma, temi, nebo

¢tyimi vodici.

S5 S7 S9

S1 S3
) / \
R E1 E2 E3
€ho typy
S2

S4 S6 S8 S10

S1 az S1-senzor

Obr. 10. Riklad propojeni zabezpevaciho systému s stinou smiSeného typu
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Pokud ma usedna dostatemou kapacitu, mohou se na jednotlivé vstupy expainoloijit
piimo jednotlivé senzory. Timto é#pobem ziskame dstdnu s pimou adresaci senZose

vSemi jejimi vyhodami.

Hybridni Ustredny

Hybridni astedny kombinuji klasické dratovéipojeni s pipojenim bezdratovych

adresovatelnych prik Ovladani je mozné systémovou nebo bezdratovoue&iaci.

U tohoto typu se kombinuji vyhodné vlastnosti bémavych Usteden (rychla a
snadna montaz, adresovatelnost firvipod.) s nevyhodami analogovych skogvych
Usteden (rozsahla kabelaz, neadresovatelnost jedydiliprvki, apod.). Byvaji vybaveny
kombinovanym komunikatorem, ktery dokazemeést hlasové zpravy, komunikuje s PCO a

umoziuje dalkovy pistup do zabezgevaciho systému.

3.2 Technické vybaveni Usteden EZS

Technické vybaveni EZS ietlen je sloZeno z vstupnich vyhodnocovacich olovod
vystupnich obvodl (vystup pro signalizaci — akustickou a optickoystup pro telefonni
volbu, bezpotenciadlovy vystup), napajeciho zdrggékladni napajeci zdrojefigavné
sitové napdjeci zdroje, nahradni napdjeci zdroje)adadich a indikaich prviki,

diagnostické d@idici mikroprocesorové jednotky (zpracovava insteukd prograrin).

3.3 Dopliikové za&izeni Us¥eden EZS

Jedna se o samostatn&izani, ktera byvaji umi&ta bul’ v krytu Ustedny nebo
vné a byvaji ovladanaidicimi vystupy usedny. Dophkova zdizeni mizeme rozdlit do
péti skupin:

» Akusticka signalizace
» Opticka signalizace
» Graficka tabla a mapy

e Tiskarny
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» Fotodokumenteni z&izeni
Akusticka signalizackyva nefastjSim dophkovym z&izenim. Vyrabi se jak pro
venkovni tak vnitni prostedi. Akusticka signalizace je sloZzena z akustickéfoice,
doplréného generatorem kolisavého ténu a vykonnym zexidon. Pokud je signalizace
uréena pro venkovni pragdi je dilezité, aby byla odolnai¢i klimatickym podminkam,
ale také proti poSkozeni pachatelem. Z tohditeodu se akusticka signalizace utiig do

dvouplagového kovoveho krytu.

NejcastjSim prvkem akustické signalizace je siréna. Pakugkem je pdeba vyuzit
akustické signalizace, ale nevyhovuje kvilejici kvuwsirény lez ji nahradit

programovatelnym poplasnym signalem, ktery vydaeodické zvuky.

Prvkemoptické signalizacge majak, ktery byva néasgji sowasti krytu sirén a
jejich barva byvad oranzova. Smyslem urmst majdku na kryt sirény je moznost
identifikace naruSeného objektu po d&zinsirény v pipad veétSiho pdtu stezenych
objekti vzdalenych nedaleko od sebe. Pokud se jedna ossatmp majak jeho intenzita
swtla ve vzdalenosti 1m je az 2000 twJ lepSich tyf majaki se Ize setkat s ainym

reflektorem a u vykon#jSich typi i s xenonovymi vybojkami.

Graficka tabla a mapyslouzi k jednousi orientaci obsluhyi pvladani systému.
Jedna se o orientai plan objektu, dopkny o indika&ni zZarovky nebo LED diody a
podsvicené symboly. Dnes jsou tyto mapy a tablaazalwany grafickym znazo¢nim na

obrazovkach pgtact.

Tiskarny se pouzivaji pro trvalou dokumentaci udalosti, kerkn doslo ve
sttezeném objektu. Dnes jsou vyiwany z@izenimi, kterd uchovavaji tato data

v elektronické podab(flash pangti, pevné disky, atd.).

Ftodokumenténi zafizenislouzi k dokumentaci na mistaruSeni. Dokumentace se
provadi elektronicky oviadanymi kamerami nebo fperaty. PoZzadavkem na tatdizani
je bezhlgnost a dostatma kapacita zaznamového materialu. Vyhodou fotoahatanich

zarizeni je vysoka rozliSovaci schopnost.
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3.4 Ovladaci prvky

Pro spravnou funkci Gistdny i celého systému EZS, je fadita systém uvédt do
stavu steZzeni a klidu. K tomu todlu slouzi ovladaci prvky. Ovladaci prvky jsouemy
podle stups zabezpéeni, jejich cilem je jednoduché ovladani s minirfralrrizikem
vyvolani planého poplachufipmanipulaci. Mimo zakladni funkce slouzi ovladaxi
indikacéni prvky k odepinani afpinani smyek, volk® specialnich funkci, odstaveni a

resetovani poplaéh Mezi ovladaci prvky péit

» Blokovaci zamky

* Spin&e a propousti zamky
» Kobdové klavesnice

* Ovladaci a indikeni dily

« Kartové ovladani

Blokovaci zamkyjsou kombinaci mechanického zabempd vstupnich dué
spole&né s ovladanim systému EZS. Jednd se o nejeggé a nejjednodussi druh
ovlddani EZS. Jsou montovany jakiddavné zadmeky vstupnich dvePokud se v systému
vyskytne porucha , elektromagnetickad zapadka nenmzamknuti blokovaciho zamku, a
tim uvedeni systému do stavuiedeni. B odemknuti blokovaciho zdmku dojde

k deaktivaci systému a objekt je odblokovan.

Spinaci zameke obdobou blokovaciho zamku, neni vSak osazen olbuk
elektromagnetickou zapadkouii Ppouziti spinaciho zamku jefeba ped uvedenim
systému EZS do stavuisieni, provést kontrolu na displeji, zda neni ¥é&ysi porucha,

ktera by znemoznila jeho funkci.

Kodové klavesnicbyvaji pouzivany jako spinaci zamky. Klavesnicezi@ jako
ovladaci prvky useden EZS museji byt umdsly v samostatné gki v stezenych
prostorech. Kdédové klavesnice si pamatujstupovy koéd, ktery jeréba obrinovat aby

nedoslo k opdebeni tlgitek, coz by snizilo pget variant pro lugie.
Ovladaci a indikani dily umo#iuji spole&né s ovlddanim systému poskytovat
informace o systému. Vyuzivaji se pro nejvyssi téavzik nebo jako informeéni tablo pro

potreby uZivatele. Rpojeni k Ustedreé je provedeno pomoci datovééshice, ktera je
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streZzend proti napadeni.

Kartové ovladanije nejnowjSim druhem ovladdani systému EZS. Jedna se o
ovladani systéemu pomotiecky identifikacnich karet. Tento systém se prosazuje zejména
u integrovanych systéim kdy v rdmci celého komplexu spolu musi komunikoEZS,
CCTV, EPS a dalSi systémy. Cilem tohoto systémaljg,uzivatel pomoci jediného média

ohlasil svou fitomnost v praci, odpojil svou kancelée stezeni, atd..
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4 POPLACHOVA USTREDNA TYPU SINTONY SI 210

Jedna se o moduldankonstruovanou Ustdnu EZS s dalkovym ipnosem.
Komunikace s ovladacimi, roz§jicimi a napéjecimi Z&Zenimi probih&ies E - sbrnici.
Ta zaji¥uje komunikaci mezi jednotlivymi prvky a distinou a napajeni prukna skrnici
a externich spéebicu. Maximalni délka sérnice je 500 mefr, pii pouziti izolatofi SAR

11 Ize sbrnici prodlouzit az na 1000 métr

Od vyrobce je ugtdna dodavana v zakladni konfiguraci (Obr. 11)&tebsahuje
samotnou usednu Sl 210 a ovladaci panel s LCD displejem. ¥ #gtkladni konfiguraci
ma systém funkce uvedené v tabulce (Tab. 3). Totufiguraci Ize rozit o ovladaci
zarizeni, externi sbvé napajée SAP08 nebo SAP20, rogsii linek SAT11 nebo SMT11.
DalSi roz&fujici moduly jsou ureny gimo pro centralni jednotku dstny. Centralni
jednotka je deska s ploSnymi spoji s rozhranimtpkefonni si& a hovorovou desku SMV
11, ktera nabizi moZnost uloZeni identifiktho textu, Sesti poplachovych téxa ctyfi
pomocné texty. Pokud ma tetina maximalni konfiguraci, e byt osazena az Sesti
rozStenimi linek, deéma externimi napaje a psti ovladacimi klavesnicemi (Tab. 3, Obr.
11).

Tab. 3. Funkce systému

Funkce systému Zakladni Maximalni
konfigurace | konfigurace
Volné programovatelné linky 8 32
Vystupy (open colector) 12V/150mA 4 16
Vystupy (open colector) 12V/1A 1 1
Reléové vystupy (dvoupdl. prep.) 24V/2A 1 1
Reléovy vystup (jednopdl. pfep.) 24V/I2A 1 1
Reléovy vystup (jednopdl. prep.) 48V/5A 1 3
Hovorova prenosova deska s ploSnymi spoji 0 1
Rozhrani k telefoni siti 0 1
Rozhrani pro lokalni PC - programovani 1 1
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] Zakladni Maximalni
Funkce systému _ )
konfigurace | konfigurace

Rozhrani pro rozsifeni (onboard) 1 1
Sitovy napajec centraly, 12Vpc/0,8A vystupni vykon 1 1
Externi sitové napajece 0 2
Ovladaci zafizeni 1 6

Ustredna Sl 210 je vybavena osmi verifikémi zonami poplaadh které lez vyuzit

pro audio a video komponenty (Obr. 12).

Pro pouziti audio komponent musi byti@sina vybavena deskou ploSnych §poj
WMA 11. Pes audio konektor karty WMA 11 je moznéipojit audio komponenty
(mikrofony, reproduktory). Audio komponenty jsou qgjiyho typu: adresovatelné nebo
neadresovatelné. Pokud se jedna o neadresovataimgokenty (WAS 11, WAC11) jsou
pfipojeny pouze na audiokonektor karty WMA 11 & gazdé audioverifikaci jsou
aktivovany. Adresovatelné komponenty (WAC 12, WAR) 3sou ipojeny jak na
audiokonektor tak jeStnavic na E — sdbnici a jsou aktivovany jen ip odpovidajici
verifikaci. S vyuZzitim hovorového modulu SMV 11 f@ozné zaznamenat prvnich 6

sekund audio signalu po poplachu, ale také je nsizmaposlechu pomoci telefonu.

Aby bylo mozné zobrazovani lokalniho videa na nunit je poteba Usiednu
vybavit videokartou (WMV 61, WAV 61 nebo WMV 11)rd’ovladani videa aippinani
mezi jednotlivymi verifik&nimi okruhy niize byt naprogramovan ovladaci panel vybaveny
LCD displejem. Takto naprogramovany panel zobraalkjadlni ndzev verifikani adresy a
umoziuje pepinani mezi jednotlivymi adresamiii PvyhlaSeni poplachu ai@nosu
poplachového videa musi byt fesina vybavena videokartou WMV 11 a stanice, ktera

prijima video, musi byt vybavendijpmacem pro videoobraz.
Jednotlivé audio a video komponenty praédhu Sl 210:
* SAK 34 - ovladaci zézeni s mikrofonem a reproduktorem
*  WAS 11 — mikrofon

WAC 11 — mikrofon, reproduktor

 WAC 12 — adresovatelny reproduktor a mikrofon
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*  WAC 32 — mikrofon, reproduktor a adresovatelna kame

*  WAT 21 —rozhrani pro mikrofon, reproduktor a adsesgtelnou kameru
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Obr. 11. Ustedna Sl 210 E-bus
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Sl 210

T st

WHMA 11 WRY 11 Montor

D ey

E-Bus
Audio
Video

Obr. 12. Ustedna Sl 210 - audio a video komponenty

Komponenty WAC 12, WAC 32 a WAT 21fipojené k E — s#rnici jsou
adresovany jako verifikmi a je jim @id¢lena adresa 1 az 8. Na kazdé adreféenbyt
umis€na pouze jedna komponenta. Ovladaci kompe@neelze volg prifadit verifikatni
adresu, tato adresa séidgluje podlecisla adresy ovladaciho izzeni. Napiklad ma-li
ovlddaci z#zeni adresu 2 jefjl¢lena verifik&ni adresa 2. Délka audio nebo video

skérnice je maximala 200 m.

Ustrednu Sl 210 Ize roz%i o dva radiové fijimace (PAR 21), které jsoufipojeny
na E — sbrnici Ustedny (Obr. 13.) a pracuji na kmita 868 MHz. K radiovémuifjimaci
Ize miradit 7 dalkovych ovladd, nebo az 12 hlasi. Radiovy pijimac tak nize, podle
poctu pripojenych zéizeni, nahradit azitexpandéry. Programovani samotného radiového

piijimace a adresovani komponent se provadsmvladaci panel Gsdny.
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Komponenty radioveho spojeni:

 RAC 21 - délkové ovladani stptlacitky
* RAP 21 — dalkové ovladani s jednimcttaem
* RAMC 21 — magneticky kontakt

* PAIR 70 — pasivni infréerveny senzor

Sl210

B

max ¥ I

;'I/'_" max 12
i
II|I

Obr. 13. Ustedna Sl 21- radiové komponenty

Réadiové pijimace p@ipojené k ugedre jsou vybaveny systémem SIROUTE
(Siemens, Nmecko). Jedna se o0 be#Zpestni radiovy systém, ktery obsahuje
obousndrnou radiovou komunikaci na frekvenci 868 MHz. Didyousnérné komunikaci
je téntr vylouceno, aby doslo k faleSnému vyhlaSeni poplachuisapeného chybou
v komunikaci. V pipad problému v komunikaci, n#p kvali velké vzdalenostiZci
radiovému ruSeni, hleda danad komponentai(nagtektor pohybu, detektor kimj atd.)
automaticky dalSi radiovou komponentu, ktera jenstalovana v jejim dosahu (Obr. 14) a
zprava je odeslana jejim prostinictvim. To znamena Ze kazda komponenta u systému

SIROUTE je vybavena vysitam i gijimacem. VSechny detektory tak mohotepaSet
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vlastni poplachové a stavové zpravy, ale takfinpat a gedavat zpravy z kontrolni
jednotky a dalSich radiovych komponent, coz zvy&pgelehlivost a bezgaost celého
systému. Na obrazku (Obr. 14) jsou zobrazeny v8eamozné komunikéni cesty

bezdratovych senzirv systéemu SIROUTE.

Obr. 14. SIROUTE komunitai cesty

Produktovérada SIROUTE obsahuje detektory pohybu, detektonyekadetektory
rozbiti skla, dvéni kontakty, vniini a vrgjSi sirény a také vstupni a vystupni moduly pro
kontrolu os¥tleni, Zaluzii, garazovych dkiea dalSi servisni funkce v budo{Obr. 15,16).

Diky noveé technologii Uspory energie je u standandibaterii zaréena azifileté zivotnost.
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Obr. 15. Bezdratové senzory systému SIROU

Obr. 16. Bezdratové ovladaci prvky systéemu SIROUTE
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4.1 Hardwarova konfigurace Ustredny Sl 210
in

Skiin Ustedny Sl 210 (Obr. 17) je vyrobena z 1,5 mm tlustglechu a z vyroby je
osazena sovou gipojkou s pojistkou F7, ngpovym transformatorem SMU 21, deskou
sitového napaje SMP 08 a hlavni deskou SM 210.

Sitovy napajec
SMP 08

Hlavni deska
SM 210
Transformator
SMU 21

Spojeni mezi

SM 210 a SMP 08
Sitova pripojkal _
s pojistkou F7
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Obr. 17. Skn ustedny Sl 210
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4.1.1 Hlavni deska SM 210

Hlavni deska ugédny (Obr. 18) je osazena vstupnimi a vystupniomektory a
programovatelnym relé, konektory pro rdmfici desky, rozhranim proripojeni tiskarny
nebo PC. Déle pak inicializaim a konfiguranim tlatitkem pro ovladani Ustdny g

programovani, nebo restartovaniradny do vyrobniho nastaveni.

Programové vybaveni stny a jeji vyrobni nastaveni je uloZeno v pam
EPROM. Nastaveni provedena uzivateleifn grogramovani usedny jsou uchovavana
v pantti typu EEPROM.
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Obr. 18. Hlavni deska SM 210

e 1 - konektor pro tiskarnu nebo préippojeni PC

» 2 —tlasitko konfigurace

» 3 —dva konektory v sérii pro sabotazni kontakty
» 4 —tlasitko inicializace
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e 5 —konektor pro WMV 11, WMA 11, SMV 11

* 6 — konektor rozgeni

» 7—-EEPROM

* 8-EPROM

e 9 - péroveé dratove dstky

e 10 - osm vstup

e 11 —ctyri vystupy ,,Open-Collector” 12V/150mA
e 12 —vystup ,Open-Collector” 12V/1A

e 13 - Volw programovatelné relé

e 14 — Volw programovatelné relé

e 15 — konektor pro spojeni s SMP 08

* 16 — konektor pro SML 21

e 17 — konektor pro desku s ploSnymi spoji pro volbu

Pro gipojeni vice senzdér které jsou hlidany na alarm a sabotaz, spojeni

provede podle obrazku (Obr. 19).

Obr. 19. Vice hlasii hlidanych na alarm a sabotaz

Vstupy hlavni desky je mozné provozovat v zapojedi@z 4, 6 a 7 uvedenych na
obrazku (Obr. 20). Senzor rozbiti skla Iz&ppjit na vstupy Z1 a Z4. Aby tyto vstupy
mohli byt pro tento €el pouzity musi byt odpovidajici spieaSW1 a SW4 uzdgny a
piipojka kazdého senzoru rozbiti skla musi bfvgrlena na jeden z vystup/1, ktery

musi byt uzivatelem naprogramovan jako ldasiladajici reset.

Pokud jsou na vstupyipojeny nouzové vystupy, musi byt zapojeny podieopeni
6 (Obr. 20). Reset nouzového vystupu se provedeakiinim odpovidajiciho vystupu.



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 44

ReZimy vystupu
Alarm S—
| S 3.,. [ 4k57§5,---, ‘ 3..
(I Z
‘ 4K7
1. Pracovni kontakt 4, Alarm & sabotaz hlidané
= )
s
2. Klidovy kontakt 5. Senzor rozbiti skia P
Alarm Sabot.
| a7 1~ _Eéj“”-; _t?“‘B’"
- 7z [ Resely, .
| - a8

4k7

3. Klidovy kontakt hiidany 6. Nouzovy vystup

7. PozZarni hiasidé

Obr. 20. Zapojeni vystup

4.1.2 Sitovy napajet SMP 08

Deska diového napajge (Obr. 21) je osazena konektory prdippjeni
transformatoru actyfmi vystupnimi konektory nagpi +12V, které jsou chr&my
pojistkami. Déale na ni Ize najit vystupni konekpoo E — skrnici a vystupni konektor pro
piipojeni hlavni desky ustdny. Pro kabelaz E —&hice je doportieno pouzit kabel typu
IYSTY 2 x 2 o ptiméru 0,6 mm. Pro spravnou funkci E €stice musi byt deska napége
spojena s ovladacim iZaenim. Pokud pro E — &tmici pouzijeme stiény kabel, musi byt

stinsni zavedeno na zemnici Sroub.

Na desce se nachazi signalizia LED diody. LED dioda DS1 signalizuje

komunikaci po E — sfwnici a druhd LED dioda DS2 signalizuj¢®ié napajeni.



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 45

Indikaéni LED dioda| [Indika&ni LED
sitového napéti dioda E-sbérnice| |Adresovaci tlacitko

O ¥ (U
[BICH]
B &8
25 I Konektor
s pojeni s
a @ SM210
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E - sbérnice

Konektory
napétovych
vystupt

4 [t D
e =
~ 20V [~ + 81910 'S
~ — BATT it
S et e .
Konektor pro pfipojeni | [Konektor pro pfipojeni Programovatelné relé

vystupu transformatoru| |baterie

Obr. 21. Deska napae SMP 08

4.1.3 Programovani us¥edny

Poplachovou ugtdnu Sintony SI 210 Ize programovat pomoci uZigagah text
z ovladaci klavesnice, ktera je vybavena LCD djsphe (Obr. 22). Druhou moznosti
programovani a ovladani je pomocifiate. P@&ita¢ mize byt k Ugtedre pripojen mistg
pies sériove rozhrani RS 232 a nebo pomoci modéesutglefonni linku.

Pro programovani a obsluhu f&tny pomoci pétate je dodavan softwarovy
program Sylcom (Obr. 23).
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Obr. 22. Ovladaci klavesnice SAK 41

Sylcom (Admin) EEX
Sprava Molby Pohledy 7

S SR

[rom 2 |oassine
=
o # [& & 3% A1 Denik uddlnsti Sylcom
Al Diatum I UZivatel | ]ﬁ-objg_ktu | Akce | Parametr I
04/04/2007 09:47:49  Admin Zahajeni SYLCOM

P svicom | 3R Sewis| M Objert | IF udatesti |

Obr. 23. Ovladavi a programovaci préstli Sylcom
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4.2 Uvedeni Ustedny do provozu.

Pred gipojenim ustedny k elektrické siti musi byt vS8echny pouZité komenty
skérnice a roz&eni @ipojeny k E — sbrnici a tim spojeny s centralni jednotkouigshy.
Po @ipojeni elektrického nagi jsou vSechny vstupy na hlavni descéety a rozgenich
na jednu minutu vypnuty. &em této doby by #h byt zadan inZenyrsky PIN (258369), aby
bylo mozZno vstoupit do programovaciho menu. Po mad®enyrského PINu budete

vyzvani k spughi sabotazniho poplachu (Obr. 24).

Pt prvnim spu&ni astedny je zavedeno nastaveni z vyrobniho zavotuomto
nastaveni jsou vSechnyé&hicové komponenty adresovany s adresaiinste 1. Z tohoto
davodu musi byt vSem prikn E — sBrnice gidéleny a zadany do systému nové adresy.

Pti adresovani prvk E — slérnice je dilezité zadat spravny typ komponenty.

Volby adresace komponent E —¢gfice jsou pistupny z hlavniho inZenyrského
menu. Pohyb po menu se provadi ovladacimi klave . Potvrzeni zvolené

polozky menu se provadi potvrzovaci klave =l

Pri adresaci komponent E — &hice postupujeme podle obrazku (obr. 24).
V hlavnim menu vybereme poloZzkwqlby adresace vybér potvrdime potvrzovaci
klavesou. V podmenu Vjolby adresace” zvolime polozku ,Volby E-BUS*, vyber
potvrdime potvrzovaci klavesou. V podmenwolpy E-BUS" zvolime poloZku
LJAdresovani“, po potvrzeni se dostaneme kb typu zdizeni (Roz&eni linek,
potvrzeni z&zeni fejde menu na vyp adresy. Adresu lze volit v rozmezi 1 az 6 nebo

zadat pikaz ,VSechny“(viz. nize).

Po zvoleni a potvrzeni adresy jelia s tisknout adresovacidilko (cca 2sek) na
rozsSkujici komponert, aby byla kompone#tptifazena nami zvolena adresa.cieai
adresy je signalizovano LED diodoui Ratitani adresy LED dioda sviti. Jakmile se LED
dioda rozblikd je adresa ¢teana. Ridéleni adresy ovladacim #aenim se provadi

sowasnym stisknutim ttatek 1 a 3.

Pokud pouzijemeip adresovani fikaz ,VSechny" dochazi po stisku adresovaciho
tlacitka na prvni komponedk pritazeni adresy jedna. U kazdé dalSi komponenty gsadr

automaticky zvySena o 1.
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Zadani PIN

*kkkkk

Spusti sabotazn
poplach

Hlavni menu

Volby adresace

H
]

Volby adresace

Volby E - BUS

Volby E — BUS
Adresovani

Obr. 24. Schéma adresovani

Pokud adresovani komponenty ptblo v pdadku zobrazi se na LCD displeji klavesnice
+ADR. UKONCENO X"

Pro zobrazeni konfigurace roiii zméknéte tlatitko %l Na displeji klavesnice
se zobrazi napigRozsiFeni X?* (Obr. 25a). V druhéadce displeje klavesnice se zobrazuji
symboly, které odpovidaji stavuifzzeni na sérnici. Vyznam jednotlivych symbal je
popsan v tabulce (Tab. 4). Aby byla konfigurac&sice akceptovana systémem,iebia ji
ulozit (Obr. 25b).

Obr. 25. a) Zobrazeni konfigurace, b) UloZeni kgunface sbrnice
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Tab. 4. Vyznam symhbiolozSieni
Symbol Vyznam

T —
- Komponenta sbérnice neexistuje

Komponenta sbérnice je na sbérnici,m& adresu, neni

vSak centralou uznana jako ¢ast systému

Komponenta sbérnice je registorvana v centrale jako

¢ast systému, ale chybi

Je-li zobrazena adresa sbérnice, pak je komponenta
1-6 |shérnice s odpovidajicim Cislem adresovana a je také

pod timto ¢islem akceptovana jako ¢ast systému

Po adresaci vSech komponent narsiti a uloZzeni konfigurace je mozné proveést

zakaznicky specifické programovartep jednotlivé funkce inzenyrského menu.

Ukorkeni menu pro techniky se provadi opakovanym stisknulacitka é]
dokud se na LCD klavesnice neobjevi nagikqreit obsluhu ?* (Obr. 26 a). Obsluhu
ukorgime stiskem potvrzovaciho tigka. Po té se na LCD klavesnice zobrazi ngpata

se aktualizuji“ (Obr. 26 b) Tento napis je zobrazovan po dobudé#da dat do pai.

Béhem této doby nesmi byt stisknutaiftho Reset v centrale.

Ukoncit Data se
obsluhu ? aktualizuji

Obr. 26. Ukodeni menu pro techniky
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4.2.1 Nastaveni z vyrobniho zavodu a inicializace
Reset ustedny

Pokud potebujeme ugednu nastavit do vyrobniho nastaveni a smazat nékgz
specifické programovani, provadi se tento resqtaraoci dvou tléitek na zakladni desce
s ploSnymi spoji SM 210 (Obr. 18).

Postup resetu je nasledovny. Drzteitko ,Konfigurace” (Obr. 18-2) na hlavni
desce SM 210 stisknuté a kratce stékntlatitko ,Inicializace” (Obr. 18-4). Tlaitko
.Konfigurace* musi Zistat stisknuté, nez LED dioda ¢shice (Obr. 21) na sdovem
napajei SMP 08 nezéne ot blikat.

Inicializace

Pokud potebujeme provést restart feiny a zachovat vSechna uZivatelska
programovani, provedeme tento restart kratkym mtiskn tla&itka ,Inicializace* (Obr.
18-4) na hlavni desce SM 210.

Ovladaci tla‘itka Ust¥edny

Potvrzovaci tlaitko (ENTER) A
Tlagitko zpst (x|
Tlacitka pro vertikalni pohyb =

Tlacitka pro horizontalni pohyb
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5 UZIVATELSKE MENU A OVLADANI UST REDNY

UZivatelské ovladani Ustdny a zapnuti do stavuieteni se provadi ies
uzivatelské menu UGsdny. Do uZivatelského menu fetny se dostaneme po zadani
uzivatelského PIN-u. Po zadani PIN-u se uZivaigirazi nabidka podsystéikteré niize
ovladat (Obr. 27 a). Po vybrani podsystému, u kterda dojit ke zrn¢ stavu steZzeni do
stavu klidu nebo naopak stiskneme potvrzovagcitia. Pokud byl podsystém ve stavu
strezeni dojde k uvedeni do stavu klidu. Byl-li systeenstavu klidu zobrazi se uZivatel

nabidka (Obr. 27 b) ovladacich funkci pro jedngtibodsystém pro které ma opréan

(cast&né zapnuti, Uplné zapnuti, zobrazeni selhagmazani popladh nucené zapnuti).

Podsystem 1
Zvolte: ull @ ?

b)

Podsystem 1
000000

Obr. 27. Uzivatelské menu

Z nabidky ovladacich funkci podsystému se dostandm uzivatelského menu
stiskem tlaitka «@l. V hlavnim uZivatelském menu nalezneme aZétewoloZzek (Obr.
28). Pdet poloZzek v menu ovliwje programéator Uustdny, ktery p vytvéreni
uzivatelskych &ta, zvoli jednotlivé¢asti hlavniho menu, které budou uzivatdiispupny.
Pokud jsme kfistupu do uzivatelského menu pouzili PIN (147258) wrobce bude

hlavni menu bez polozeSprava PIN kodu“a,P ristup do podsystému*

5.1 Zména osobniho PIN

Tuto polozku v hlavnim uzivatelském menu byl mit kazdy uZivatel, aby si mohl

zmenit svij pridéleny PIN kod a nemohlo dojit k jeho zneuziti jinm&obou.
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1: HLAVNI MENU
ZMENA OSOB. PIN

2: HLAVNI MENU *
SPRAVA PIN KODU

3: HLAVNI MENU

|~ | DENIK UDALOSTI

ZADEJ NOVY PIN OPAKUJ PIN
1: SPRAVA PIN ZVOLTE PIN JMENO
ZMENA PIN UZIVATEL UZIVATEL

[
2: SPRAVA PIN REFERENCE J Pokracovani Obr. 30
VYTVORIT PIN UZIVATEL
3: SPRAVA PIN ZVOLTE PIN VYMAZAT ?
VYMAZAT PIN UZIVATEL UZIVATEL
4: SPRAVA PIN VOLBA DAL. OVL. SVAZ. PODS
DALKOVE OVLADANI CISLO 1 [1]

[
5: SPRAVA PIN TISK PIN ;
UZIVATEL. VYTISK X =KONEC Pokracovani Obr. 31
1: DENIK UDAL.
DENIK UDAL. PODS.
2: DENIK UDAL. CITAC ALARMU
CITAC NEOBNOVENI 000

4: HLAVNI MENU *
PRISTUP DO SYSTEMU

1: PRIST. DO SYS.
DALKOVY PRISTUP

AUTORIZACE 2 X
DALKOVY PRISTUP

DAL. PRISTUP
AUTORIZ. 10 MIN

2: PRIST. DO SYS.
MISTNI PRISTUP

AUTORIZACE X
MISTNI PRISTUP

MIST. PRISTUP
AUTORIZ. 10 MIN

3: PRIST. DO SYS.
VOLAM SERVIS

VOLAM SERVIS
ANO =) NE=X

4: PRIST. DO SYS.
PROGRAM VERSION

PROGRAM VERSION
ZZ8E1/A3-07 V1.1

5: HLAVNI MENU
KROK PREMOSTENI

[
ZONA 1

PREMOSTIT ?
ZONA 1

01: PREMOSTENO
ZONA 1

6: HLAVNI MENU
TEST FUNKCE

1: KROKOVY TEST

AKTIVACE BZUCAK /
VNITRNI SIRENA

KROK TEST
X =KONEC

7: HLAVNI MENU
DATUM/CAS

2: TEST VNEJ. TEST VNEJ. SIR.
SIRENY X = KONEC
3: TEST VNITR. TEST VNITR. SIR.
SIRENY X = KONEC
4: TEST MAJAKU TEST MAJAKU
X = KONEC
5. TEST POZ. SIRENY TEST POZ. SIR.
X = KONEC
1: CASOVE FUNKCE DEN HODINA (24H)
NASTAVENI CASU 01/01/2002 1 00:00
2: CASOVE FUNKCE ZACATEK KONEC
PREM. KALENDARE XXIXXIXX XXXX XXIXXIXX XXX

8: HLAVNI MENU
HLASOVY PRENOS

PRENOS HLASU
POVOLIT/ZAKAZAT

9: HLAVNI MENU
PRIDAT CAS

PRIDAT CAS
[1/2,1,2,3,4 ] HOD

Obr. 28. Uzivatelské menu
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Zménu PIN kédu provedeme nasledujicimagpbem. Zvolime v hlavnim menu
.Zmeéna osobniho PIN“a potvrdime tlaitkem pro potvrzeni. Po potvrzeni jsme vyzvani
k vloZzeni nového PIN koédu. Zadame novy PIN kéd avpoidme. Poté jsme vyzvani

k opétovnému zadéani PIN kédu a potvrdime.

5.2 Spréava PIN kodu

Sprava PIN kodu by &a byt gistupna jen uzivateli, ktery je zodpany za spravu

Ustedny a zabezgeni objektu.

Potvrzenim nabidkySprava PIN koédu“ se dostaneme do jejiho podmenu, kde

mame na vy&r z pti moznosti (Obr. 28).

Prvni poloZka podmenu umiadjie zrnénit prava jakémukoliv uZivateli v systému.
Zménu prav uZivatele provedeme nasledujicinisgibbem. Zvolime v podmengyolba
PIN“ a potvrdime. Nyni zvolime uZivatele, u kterého cheengnit prava. Po potvrzeni
mame moznost zénit jméno uzivatele (Obr. 30). Zma jména uZivatele se provadi
pomoci numerické klavesnice (Obr. 29). Pokud chcgeméno zachovat zndkneme
tlacitko pro potvrzeni. Jsmefgpnuti na polozkyZmeéna PIN kédu MENU; kde mame
moznost upravit polozky hlavniho menu, které uzirdiudou pistupné (Obr. 29). Vyiy
jednotlivych funkci menu provadime ovladaciméilly pro pohyb v horizontalnim sfru.
Povoleni nebo zdkaz dané funkce provadime ovladaleitttky pro vertikalni pohyb. Je-li
u dané funkce cislo“, bude tato funkceifstupna uzivateli. Pokud se u funkce nachazi
znak,-“ , uzivatel nebude funkci mitfistupnou. Po nastaveni menu uZivatele provedeme
potvrzeni. Po potvrzeni jsmeégpnuti na, Tissiovy PIN“, zde si nizeme vybrat z moznosti
~pouzito/nepouzitt. Pokud zvolime pouzito, uZivatel ma tipact nebezp& moZnost
pouzit tisovy kod, ktery vyhlasi tichy poplach. Po potvrzgsine gepnuti na volbu
.Dalkovy pristup”, kde mizeme vybrat z moznostipgpvoleno/nepovoleno“Potvrzenim
jsme gepnuti na vybr prav k jednotlivym podsystéim (nucené zapnuti¢ast&ne
zapnuti, Uplné zapnuti, atd.)(Obr. 30). Po navotéctito prav a potvrzeni se tmtina

zepta, jestli si fejeme ulozit data. Data uloZzimecilkem pro potvrzeni.
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1]
1
EIENE]

‘E 1 krat = pismeno A"
E 2 krat = pismeno ,,B*

%ﬁ 3 krat = pismeno ,C*

MMM &7 4krat = &islo ,1¢

ABC || DEF
1 2
JKL |[MND
4 ] 5
STU (| VWK
7 B

-
WO

Obr. 29. VKklIadani znalpomoci numerickeé klavesnice

Druhou funkci v podmenySprava PIN kédu® je funkce,Vytvorit PIN“. Po

zvoleni této funkce se na LCD displeji klavesniabrazi napis,Reference?’. Zde si

zvolime neobsazenou poloZzku a potvrdime. DalSiupogt shodny seZmenou PIN“

(Obr. 30). Po uloZzeni zaddme PIN a potvrdime. Fs#é vyzvani k jeho agiovnému

zadani a potvrzeni. Pokud jsem PIN napsali sgrabievi se na LCD napj&dd ulozen®.

1: HLAVNI MENU 1: SPRAVA PIN VOLBA PIN JMENO
SPRAVA PIN KODU ZMENA PIN ™ UZIVATEL UZIVATEL
2: SPRAVA PIN REFERENCE ?
VYTVORIT PIN P UZIVATEL

il

ZMENA PIN
MENU 12345678

SPRAVA PIN
MENU 12345678

DENIK UDAL.
MENU 12345678

DALK. PRISTUP
MENU 12345678

]

TISNOVY PIN

KROK PREMOSTENI

TEST. FUNKCE

CAS. FUNKCE

ZAKAZAT/POVOLIT

MENU 12345678

!

ZAKAZAT/POVOLIT MENU 12345678 | MENU 12345678 | MENU 12345678
DAL. PRISTUP L HALSOVY PRENOS

PODSYSTEM 1

VYNUC. AKTIV.
PODS1 o[J@EX#-TP

VYPNUTI
PODST oW X #-TP

CAS. ZAPNUTI
PODS1 o[Jg B X #- TP

il

CHCETE ULOZIT

UPLNE ZAPNUTI

AL. PAM. RESET

PLATNY PIN

L

PODS1 o @B X#-TP[ |

PODS1 oW B X#~-TP

OPAKUJTE PIN

*

KOD ULOZEN

Obr. 30. Postup vytveni uzivatele (* pouzepfunkci VYTVORIT PIN)

ANO = NE = X PODS1o gl X#—-TP[ | PODS1 o[J@WX##-TP[ | PODS1 o[J@ WX #-TP
PIN - L BLOCKSCHOLSS PRIDANI CASU PREM. CAS. SLOT
PIN 125687 —

PODS1 o B X - TP
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Treti funkci v podmenu,Sprava PIN kédu® je funkce ,Vymazat PIN®. Po
potvrzeni této funkce se na LCD displeji klavesnimmbrazi napis,Zvolte PIN“ a
v druhémiadku displeje se zobrazuji jména uzivat@br. 28). Pomoci ovladacich klaves
vybereme uZivatele, kterého chceme odstranit z&émsys a zmékneme klavesu pro
potvrzeni. Usedna se zepta, zda chcentéslp$ného uzivatele ze systému odstranit, a po

potvrzeni je uzivatel vymazan.

s i

Ctvrtou funkci v podmenySprava PIN kodu“je funkce,Déalkové ovladani® (Obr.
31). Po tvrzeni této funkce mame moznost vybisld, pod kterym bude dalkové ovladani
pro daného uzivatele definovano. Mame nac¢vyb cisel 1 az 21. Po potvrzeni se
dostdvame k vysu jednoho z 6 podsystém Potvrzenim se dostavame k nastaveni

ovladani podsystémudst&né zapnuti, tplné zapnuti, atd.).

2: HLAVNI MENU 4: SPRAVA PIN VOLBA DAL. OV. | ['svaz.pPops.

SPRAVA PINKODU  [| DALKOVE OVLADANI [~ CISLO 1 [1] “I
| | | |

VYNUCENE ZAP. VYPNUTI CAST. ZAP. UPLNE ZAP.

PODS1o[JgBXC1C2| | PODS1oQgEXC1C2| |PODS10Q@WXC1C2| | PODS1o0 Q@EXC1C2

| |
BZEDR. OVL 1 BEZDR. OVL 2
PODS10 QgBXC1C2 PODS10 QgBXC1C2

Obr. 31. Schéma funkce ,Déalkové ovladani*

Patou funkci v podmenisprava PIN kddu“je funkce,UzZivatelsky vytisk' Tato
funkce umo#uje vytisknout na tiskagnh seznam uzivatél s jejich PIN-y. Funkce se
provede pouze tehdy, je-li k zakladni descaedsty @ipojena tiskarna. Po potvrzeni
funkce ,UzZivatelsky vytisk”se na LCD displeji klavesnice zobrazi informacasau a

moznost jeho zruSeni (Obr. 28).

5.3 Denik udalosti

V deniku udalosti jsou uloZzeny zaznamyitsfupech uzivatéldo systému a jejich

aktivity (zapnuti nebo vypnutiigtZzeni), ale také vyhlasené poplachy.

Prvni funkci je,Denik udalosti podsystému®Po zvoleni této funkce se uzivateli na

LCD displeji zobrazi jeho aktivita u jednotlivychogsysténmi, kdy byli podsystémy
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aktivovany nebo deaktivovany.

Druhou funkci je, Cita¢ neobnoveni* Po potvrzeni této funkce se zobrazéeio
vyhlaSenych poplac¢hod za&atku provozu usedny (Obr. 28). Tuto hodnotu nelze smazat.

Vymazani je provedeno pouz# estartu usedny do vyrobniho nastaveni.

5.4 Pristup do systému

Tato funkce umaiuje nastavit tzné druhy fistupy do systému, nebo wipact

poruchy nechat Gitdnu zavolat servis.

Prvni funkci je,Dalkovy pristup®. Po potvrzeni se na LCD zobrazi dotaz, zda si
piejeme autorizovat dalkovyrigtup. Pokud potvrdime autorizaci, igstna po dobu 10
minut @ijima dalkova volani z programu Sylcom a je unmgépéistup do inZenyrského

menu.
Druhou funkci je,Mistni pristup®. Po potvrzeni se na LCD zobrazi dotaz, zda si

piejeme autorizovat mistnfigtup. Pokud tuto volbu potvrdime tesina po dobu 10 minut

prijima mistni volani z programu Sylcom.

Treti funkci je ,Volam servis“. Po potvrzeni této funkce, pokud je iésina
piipojena k telefonni siti, je vyteno navolenécislo pro servis a na LCD displeji

klavesnice se zobrazi napisolam servis”.

Ctvrtou funkci je,Program version“. Po zvoleni této funkce se na LCD displeji

klavesnice zobrazi verze systémuédhy.

Schéma funkce je uvedeno na obrazku (Obr. 28).

5.5 Krok p Femosgni

Tato funkce umaluje uZivateli ped aktivaci pemostit vstupy, které tuto funkci

umoAuji.
Po potvrzeni funkce jsou na LCD vypisovana jedwuattidla pripojena k ugedre
a potvrzenim dojde Kk jejich ipmoseéni. Pohyb mezi jednotlivymicidly se provadi

ovladacimi tlgitky pro vertikalni pohyb. Schéma je uvedeno napku (Obr. 28).
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5.6 Test funkce

V tomto menu nalezneme testovaci funkce pro jedrotvystupni signalizani

zaizeni, ktera informuji o napadeni.

~Krokovy test*“ umoziuje provedeni krokového testu v jednotlivych potisysch.
Krokovy test aktivuje vystupy krokového testu arippct poplachu pi krokovém testu je

kratce spugh bzuwak nebo interni zvonek.

Druhou funkci je, Test vreSi sirény*“. Po potvrzeni této nabidky je spirs vrejSi

siréna a na LCD displeji se zobrazi nabidka proégoi testu (Obr. 28).

Treti funkci je,Test vnitni sirény” . Po potvrzeni této funkce je spirs vnigni

siréna a na LCD displeji se zobrazi nabidka proégoi testu (Obr. 28).

Ctvrtou funkci je,Test majaku® ktery spusti majak a na LCD displeji se zobrazi
nabidka pro uka¥eni testu (Obr. 28)

Patou funkci jgTest pozarni sirény“.Po potvrzeni této funkce je sptrs pozarni

siréna a na LCD displeji se zobrazi nabidka k t&ontestu (Obr. 28).

5.7 Datum/éas

V tomto menu se nachazi nastaveni systémov@lsa Ustedny a moznosti pro

piremostni kalendée.

Prvni funkci v menu jgNastaveni casu“. Po zvoleni této funkce se na LCD
displeji klavesnice zobrazi moznost nastaveni dat@dny. Po jeho zadani a potvrzeni
jsme grepnuti na nastaverfisu (Obr. 28)Cas se zadava ve 24 hodinovém formatu. Po
nastaveni a potvrzetasu jsme fepnuti zgt do menu,Datum/c¢as”. Nastaveni se provadi

pomoci ovladacich klaves.

Druhou funkci je ,Premoséni kalend@e“. Po zvoleni funkce femostni
kalend&e se na LCD zobrazi nastavend&éu gremoséni a po potvrzeni jsmegpnuti na

datum &as konce femostni (Obr. 28).

5.8 Hlasovy prenos

Tato funkce umaiuje zapnuti nebo vypnuti hlasovéh@mosu v pipac vyhlaseni
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poplachu. Povoleni nebo zakazani funkce provedevtaacimi tl&itky pro vertikalni

pohyb.

5.9 Pridat ¢as

Tato funkce umaluje k systémovémuasu pidat p‘edem definovan&asove

Useky. K dispozici jsodasové useky ¥2,1,2,3 a 4 hodiny.
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6 MENU PRO TECHNIKY A NASTAVENI FUNKCi UST REDNY

Do menu pro techniky se dostaneme po zadani inZleflyo PIN - u (258369), po
némzZ jsme vyzvani k aktivaci sabotazniho kontaktuhl&nim menu technika najdeme
dewt polozek k programovani a nastavenitégty (Obr. 32). Menu pro techniky
neumo#uje uzivatelské ovladani tstiny (nap. zapnuti dezeni, atd.). Bkteré funkce

hlavniho menu pro inZenyra jsou shodné s funkcemiugdivatele, ale maji SirSi moznost
nastaveni.

Pokud je ustdna nastavena podle navodu uvedeného v kapilgkdeni Gstedny

do provozu, miazeme pistoupit k samotnému nastaveni a programovariedisy ges
inZenyrské menu (Obr. 32).

Byla-li ustredna ped programovanim restartovana do tovarniho nastapetieba
jako prvni provést konfiguraci rozgjicich prviki na E — sbrnici, aby bylo moZno ip

programovani vyuzit vSech komponetippjenych nadchto rozsienich.

1: HLAVNI MENU
ZMENA OSOB. PIN

2: HLAVNI MENU
SPRAVA PIN KODU

3: HLAVNI MENU
DENIK UDALOSTI

4: HLAVNI MENU
INSTAL. RESET

5: HLAVNI MENU
PROGRAM. SYSTEM

6: HLAVNI MENU
VOLBY KOMUNIKACE

7: HLAVNI MENU
DATUM/CAS

8: HLAVNI MENU
TESTOVACI FUNKCE

9: HLAVNI MENU
VOLBY ADRESACE

Obr. 32. Hlavni inZzenyrské menu
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Nastaveni periferii

Konfigurace E — skrnicovych komponent (Obr. 33) se provadés meny,Volby
adresovani“.Zvolime funkci,Zarizeni E-BUS"a potvrdime. Poté se dostaneme do menu
této funkce, kde zvolimgOveéreni mapovani sinice* a potvrdime. Zde je seznam
zaizeni, kterA& mohou byt fipojena na skrnici. Zvolime gislusné z#zeni, nap.
Expandéry, a potvrdime. Na LCD displeji klavesngme zobrazi napisExpandery” a
v druhémiadku jsou zobrazenaipmné zézeni identifikovana ustdnou, ale neuznana
za sougast systemu. Zntaneme tlaitko pro ukoreni a Ustdna se zepta, zda konfiguraci

ulozit. Zvolime ano. Stejny postup opakujeme i psgiatni z#&zeni gipojena na E —

skérnici.
9: HLAVNI MENU 1: VOLBY ADRES. 3: VOLBY E-SBER. 1: KONFIGURACE
VOLBY ADRESOVANI [ ZARIZENI E-BUS B OVER. MAP. SBER. B EXPANDERY
EXPANDERY

A 4
ULOZIT KONFIG.
ANO =y NE=X

Obr. 33. Fiklad postupu konfigurace E — BUS pivk

6.1 Zmeéna inZenyrského PIN

Viz. kapitola 5.1 Zmina osobniho PIN v kapitoleUzivatelské menu a ovladani
astedny” .
6.2 Sprava PIN

Viz. kapitola 5.2 Sprava PIN kédu Wzivatelské menu a ovladani xedny” .

6.3 Denik udalosti

Denik udalosti je rozden na d¢ casti ,Denik globalnich udalosti“a ,Denik
pristupi‘. V globalnim deniku udalosti jsou zaznamenavangchsy udalosti v celém

systému. Oproti deniku udalosti v uzivatelském meemi omezen na jeden podsystém, ale
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obsahuje vSechny udalosti. UloZzenbza byt az 1500 udalosti.

V piistupovém deniku jsou uloZzeny vSechnysfupy do inZenyrského menu a

piistupy gres program Sylcom. V paith muze byt uloZzeno az 50 udalosti.

Po potvrzeni funkcgDenik udélosti“ v hlavnim menu se dostaneme do jejiho
podmenu, kde se nachazi punkci (Obr. 34).

Prvni funkci je,Globalni denik udélostiy po jehoZz potvrzeni se nam zobrazi
udalosti, které nastali v systémeéhlem steZeni objektu a mame moznost zobrazeni data a
¢asu dané udalosti. i€pnuti mezi udalosti &asovym Odajem se provadi pomoci

ovladacich tlaitek pro horizontalni pohyb.

Druha funkce jeDenik pristupi, po jehoz potvrzeni jsou zobrazenyspupy do
inZenyrského menu s moznosti zobrazeni dat@sa istupu. Pepnuti mezi fistupem a
¢asovym udajem se provadi ovladacimiitley pro horizontalni pohyb.

Treti a c¢tvrtd funkce umoliuje vytisk udalosti a ifstupa z globalniho a

piistupového deniku, pokud je k fexdre piipojena tiskarna.

Pata funkce, Citac neobnoveni“slouzi k&itani poplach vyvolanych Gsednou a
nemize byt vymazan. Po zvoleni této funkce je zobrgzaiet poplack vyvolanych od

uvedeni ugedny do provozu.

[ 1

3: HLAVNI MENU 1: DENIK UDAL. 001 - POPLACH 11/USTREDNA
DENIK UDALOSTI GLOB. DENIK UDAL. [ | SABOTAZ 12/03/07 10:40
[ 1
2: DENIK UDAL. 001 - ZACATEK MISTNI PRISTUP
[ | DENIK PRISTUPU | MISTNI PRISTUP 10/01/07 18:27
3: DENIK UDAL. TISK GLOB. DENIKU
| TISKGLOB.DENIKU [ X =KONEC
4: DENIK UDAL. TISK DEN. PRIST.
| TISKDEN. PRIST. | X =KONEC
5: DENIK UDAL. CITAC ALARMU
| CITAC NEOBNOVENI [—| 001

Obr. 34. Schéma funkce ,Denik udalosti“
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6.4 Instalaéni reset

Tato funkce umaluje nastavit typy poplach odvolavané inZenyrem. Typy
poplachi, vybrané jako odvolatelné inZenyrem, mohou bytabd@lvy pouze inZzenyrem,

nikoliv uzivatelem. K dispozici jsoditvarianty nastaveni:

* reset pouze inZenyrskym PIN, zapnuti nemozné

* reset pouze inZenyrskym PIN, zapnuti mozné

» reset dalkovym resetem

Menu instal@niho resetu je uvedeno na obrazku (Obr. 35). Nasfanstalaniho

resetu provedeme nasledujicim postupem. V hlavnénunpotvrdime funkcjlnstalacni
reset’. Ustedna nas iepne do seznamu typpoplachi, které mohou byt odvolany
inZenyrem, viz. obrazek (Obr. 35)idpinani mezi jednotlivymi typy poplagtprovadime
ovladacimi tlg&itky pro horizontélni pohyb. Aktivaci a deaktivgmplachi odvolatelnych
inZenyrem nastavujeme ovladacimicitky pro vertikalni pohyb. Po nastaveni poplach

potvrdime potvrzovaci klavesou a jsniegmuti na vybr typu resei.

Pohyb mezi jednotlivymi typy redet provadime ovladacimi w#éky pro
horizontalni pohyb. Po vyiu typu resetu provedeme potvrzeni potvrzovacigitkam.
Pokud jsme zvolili dalkovy reset, istina zasle na LCD klavesnidémistnécislo, které
bude slouzit kidentifikaci poplachu. Tomutéislu lze pomoci autorizace figelit

Sestimistny PIN, kterym Ize poplach odvolat.

4: HLAVNI MENU SABOTAZ NAPADENI PANIK
INSTALACNI RESET SAB --- --= | | e eee e e e ae —|
[ I ]
RES. INST. RESET RES. INST. RESET RES. INST. RESETEM
INSTALAC. KODEM DALKOVYM KODEM ZNOVU ZAPNOUT
ZDROJ. KOD
[00]

Obr. 35. Schéma funkce ,Instalsi reset”
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6.5 Programovani systému

Tato funkce v menu slouzi k nastavovani paramefistedny a kjejimu

programovani.
Po potvrzeni funkcgProgramovani systémutmame na vykr ze ti funkci:
e Parametry
* Up/Download

* Program version

6.5.1 Parametry

Funkce pro programovani a nastaveni jednotlivytipogenych senzdr jsou ve
funkci ,Parametry”. Po vylgru a potvrzeni této funkce se uZivateli na LCD aabr
nabidka Sesti podsystémU kazdého podsystémuirieme nastavit, zda bude hlavni,
zavisly nebo virtualni. Pokud chceme ponechat wéSkeodsystémy jako hlavni,

zm&kneme tlg&itko pro potvrzeni a jsme@pnuti na programovani systému.

Chceme-li &ktery z podsystémuippnout na zavisly nebo virtuélni, provedeme
piepnuti nasledujicim postupem. Pomocicitek pro horizontalni ovladani zvolime
podsystém, zinu provedeme ttatky pro vertikalni ovladani. Po zvoleni potvrdimena
LCD se zobrazi nabidka podsystémnma kterych mze byt zavisly nebo virtualni systém
zavisly. Volba nathzeného podsystému se provedeitiks pro horizontalni ovladani. Po
zvoleni nadazeného podsystému volbu potvrdime. Jedna-li satoaini podsystém je
tieba zvolit dva na@zené podsystémy. Po nastaveni zavislosti meziygigasy jsme
piepnuti na programovani systému (Druhy podsy&tgsou vys¥tleny v kapitole 7

~Poznamky").
V programovani systému mame na &ybe sedmi funkci:

Vstupy
Vystupy

Casti
Klavesnice
Oweéreni alarmu
Audio/Video

2 T o A
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7. Ostatni volby
Vstupy

Funkce ,Vstupy“ umo#iuje nastaveni vstup Ustedny, \etrg vstupi na
expandérech usdny, ¢imZz umozuje nastaveni jednotlivych sen#opripojenych na

ustednu.

Po potvrzeni funkceVstupy“ se na LCD zobrazi vypis zon teiny a jejich
umiseni (z&kladni deska, expandér). Volba jednotlivydn ze provadi vertikalnimi
ovladacimi tl&itky. Po vybrani a zvoleni zony se na LCD zobraprwnim fadku napis
.Reference ?*“a vdruhémiddku umisini zény v Gstedreé. Pokud si pejeme k zo&
pritadit jiny fyzicky vstup usedny, zndnu provedeme vertikalnimi ovladacimiditky a
nasleds potvrdime. Usedna zobrazi na prvnitadku LCD,Popis*. Zde mizeme nénit
nazvy vstug pro lepSi orientaci mezi nimi (n@pnisto zéna 1 pouzit nazeéwla piipadré
mista umisini). ZmEna nazvu se provadi pomoci numerické klavesnide.(29). Po
zmené jména vstupu a potvrzeni se na LCD zobr#sizicky typ”. Volbu typu vstupu
Ustedny podle fipojeného typu senzoru (NC, NO, EOL, 2EOL, GLASSBRE: atd.)
provedeme pomoci vertikalnich ovladacich klaves. zRoleni spravného typu vstupu
potvrdime. Tim jsmeiepnuti na dalSi funkci a tou je volhlaogicky typ“. Zde volime, jak
se ma dany typ vstupu chovaagt&né zapnuti, uplné zapnuti, 24 hodinovy alarm, panik
atd.). Po vybrani vhodného logického typu vstuppotvrzeni jsme fepnuti na volbu
podsystému. V prvnintadku LCD se zobrazi napigPodsystéem” a v druhémcgislo
podsystému, které lIze pomoci vertikalnich ovlada&iéves minit. Zvolenim podsystému
a potvrzenim jsmeippnuti na nastavenigmostni daného vstupu a nebo, pokud mame

povoleny mistnosti, tak na mistnosti.

Pfi nastaveni femoséni se v prvnimiadku LCD zobrazuje,P remos¢ni® a
v druhém fadku miZzeme pomoci vertikdlnich ovladacich ¢ttak zvolit, zda bude
piremostni daného vstupu povolen® nikoliv. Pifi nastavovani jeréba brat ohled na
poZzadované funkcetipojeného senzoru. Zvolenim a potvrzenim jsrfepputi na funkci

gong nebo funkci zpoZdi.

Funkce,Zpozdeni“ je aktivovana, pokud bylo na logickém typu vstuyastaveno
vstup se zpozshim. V prvnimtadku LCD se zobrazujgZpozdeni® a v druhém mame

moznost nastavittasovou délku zpoZdi v sekundach vrozsahu 0 az 127 sekund.
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Prepinani mezi jednotlivymicislicemi se provadi pomoci horizontalnich ovladacic

tlacitek a nastaveni poZzadované&asu pomoci vertikalnich ovladacichéitek.

Po potvrzeni nastavenéliasu jsem fepnuti na funkci,Gong". Na prvnimiadku
LCD je napsanqGong“ a v druhémiadku nastavujeme zda ma byt gong povaien
nikoliv. Vybér se provadi pomoci vertikalnich ovladacich klaves. potvrzeni jsme
piepnuti na dalSi vstup dstiny a opakujeme vySe popsany postup. Schéma progéai
je uvedeno na obrazku (Obr. 36).

5: HLAVNI MENU 1: PROG. SYS. PODSYSTEM 1 1: PROGR. SYSTEMU
PROGRAM. SYSTEMU % PARAMETRY M HHHHHH > vSTUPY
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1 l
SHHHHH VHHHHH 01:11/HL. DESKA
| | ZONA 1
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2
L REFERENCE ? NAZEV VSTUPU FYZICKY TYP LOGICKY TYP
01:11/HL. DESKA > ZONA 1 — VYVAZENY 2R P NA UPL/CAST. ZAP
PODSYSTEM PREMOSTIT ZPOZDENI GONG
P 1] — PREMOSTITELNE > [000] M ANO/NE

POUZ. MISTONOSTI
MISTNOST 1/ ...

Obr. 36. Schéma funkce ,Vstupy*

Vystupy

Funkce,Vystupy* umoziuje naprogramovani vystipa gifazeni do jednotlivych
podsystén.

Po potvrzeni funkcgVystupy” se v prvnimiadku LCD zobrazi umi&ti a ¢islo
vystupu. V druhémiddku je zobrazen logicky typ, ktery je momentaima vystupu
naprogramovan. Potvrzenim jsmi@pnuti na vybr logického typu vystupu. Jeho volba se
provadi pomoci tiétek pro vertikalni pohyb. Zvolenim vhodného logibk typu vystupu
a potvrzenim jsmeippnuti na volbu podsystému, do kterého bude dasfupygiiazen.

Volba podsystému se provadi pomoctitiek pro vertikalni pohyb. Po zvoleni podsystému
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a jeho potvrzeni jsmeig@pnuti nacasovou volbu vystupu, pokud je vystwasow

nastavitelny.

V ¢asovém nastaveni ttheme zvolit dobu, po kterou bude dany vystup p
vyhladeni poplachu aktivnCas aktivity nizeme volit v sekundach nebo minutach. Po
zadanicasu a potvrzeni jsmergpnuti na vybr formatu casu (minuty/sekundy). Vyip
provedeme tl&tky pro vertikalni pohyb. Potvrzenim zvolenéhonfidtu jsme fepnuti na

nastaveni dalSiho vystupu. Schéma postupu nasteysmii je uvedeno na obrazku (Obr.
37).

5: HLAVNI MENU 1: PROGR SYSTEMU PODSYSTEM 1 2: PARAMETRY
PROGRAM. SYSTEMU % PARAMETRY Y HHHHHH > VYSTUPY
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1 l
SHHHHH VHHHHH 01:VY1/HL. DESKA
| | VNEJSI SIRENA
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2
LOGICKY TYP PODSYSTEM LOGIKA AKTIVACNI CAS
POZARNI SIRENA 1] | [NORMAL/INVERZ] ™ [000]

L MINUTA/SEKUNDA
[ SEKUND/MINUT ]

Obr. 37. Schéma funkce ,Vystupy*

Casti
Funkce , Casti® umoziuje nastaveni paramaétrpodsystém, tj. jejich jméno,

zapnuti nebo vypnuti pouZziti mistnosti, nastavenkde signalizénich zdizeni, atd..

Zvolenim funkce, Casti“ se na LCD vypiSe v prvniffadku ¢islo podsystérin a
v druhém jeho nazev. Vyb jednotlivych podsystétnprovadime ovladacimi éky pro
vertikalni pohyb. Po vybrani podsystéemu a potvrzerdme moZznost zénit jméno
podsystému. Zgnu jména provedeme pomoci numerické klavesnice .(C29).
Potvrzenim zvoleného jména jsméepnuti na zapnutii vypnuti mistnosti. Volbu
provedeme ti&tky pro vertikalni pohyb. Po potvrzeni jsmeéepnuti na nastaveni

jednotlivych signalizénich zdizeni.
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RezimvngjSi sirényumoziuje nasledujici nastaveni:

e reZim vrejSi sirény
e trvani vrgjSi sirény
* vngjSi siréna/pozar
* vngjSi siréna RF
Rezim vrjSi sirény definuje jeji funkciip ¢ast&ném zapnuti systému. Pokud je

rezim zapnut je sirénaiptasténém steZzeni narusenim sepnuta.

Trvani vrgjSi sirény definuje délku sputi externi sirény i vyhlaSeni poplachu.
Dobu Ize nastavit od 1 do 127 sekund nebo minu fl@zarni sirény nastavetasu 000

znamena neptrzity poplach).

VnéjSi siréna/pozar definuje funkci externi sirényiippd pozaru. Pokud je tento
parametr povolen, externi siréna jghém pozZarniho poplachu aktivovana (2 sekundy

zapnuta, 1 sekundu vypnuta).

Vn¢jSi siréna RF, je-li aktivovan tento parametr, fe rddiovém zapnuti externi

siréna aktivovana awna kratkymi pulsy. R vypinani je aktivovana jednim pulsem.

Po nastaveni \48i sirény a potvrzeni jsmeégpnuti na nastaveni parantetnitni
sirény. Rezim vnitni sirény umot#tuje nasledujici nastaveni:
e reZim vnitni sirény
e trvani vnitni sirény
e vniténi siréna/pozar
Rezim vnitni sirény definuje jeji funkci #p Uplném zapnuti systému. Pokud je

rezim zapnut, je sirénaipiplném zapnuti a naruSenifesteného objektu sepnuta.

Ostatni nastaveni jsou shodna s nastavenirjgivsirény. Potvrzenim nastaveni
jsme gepnuti na nastavergozarni sirény Rezim poZzarni sirény umidje nasledujici
nastaveni:

* reZim poZarni sirény
e trvani pozarni sirény
Rezim poZzarni sirény definuje zda bude poZarninairéapnuta néptrzitt nebo

pieruSovan v piipadt pozarniho poplachu. Trvani pozarni viz trvanijgnsirény.

Po potvrzeni nastaveni pozarni sirény jsmepputi na nastaveni délkyrvani
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majaku” v rozsahu 0 az 127 sekund nebo minut.iiyygeE nastaventasu O je majakip

vyhlaSeni poplachu zapnut repZite.

Potvrzenim nastaveni majaku jsnegnuti na,Nouzovy vychod“a nastaventasu
jeho zablokovaniCas zablokovani nouzového vychodu definuje maximdétiu spudini

vystupi houzového vychodu v rozsahu 0 az 127 sekund néfat 60 = nepetrzit).

Nastavenim a potvrzenim jsmgepnuti na nastavemienos Ust'edny Nastaveni

pienosi umoziuje nasledujici nastaveni:

» pienos poplachu vloupanfigést&ném zapnuti
* prenos poplachu naruSeri pasténém zapnuti
* obnova
Prenos poplachu vloupanitip cast&éném zapnuti definuje, zdafipvloupani

uskut&nén prenos pi cast&ném zapnuti nebo vypnuti.

Prenos poplachu naruSeniii péast&éném zapnuti definuje, zdatipnaruseni

uskut&nén prenos i cast&éném zapnuti nebo vypnuti.

Obnova definuje, kdy jsou vysilanystici zpravy uskutaénych genosi. Tento
parametr ma k dispozici nasledujétyii volby:
e 0 - pivypnuti
e 1-po 10 sekundéach
* 2 -dalSi poplach
e 3 - upozorgni pii poplachu
Pti nastaveni O je dhem stezeni uskui@én pouze jedenipnos na podsystém a

pienosovou linku. Obnoveni je vyslano az po vypnuti.

Pfi nastaveni 1 je automaticky po 10 sekundéach i@hgsu vyslana obnovovaci

zprava. To umaiuje vicendsobné vyuZitignosové linky.

Pri nastaveni 2 jefpopétovném spughi prenosove linky nejdve odeslana zprava

obnoveni a az po té zprava s novym poplachem.
Pti nastaveni 3 je obnovovaci zprava odeslana azlpol@ni poplachu.

Po nastaveni volebignosi jsme epnuti na nastaveni parametzapnuti daného

podsystémuZapnuti podsystémumoziuje nasledujici nastaveni:
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* instalani reset
* vynucend aktivita
e zapnuti v pipact poplachu
e zapnuti pi poruSe baterie
e zapnuti pi poruse sit
» zapnuti pi poruSe linky
» volby vypnuté linky
Zapnutim volby,Instalacni reset” je mozné na podsystém aplikovat inZenyrsky

reset, definovany v hlavnim menu.

.vynucena aktivita“ definuje, zda je mozné podsystém nuceapnout. Nucené
zapnuti znamena, Ze linky sptrg# kthem zapinani jsou automaticky obejity. Vynucena

aktivita ma nasledujicityii volby:

* 0 - nepovoleno

e 1 -—do vypnuti

e 2 —dokud nejsou linky enné
* 3 —nucené zapnuti

Pti volbé O je nucené zapnuti systému nemozné.

Pri volbé 1 je nucené zapnuti moZzné&jgemz obejité linky éstavaji obejité az do
vypnuti.

Pri volbé 2 je nucené zapnuti mozné&igemz obejité linky jsou obejité az do
vypnuti nebo pouze do doby dosazeni klidového stavu

Pti volb¢ 3 je nucené zapnuti mozné, ale obejité linky sggiugkamzit po zapnuti
poplach.

Zapnuti v pipad poplachu definuje, zda idhe byt podsystém zapnut bez
piedchoziho vymazani poplachz pangti. Pokud je funkce povolena, je pé&m
automaticky vymazanaipspoustni.

Zapnuti @i poruSe baterie definuje, zda je mozné zapnousysidm v pipad
poruchy baterie. Pokud je funkce zapnuta, je padeyzapnut.

Zapnuti @i poruSe sit definuje, zda rize byt podsystém zapnut tgs poruchu

sitového zdroje. Pokud je funkce povolena, zapnutig&né.
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Zapnuti @i poruSe linky definuje, zda e byt podsystém zapnut tgs chybu
telefonni linky. Pokud je funkce povolena, zapijeitinozné.

5: HLAVNI MENU

PROGRAM. SYSTEMU [

1: PROGR SYSTEMU

PODSYSTEM 1

3: PARAMETRY

PARAMETRY HHHHHH
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1
SHHHHH VHHHHH
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2

v

CASTI

|

1: PODSYSTEM 1
PODSYSTEM 1

+

CALENDAR OPT.
[YESINO]

Obr. 38. Schéma funkc& Asti“

NAZEV PODSYS. MISTNOSTI
PODSYSTEM 1 —| ANO/NE
I I I |
REZIM VN. SIR VN. SIR. TRVANI MINUT/SEKUND VN. SIR. /POZAR VN. SIR. RF
PV 120 SEKP P PV 120 SEK P P PV 120 SEK P P PV 120 SEKP P PV 120 SEKP P
A 4 | | |
REZIM VNI. SIR VNI SIR. TRV. MINUT/SEKUND VNI. SIR/POZAR
PI 120 SEK P Pl 120 SEK P Pl 120 SEK P Pl 120 SEK P
v | |
REZIM POZ. SIR. TRV. POZ. SIR. MINUT/SEKUND
P 120 SEK P 120 SEK P 120 SEK
|
TRVANI MAJAKU MINUT/SEKUND.
120 SEK 120 SEK
v |
NOUZ. VYCHOD MINUT/SEKUND.
120 SEK 120 SEK
[ |
C.ZAP.PR.NA C.ZAP.PR.TA NA/TA OBNOVA
PPO PPO PPO
I
v [ [ I |
INSTAL RESET VYNUCENE ZAP. ZAPNUTI PRI P.AL. ZAP.POR..BAT. ZAP.POR SITE
11ABSLVSE [1ABSLVSE I1ABSLVSE [1ABSLVSE I1ABSLVSE
| |
ZAP_POR. LINKY VYPASE MODE
I1ABSLVSE I1ABSLVSE
STAV KL. VYP. STAVKL. C.Z. STAVKL.UZ.
ZAP ZAP ZAP ZAP ZAP ZAP ZAP ZAP ZAP

Volby vypnuté linky umo#uji béhem jednoho spusti obejit jen jednu linku. Po

vypnuti mize byt dalSi zapnuti provedeno az po inZenyrskéetue
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Nastavenim voleb zapnuti a potvrzenim jsmepputi na funkci stav klavesnice
(zapnuto/vypnuto) ifd riznych stavech systému. Prvni nastaveni klaveseitgka zapnuti
nebo vypnuti klavesnice ve vypnutém stavu, drunégst&éném zapnuti systému ieti pi

Gplném zapnuti systému.

Nastavovani a posun mezi jednotlivymi polozkamikitinse provadi pomoci
kombinace ovladacich tliaek pro horizontalni a vertikalni posun. Ovladsdiéma funkce

, Casti* je uvedeno na obrazku. (Obr. 38).

Klavesnice

Funkce,Klavesnice" umouje nastaveni paramé@tklavesnic v systému a nabizi

tyto moznosti:

» zakladni podsystém

* rezim klavesnice

* rezim bzuéaku

» typ kldvesnice

* rychlé zapnuti

Po potvrzeni funkceKlavesnice* se na LCD zobrazi v prvninlddku népis

klavesnicea v druhéntadku mame moznost zvolit, kterou gpgmjenych klavesnic budeme
konfigurovat. Vykér provadime pomoci ovladacichditek pro vertikalni pohyb. Vyirem

klavesnice a potvrzenim jsméepnuti na vybr zakladniho podsystému.

Funkce, Zakladni podsystém$louzi k gifazeni podsystému ve stavucimmosti.
LED diody vzdalenych klavesnic mohoucavat stav pouze jednoho podsystému. Ale
vzhledem k tomu, Ze jednou klavesnici Ize ovladae \podsystému, je nutnéciir ktery
podsystém budou LED klavesnice indikovat. W¥iybz Sesti podsystému provadime

ovladacimi tlg&itky pro vertikalni pohyb.

Po zvoleni zakladniho podsystému a potvrzeni jsteprnuti na funkci,Keypad
Mode“. Funkce nabizi dvmoznosti,Interne” nebo,Externe“. Volbu provedeme pomoci
ovladacich tlaitek pro vertikalni pohyb. Vyisem rezimu klavesnice a potvrzenim jsme

piepnuti na funkci bztaku.

Funkce,Bzucak" umoziuje nastaveni bziaku klavesnice pro nasledujici funkce:
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* bzwak pi vstupu

e bzwak pro odchod

e bzwak pi alarmu

* bzwak pi zapnuti

* bzwak pi gong

e bzwak pi pozaru

¢ bzwék pi RF
VySe uvedené funkce b&iku mame moznost aktivovat nebo deaktivovat. Intplic
nastaveni z vyroby ma vSechny funkce aktiviiepthani mezi jednotlivymi funkcemi
provadime pomoci ovladacich diek pro horizontalni pohyb a nataveni provadime
tlacitky pro horizontalni pohyb. Po nastaveni jedngtlv funkci a potvrzeni jsmeagpnuti

na funkci typ klavesnice.

Funkce,Typ klavesnice" umoziuje vybrat typ pouzivané klavesnice. Na &yb

mame z nasledujicichi tmoznosti:

 LCD
e LED - stav vstupu
e LED
Pohyb mezi jednotlivymi typy klavesnic provadimenmxi oviadacich tidtek pro
horizontalni pohyb. Po zvoleni spravného typu kifnee a potvrzeni jsmefgpnuti na

funkci rychlé zapnuti.

Funkce,Rychlé zapnuti“ umoziuje bez vioZzeni PIN kéddasténé nebo uplné

zapnuti pomoci klaves pe@sté&né zapnuti nebo Upiné zapnuti.

Pri aktivaci funkcecast&éného zapnuti se provedasté&né zapnuti systému pomoci

dvojitého stisku tléitka procast&né zapnuti.

Pri aktivaci funkce uUplného zapnuti se provede Upta@nuti systému pomoci

dojitého stisknuti tl&tka Uplné zapnuti.

Prepinani mezi funkcéasténého a uplného zapnuti systému provedeme pomoci
ovladacich tlaitek pro horizontalni pohyb. Ovladaci schéma furikésesnice je uvedeno
na obrazku (Obr. 39). Po provedeni nastaveni arzatV jsme pepnuti na funkci

ovérovani alarmu.
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5: HLAVNI MENU 1: PROGR. SYSTEMU PODSYSTEM 1 4: PARAMETRY
PROGRAM. SYSTEMU [ PARAMETRY HHHHHH »| KLAVESNICE
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1 l
SHHHHH VHHHHH 1: KLAVESNICE
| | KLAVESNICE 1
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2
L BASIC PART
(1]
KEYPAD MODE
EXTERNE/INTERNE
[
v [ [ [ |
BZUC. PRI VST. BZUC. PRO ODCH. BZUC. PRI AL. BZUC. PRI ZAP. BZUC. PRI GONG
AAAAAAA AAAAAAA AAAAAAA AAAAAAA AAAAAAA
v . \
TYP KLAVESNICE BZUC. PRI POZ. BZUC. PRI RF
LCD/LED/LED-ST.VST. AAAAAAA AAAAAAA
[
v ]
PRIME C. ZAP PRIME U. ZAP

Obr. 39. Postup nastaveni funkce ,Klavesnice*

Oweiovani alarmu
Funkce,Ov ¢rreni alarmu® umoziuje nastaveni dvou dalSich funkci:

* Owéfovani alarmu vstup
e Owérovani alarmu fenosu

Funkce,Overovani alarmu vstup® umoziuje nastaveni dvou apohi owereni

poplachu na vstupech éstiny:

* kombinace skupin (A + B)
o (it puldl
Pro jeden podsystémure byt nastavena pouze jedna metodd&amani poplachu.

Owerovani poplachu je aktivni pouzé pplném zapnuti systému.

Po potvrzeni funkceOveérovani alarmu vstup' je na LCD zobrazen vyb
podsystému, pro ktery ma byt funkceétani alarmu nastavena. Volba podsystému se

provede ovladacimi ttitky pro vertikalni pohyb. Po valbpodsystému a potvrzeni jsme
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piepnuti na volbu typu a@¥eni alarmu.

Vybér typu owieni alarmu se provede pomoci ovladacichiteé& pro vertikalni
pohyb. Pokud zvolime tygNepouzito® jsme po potvrzeni ippnuti na dalSi funkci.
Zvolime-li typ ,Oveéreni alarmu kombinace& potvrdime, jsmeippnuti na nastaveni této
funkce. V prvnic¢asti nastaveni mame moznost zvolit, zda buderivejdpusin poplach

ze skupiny A, nebo na padi vyhldSeni poplachu nezélezi.

Po nastaveni vyhlaSovani poplachu a potvrzeni jqigpnuti na nastaveni
, Casového okna“Zde nastavujemeéas maximalni prodlevy mezi vyhlasenim poptach
Z jednotlivych skupin v rozmezi 1 az 30 minut. Pebkweni po nahlasSeni poplachu z prvni
skupiny do uplynuti nastavenébasu vyhlaSen poplach také z druhé skupiny, nerlapbp
vyvolan. Po nastaveni a potvrzerdasového oknajsme gfepnuti na fifazeni vstup do
skupiny A. Potvrzenim jsmetg@pnuti na nastavenKombinace vstup®. Vybér vstup

provedeme pomoci ovladacicheilzk pro vertikalni pohyb.

Typ owieni alarmu , Citacem impulg* funguje na principucitani poplach
z jednotlivych vstup. Po zvoleni a potvrzepiCitace impulg” jsme grepnuti na nastaveni
.Délky impulsu“. Pokud dochazi k opakovanému sp&uiSbd stale stejného vstupu, je
nastavertasovy impuls. Po dabnuti casového impulsu je vyhlaSen poplach, i kdyz neni
dosaZen peet nastavenych puls Délku impulsu Ize nastavit v rozmezi 5 az 30usek
Tento ¢as je aplikovan na vSechny vstupyrédny. Po nastaverasu a potvrzeni jsme

piepnuti na, Casové okno!

Ve funkci, Casové okno“nastavujemeas, them kterého musi byt s@an nami
zvoleny paet pulsi. Pokud poet puldi potebnych k vyhlaSeni poplachu za damgovy
usek je mensi, dojde k vynulovatiface. Casovy Usek je nastaven pro viechny vstupy a lze
jej nastavit v rozmezi 10 aZz 180 sekund. Po nastaasu a potvrzeni jsmergpnuti na

volbu patu pulsi u jednotlivych vstup.

Ve funkci ,Pulsy* provedeme vylr poitu puldi a gifadime je vstupu. Volbu
poétu pulst provadime ovladacimi ##ky pro horizontalni pohyb. Volbu vstupu
provadime ovladacimi tté&ky pro vertikalni pohyb. Po nastaveni a potvrzemie gepnuti

do menu funkceOv éiovani alarmu®

Funkce ,Overeni alarmu penosu“ umoziuje nastaveniiéch zgisohi owéreni

poplachu v kombinaci stenosem:
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» predpoplach
* hlasové peruSeni
e potvrzeni alarmu B/A
Pro jeden podsystémiurre byt jen jedna metoda &eni. Owieni je aktivni pouze

pii Uplném zapnuti s vyjimkourpdpoplachu, ktery fize byt nastaven zvI&s

Po potvrzeni funkceOvérovani alarmu penosu” je na LCD zobrazen vyb
podsystému, pro ktery ma byt funkceétani alarmu nastavena. Volba podsystému se
provede ovladacimi ttdtky pro vertikalni pohyb. Po volbpodsystému a potvrzeni jsme

piepnuti na volbu typu a@¥eni alarmu.

Vybér typu owieni alarmu se provede pomoci ovladacichiteé& pro vertikalni

pohyb. Pokud zvolime typNepouzito“ jsme po potvrzenifgpnuti na dalSi funkci.

Zvolenim funkce,P redpoplach” a jejim potvrzenim jsmet@pnuti na nastaveni
parametii predpoplachu. MZeme nastavit zda budéegdpoplach aktivni pouze u ugin
zapnutého systému nebo také ve stédst&ného zapnuti. Nastaveni provedeme pomoci
ovladacich tlaitek pro vertikalni pohyb. Po nastaveni jsniiepmuti na parametrCasoveé

okno*“.

Parametr, Casové okno“uréuje délku trvani fedpoplachu. Pr@asténé i uplné
zapnuti Ize nastavit jedetas v rozmezi 10 az 120 sekund. Po nastaveni azpofvjsme

piepnuti do menu funkcg@v érovani alarmu®.

Je-li funkce,Zprdva o peruSeni* aktivni, je poplach norm&npienasen, ale
pokud je hem ¢asového intervalu podsystém uzivatelem vypnut,ygana zprava o
prerudeni poplachu. Po potvrzeni této funkce jste@muti na parametrCasové okno'“s
rozmezim 10 az 150 sekund. Zadd@aku se provede pomoci numerické klavesnice.
Prepinani mezi jednotlivymiisly provedeme ovladacimi diky pro horizontélni posun.
Po zadantasového okna a potvrzeni jsmiepnuti zgt do podmenu funkcgOv érovani

alarmu®.

Funkce,Potvrzeni alarmu B/A*umoziuje prenést normaka prvni poplach. Dalsi
poplachy se spou$t pies fenosovou linku'potvrzeni poplachu; pokud je dalSi poplach
spusén v zadanémcasovem ok& Po potvrzeni funkce jsmeigpnuti na nastaveni
parametru, Casové okno* Tento parametr fize nabyvat hodnot mezi 5 az 30 minutami.

Po uplynuti zadanéhdasu je poplach ipnasen norméaén Nastavenicasového okna
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provedeme pomoci numerické klavesnicgepgtani mezi jednotlivyméisly provedeme
pomoci ovladdacich t&tek pro horizontalni pohyb. Nastavenigasového okna a

potvrzenim jsmeigpnuti do podmenu funkG®v éreni alarmu®.

Struktura a schéma ovladani funkgveérovani alarmu” je uvedena na obrazku
(Obr. 40).

5. HLAVNI MENU 1: PROGR SYSTEMU PODSYSTEM 1 5. PARAMETRY
PROGRAM. SYSTEMU [ PARAMETRY HHHHHH »| OVERENI ALARMU
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1
SHHHHH VHHHHH
S1ZAV. H2 V1ZAV. H2
1. OVER. ALARMU 2: OVER. ALARMU
VSTUP OVER. AL PRENOS OVER. AL
| [
. [PODSYSTEM 1 | [ OVER AL VSTUPU
| PODSYSTEM 1 NEPOUZITO
[ |
OVER AL. VSTUPU SKUP. A PRVNI CASOVE OKNO
KOMBINACE A+B M ANO 02 ANO 02 —|
L 1. SLUPINA A KOMBIN. VSTUP
VSTUP 1 | SKUPINA A/B/IZADNA
[ |
[ OVER-AL.VSTUPU | ,["DELKA PULSU INTERV. PULSU
CITAC PULSU 00 000 00 000 —I
L 1: 2 PULSY || CITAC ALARMU
VSTUP 1 2 PULSY /...
PODSYSTEM 1 | [ PRESNOS OVER. AL
PODSYSTEM 1 NEPOUZITO
[ |
PRENOS OVER. AL. PREDAL. U. ZAP. CASOVE OKNO
» PREDPOPLACH NE 010 NE 010
[ PRENOS OVER. AL~ | ['CAS OKNO SEK
HLAS. PRERUSENI [010]
|,[ PRENOS OVER AL~ | [ CAS. OKNO MIN
POTVRZ. AL. B/A [10]

Obr. 40. Schéma funkce ,@%ni alarmu*

Audio/Video

Funkce,Audio/Video" umo#iuje nastaveni audio a video komponefipgenych
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na E — sbrnici a audio sérnici. Funkce umoiuje nasledujici nastaveni:

e jména audio video adres
e svazaneé vstupy
* mistni video
* napjeni kamery
Funkce ,Jména audio video adres‘umo#iuje pifazeni jména nebo mistniho
oznaeni audio/video adres. Toto ozeai je zobrazovano uzivateli na LCD klavesnici.

Jako ozn&eni mize byt pouzito libovolné jméno o 16 znacich.

Po zvoleni a potvrzeni funkg@dména audio video adresjsme fepnuti na
vybér adresy, kterou chceméggmenovat. Vybr adresy provedeme ovladacimifliy pro
vertikalni pohyb. Vybranim a potvrzenim dané adresgme moZnost provést jeji

piejmenovani. Poigjmenovani a potvrzeni jsméepnuti na nasledujici adresu.

Funkce,Svazané vstupy“umoziuje girazeni vstup k audio/video adresam. Jeden

vstup miZze byt gifazen pouze k jedné adrese.

Po vykEru a potvrzeni funkcgSvazané vstupy‘jsme gepnuti na vybr vstupi.
Vybér provedeme pomoci ovladacichéitek pro vertikélni pohyb. Vybranim a potvrzenim
jsme gepnuti na volbu audio/video adresy, ktera nasidoimde pifazena k zvolenému
vstupu. Na vybr mame z osmi adres. V§bprovadime ovladacimi tétky pro vertikalni

pohyb. Po vybru a potvrzeni jsmeippnuti na vybr dalSiho vstupu.

Funkce ,Mistni video* umoziuje nastaveni mistniho videa. K dispozici jsou
piepinge videa a videa ip poplachu. Tyto funkce jsou systéntownezavislé na

podsystémech.

Vybérem a potvrzenim funkcgMistni video® jsme gepnuti na parametry této

funkce:

o Cas Fepnuti

e piepnuti @i zapnuti

* spojené podsystemy
* auto start

» video klavesnice

 rezim DEAD MAN
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Prepinani mezi jednotlivymi parametry provadime oatdchi tla&itky pro horizontalni

pohyb a nastavovani parameprovadime ovladacimi #éky pro vertikalni pohyb.

Po nastaveni a potvrzeni paramgsme gepnuti na paramefPozice”. U tohoto
parametru nastavime faali kamer v jakém se budotepinat pi zobrazovani na monitoru.
Na vykér mame 16 pozic. iepinani mezi jednotlivymi pozicemi provadime oviéda
tlacitky pro horizontalni pohyb a nastaveni pozice mdsy pomoci tlaitek pro vertikalni

pohyb.

Po navoleni pozic a potvrzeni jsmiepnuti na parametiideo pri alarmu“. Zde
mame moznost videdipalarmu povolit nebo zakazat. Pokud video povolarmotvrdime
volbu, jsme pepnuti na volbu kamer, ze kterychibe byt video fi alarmu ziskano. Na

vybér mame osm kamer.

Posledni funkci je,Napajeni kamery' Potvrzenim této volby mame moznost
vybrat, jak brzy po alarmu bude zapnuto napajeniedg. Na vyksr mame nastaveni 1 az 3

sekundy.

Ovladaci schéma funkg@udio/Video“ je uvedeno na obrazku (Obr. 41).

5: HLAVNI MENU 1: PROG. SYS. PODSYSTEM 1 6: PROGR. SYSTEMU
PROGRAM. SYSTEMU [ PARAMETRY HHHHHH > AUDIOVIDEO
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1
SHHHHH VHHHHH
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2
| | 1: AUDIO/VIDEO OVER ADR 1 NAZEV ADRESY
OVER NAZEV ADR. [ AL.VERIF. OVL.1 P AL. VERIF. OVL.1
2: AUDIO/VIDEO SVAZANE VSTUPY ADR. OVER. ALARM
| SVAZANE VSTUPY [ ZONA 1 | ZADNA/ADRESA1
[ I I 1
3: AUDIO/VIDEO CAS PREPNUTI PREP. PRI ZAP. AUTOSTART VIDEO KLAVES.
™| MISTNI VIDEO 00 vV - 1 NE 00 V - 1 NE 00 V - 1 NE 00 V - 1 NE
i — —
POZICE 1 POZICE 16 REZ. "DEADMAN"
e e e e 00 V -1 NE
[ I —
VIDEO PRIALARM. | | CISLO KAMERY 1 CISLO KAMERY 8
Y N e S
VIDEO PRI ALARM.
NE
| | 4 AUDIONIDEO KAMERA NAPJ.
NAPAJENI KAMERY [ 1-3 SEK PO ALARMU

Obr. 41. Schéma funkce ,, Audio/Video*



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 79

Ostatni volby

Tato funkce slouzi k dodateym nastavenimékterych zaizeni a funkci:

* Klavesnice

e PIN kody
e Bezdrét
Klavesnice

Tato funkce umo#iuje umistit na LCD vzdalené klavesnice libovolmyjtie

Po zvoleni a potvrzeni funkc&lavesnice® jsme fepnuti na zadani telefonniho
¢isla instalatérské firmy. Totéislo je pouze zobrazovanoii Rhybé se zobrazi na LCD
klavesnice s poznamkogBervisni cislo®. Telefonnicislo zadavame pomoci numerické
klavesnice. Zadanim telefonniligsla a potvrzenim jsmeigpnuti na parametVolba
displeje”.

U parametru,Volba displeje mame na vy#r ze dvou moznostiANO/NE".
Pokud zvolime pomoci ovladacichdilek pro vertikalni pohyQNE* a potvrdime, jsme

piepnuti do podmenu funkg®statni volby*.

Pokud zvolime, ANO“ a potvrdime, jsmeippnuti na parametiolny text 1“ a
muzeme pomoci numerické klavesnice (Obr. 29) naviblitvolny text o délce 16 znék
Po navoleni textu a jeho potvrzeni jsniiegmuti na paramejiolny text 2“ i zde je mozné
navolit libovolny text o délce 16 znakNavolenim textu a potvrzenim jsm&pnuti na

nastavenfadki displeje.

Parametr nastaveradki displeje umo#uje nastavit text, ktery bude zobrazovan na
LCD klavesnici. Text pro LCD volime pro jednotliv@dky. U kazdéhdadku mame

moznost vybrat z nasledujicich téxt

* datum
e cas
* volnytext 1
* volny text 2
e stav podsystému
Volby texti u jednotlivychradki provadime ovladacimi #éky pro horizontalni pohyb. Po

nastaveni text pro jednotlivéfadky a displeje a potvrzeni jsméepnuti do podmenu
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funkce ,Ostatni volby”. Ovladaci schéma funkce klavesnice je uveden mazkb (Obr.
42).

5: HLAVNI MENU 1: PROG. SYS. PODSYSTEM 1 6: PROGR. SYSTEMU
PROGRAM. SYSTEMU [ PARAMETRY ™ HHHHHH > OSTATNI VOLBY
PODSYSTEM 1 PODSYSTEM 1
SHHHHH VHHHHH
S1ZAV. H2 V1 ZAV. H2
| [ 1: osTATNIVOLBY TEL. C. INS. FIR. ZAKAZ. DIPLEJ VOLNY TEXT 1 VOLNY TEXT 2
KLAVESNICE | FFFFFFFFFFFFF [ ANO/NE P VOLNY TEXT 1 ™ VOLNY TEXT 2
L DISP. 1 RAD. 1 DISP. 1 RAD. 2 DISP. 2 RAD. 1 DISP. 2 RAD. 2
DATUM — CAS  VOLNY TEXT 1 ™ VOLNY TEXT 2
2: OSTATNI VOLBY POCET CISL. PIN
— PIN KODY T 6.5 BLOKOVANIM
POCET CISL. PIN
| 6 BEZ BLOKOVANI
POCET CISL. PIN
| 4 S BLOKOVANIM
POCET CISL. PIN
M 4 BEZ BLOKOVANI
3: OSTATNI VOLBY 1: RF PARAMETRS HLIDANI CAS SUPERVIZE
— BEZDRAT ™ SUPERVISION ™ ANO/NE/PORUCHA [ STREDNI/DLOUHY/...
2 RF PARAMETRS 1: RF EXIT TIME
P RADIO EXIT TIME ENTRY/EX......
2: RF PARAMETRS
Obr. 42. Schéma funkce ,Ostatni volby*
PIN kédy

Tato funkce umaiuje nastaveni délky PIN kodu a po jeho nespravnéadérz

moznost zablokovani Gsdny. Na vyBr mame z nasledujicich §d znaki a moznosti:

* 6 s blokovanim
* 6 bez blokovani
* 4 s blokovanim
* 4 bez blokovani

Pokud zvolime napvolbu 6 s blokovanim, ma uzivatel k vélsvého PIN kédu vSech Sest
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¢islic a mize si vybrat Sestimistny kéd zcela svobodPokud je zvolen kod s blokovanim,
je po opakovaném nespravném zadani PIN kédedrsa na uity ¢as zablokovana. Pokud
je zvolen kod bez blokovani, the byt zadavan koéd neustale a nedojde k zablokovani

astedny.

Pokud zvolime volbu 4 bez blokovanifibe si uzivatel zvolit jergtyti Cislice ze

Sestimistného kddu a élgislice jsou mu prazeny usednou.

Schéma ovladani a struktury funkce PIN kody jedev® na obrazku (Obr. 42).

Bezdrat

Tato funkce umatuje nastaveni radiového monitorovani. Funkci bezdira

nastavit nasledown

e ne
e tamper
e porucha

Pokud zvolime parametfTamper” nebo ,Porucha“, jsme pepnuti na volbucasu

supervize, kterd nabizi nasledujici volby:

» stredni (18 hodin)

» dlouhy (27 hodin)

» velmi kratky (4,5 hodiny)

» kratky (9 hodin)
Volbu parameit a ¢asi provadime pomoci ovladacich ditek pro vertikalni pohyb. Po
zvoleni¢asového Useku a potvrzeni jsme vraceni do podmerkeé, Bezdrat“. Ovladaci

schéma funkcgBezdrat* je uvedeno na obrazku (Obr. 42).

6.5.2 Upload/Download

Druhou funkci v podmenu funkce,Programovani systému“ je funkce
~Up/Download“. Tato funkce umaiuje nastavit parametry pro odesilanifgimani dat

pomoci telefonni linky. Funkce umiadje nastavit nasledujici parametry:

» telefonnicislo ovladaciho panelu
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» telefonnicislo Sylcom
» (Cislo objektu
Prestoze vSechna tatdsla jsou jiz nastavena ve funkaiolby komunikace“(viz.
dale), zde je Ize #mit bez jejich ulozeni. Dlezité je, aby telefonniislo ovladaciho panelu

a zakaznickéislo byly shodné &isly vioZzenymi v zakaznické slozce programu Sylcom.

Parametr, Telefonni ¢islo ovladaciho paneluimoziuje zneénu telefonnihatisla
pro volani ovladaciho panelu. Zma je provedena bez uloZeni v mepuolby
komunikace! Pokud provadime znu telefonnihocisla a nevyuzijeme celé spektrum
povolenych znak Musi byt nevyuzité znaky vypiny znakem,F*, tento znak zadavame

pomoci tl&itka,@" .

Paramety Telefonnicislo Sylcom“umoziuje daasnou zrdnu telefonniha@isla pro
komunikaci s programem Sylcom. 2Zma je provedena bez uloZeni v megolby
komunikace®! Pokud provadime z&nu telefonnihocisla a nevyuzijeme celé spektrum
znaka. Musi byt nevyuzité znaky vypiny znakem,F“, tento znak zadavame pomoci
tlacitka,@" . Prvni znak telefonnih&isla musi byt,B* (¢ekani na oznamovaci ton) nebo
znak,C" (obsazeni linky &ekani 2 sekundy). Pokud je peiba, Ize vyuZzit i vice znék

,C" . Znaky,B* a,C* zadavame vicenasobnym stiskenditia ,@" .

Parametr , Cislo objektu* umokuje daasnou zminu osmiciferného
identifikacniho cisla zakaznika. Z#ma je provedena bez uloZeni v mepJolby

komunikace®

U funkce,Upload/Download” volime, zda bude usku®n pienos z usedny do
PC (Upload) nebo z PC do feiny (Download). Pro provedeni &Spého penosu musi
byt k telefonni siti fipojen p@ita¢ vybaveny programem Sylcom. Pro up/download neni
nutné ovladat p#itac z astedny, ale musi byt zaji&to, Zze Sylcom rize gevzit hovor
(aktivni monitorovani modemu). Pro @Spy enos musi parametryTelefonni cislo

panelu“ a,, Cislo obejktu“souhlasit se zakaznickou slozkou Sylcom.

Po zvoleni uploadu nebo downloadu je stéenpsu zobrazen na LCD klavesnice.

Schéma funkcgUp/Download” je uvedeno na obrazku (Obr. 43).
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5. HLAVNI MENU 2 :PROG. SYS. TEL. CIS. SINTONY
PROGRAM. SYSTEMU [T% UP/DOWNLOAD T FFFFFFFFFFFFFFF

TEL. CIS. SYLCOM
™ FFFFFFFFFFFFFFF

CISLO OBJEKTU
¥ (FFFFFFFF)

UPLOAD/DOWNLOAD
— UPLOAD

3: PROG. SYS. PROGRAM VERSION
—» PROGRAM VERSION ¥ XXXXXXXXXX V1.1

Obr. 43. Schéma funkci ,Up/Download” a ,Program s&on*

6.5.3 Program version

Tato funkce po zvoleni a potvrzeni zobrazi prograon verzi softwaru nahraného

v Ustedrg. Funkce je uvedena na obrazku (Obr. 43).

6.6 Volby komunikace

Tato funkce umaluje nastavit parametry pro komunikaciiésiny a vzdalenych
zaizeni pro sledovani poplatha spravné funkce Gsdny. Po potvrzeni funkcg/olby

komunikace"v hlavnim menu ustdny mame na vy nasledujici funkce:

« PCO1
e PCO2
« Udrzba1
« Udrzba 2

» Ostatni volby
* Prenosy
* Autotest

e Zaznanvedi
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PCO 1

Tato funkce umaiuje nastavit parametry komunikace meziiédghou a pultem

centralizované ochrany (PCO). K nastaveni mamedégti parametry:

» tfi telefonnicisla

e prenosovy protokol

» kod objektu (objekty 1 az 6)

» PCO pgistupovy PIN

» PCO ovteni alarmu

* typ testu

Parametr, Telefonni ¢isla® umoziuje nastavitii telefonnicisla, pod kterymi je

PCOL1 k dosazeni. Pokud neni pouzito Zatisto, musi byt vSechny znaky“ . Prvni
znak musi byt vzdyB* (¢ekani na oznamovaci tén) neff®‘ (obsazeni linky &ekani 2

sekundy). V pipad potieby Ize pouzit i vice znék,C" .

Nastaveni telefonnihdisla se provede pomoci numerické klavesnice (O®y. 2
Znaky,F, B, C* se zadavaji pomoci tiika,@" . Po zadani a potvrzertéth telefonnich

¢isel jsme pepnuti na paramejP /enosovy protokol*

Parametr,P 7enosovy protokol“umoziuje nastavit protokol, podle kterého bude
ustedna komunikovat s PCO. Volbu protokolu provedemqci ovladacich ttatek pro
vertikalni pohyb. Zadanim a potvrzenidfeposového protokolu jsmeégpnuti na parametr
,KOd objektu”.

Parametr,Kod objektu“ umoziuje nastavit pro kazdy podsystém identiika
¢islo. Totocislo je gitazeno PCO a slouZi k identifikaci préepos udalosti. Ret znaki
kodu objektu zavisi naifpnosovém protokolu. Ret znaki kédi u jednotlivych protokal

je uveden v tabulce (Tab. 5).

Tab. 5. Rty znaki kddu objeki podle protokolu

| Protokol Po ¢et znak & kod G objektu |

ADEMCO 4
SIA
VOCAL
CESA 200 BAUDS
ADEMCO EXPRESS
4+2 (vSechny typy)

Abdh OO O
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Zadani kddu objektu provedeme pomoci numerickeellidice (Obr. 29).#pinani
mezi jednotlivymi znaky provedeme ovladaciméiky pro horizontalni pohyb. Po zadani

a potvrzeni vSech kadobjekii jsme gepnuti na volbu paramet@CO pristupovy PIN®

Parametr,PCO pristupovy PIN“ umoziuje zadat Sestimistnytigtupovy PIN
k Ustedre od PCO. Pokud tento parametr zamitneme a provegetvezeni volby jsme
prepnuti na dalSi parametr. Pokud tento parametrlpoeca potvrdime jsmeigpnuti na
volbu Sestimistného PIN kodu. PIN kéd zadame pomaaierické klavesnice. Po zadani

PIN a potvrzeni jsmeippnuti na paramejPCO overeni alarmu’.
Paramet,PCO oveéreni alarmu“umoziuje nasledujici nastaveni:

* ne
* ano
* video owrovani
* pouze zptné volani
Pokud zvolime,NE" a potvrdime, jsme ippnuti na dalSi parametr. Jestlize

zvolime,,ANO* a potvrdime, jsmeippnuti natasove nastaveni prodlevy odposlechu.

Pokud zvolime\Video owrovani“ a potvrdime, jsmeippnuti natasové nastaveni
jeho prodlevy. Nastaveni prodlevy provedeme ponmmgherické klavesniceigpinani

mezi jednotlivymi znaky provedeme ovladaciméilky pro horizontalni pohyb.

Pokud zvolime,Pouze z@tné volani“ a potvrdime, jsme ippnuti na dalSi

parametr.

DalSi parametr funkce PCO jeTyp testu®, ktery umoiuje nastaveni
automatického testovanignosu mezi ugtdnou a PCO. K dispozici jsou dva typy test

pevny a synchronizovany.

Synchronizovany test je synchronizovan pomoci plvste genosu. Pevny test se
uskutenuje v pravidelnych intervalech. Volbu typu testwoygdeme ovladacimi ttéky

pro vertikalni pohyb. Po volltypu testu jsmeiepnuti na dalSi parametr.

Parametr,Jen pri Uplném zapnuti“urcuje, kdy se bude provéd automatické
testovani. Mame na vgbse dvou voleb — a) vZzdy a nebo b) pouze je {i sgstém zapnut.
Vybér provedeme pomoci ovladacich ¢itek pro vertikalni pohyb. Potvrzenim jsme

piepnuti na nastaveni dalSiho parametru.
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Parametr,Testovaci perioda“ uréuje ¢asovy interval mezi dima testovacimi
hovory nebo mezi poslednimigmosem a testovacim hovorem. Pro zadésiového
intervalu pouzijeme numerickou klavesnici (Obr. .2ZBadané&islo v parametru testovaci
perioda se pro ziskanésové délky intervalu nasobi 30 minutami. Po nast&lasového

intervalu a potvrzeni jsmegpnuti na podmenyolby komunikace*.

Schéma ovladani je uvedeno na obrazku (Obr. 44).

6 HLAVNI MENU 1: VOLBY PRENOSU TEL. CISLO 1 TEL. CISLO 2
VOLBY KOMUNIKACE [T] PCO 1 (2) ¥ FFFFFFFFFFFF —>| FFFFFFFFFFFFF ]
L TEL. CISLO 3 PROTOKOL CISLO OBJ. PO1
FFFFFFFFFFFF | [SIA1] | [FFFFFF] .
L CISLO OBJ. POB PRIST. KOD PCO PCO AL. OVER.
[ FFFFFF ] > ANO/NE | ANO/NE/... N
PRIST, KOD PCO PRODL. ODPOSL.
[ 000000 [000]
I T 1
REZIM TESTU JEN PRI U. ZAP SPOJENY PODS.
PEVNY - SY 048 PEVNY - SY 048 PEVNY - SY 048
—
TEST. PERIODA
PEVNY - SY 048
3: VOLBY PRENOSU TEL. CISLO CISLO OBJEKTU
L UDRZBA 1 (2) — FFFFFFFFFFFFF [ [ FFFFFFFF]

Obr. 44. Schéma funkci ,PCO* a ,Udrzba“

PCO 2

Nastaveni funkcgPCO2“ viz. ,PCO1" v kapitole 6.6

Udrzba 1
Tato funkce umaiuje nastaveni nasledujicich pararmetr
» Telefonnicislo
« Cislo objektu

Udrzba se pouziva pro up/download i@mms poslednich 10 udélosti v pdimudalosti

Vv pripact spuséni prenosoveé linky.
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Parametr,Telefonni ¢islo® umoziuje nastavit telefonniislo, pod kterym je
.Sluzba 1" k dosazeni. Pokud neni pouzito Zadiglo, musi byt vSechny znaky" .
Prvni znak musi byt vzdyB“ (¢ekani na oznamovaci ton) neph@"“ (obsazeni linky a

¢ekani 2 sekundy). Vifpac poteby Ize pouzit i vice znakC" .

Nastaveni telefonnihoisla se provede pomoci numerické klavesnice (O®y. 2
Znaky,F, B, C* se zadavaji pomoci tiika,@" . Po zadani a potvrzertéeth telefonnich

gisel jsme pepnuti na paramefrCislo objektu*

Do parametru, Cislo objektuje vlozenogislo, které se vztahuje &slu objektu
v programu SylcomCisla objektu jsou @lezita pro identifikaci udalosti ze zaznamu.
Nastaventisla objektu se provede pomoci numerické klaveqi@te. 29). Pepinani mezi
jednotlivymi znaky se provadi ovladacimidiiky pro horizontalni pohyb. Po navoleni
¢isla objektu a potvrzeni jsmagpnuti zgt do podmenu funkcgVolby komunikace'

Schéma ovladani je zobrazeno na obrazku (Obr. 44).

Udrzba 2

Nastaveni funkcgUdrzba 2“ je shodné s nastavenifidrzba 1“ v kapitole 6.6

Ostatni parametry

Tato funkce umaluje nastaveni nasledujicich globalnich telekomumic

parameti:
» telefonnicislo Sintony
o typ vyt&eni
* volby PCO

» Up/Download pi zapnuti
* rezim Up/Download

* Udrzba

* pcet vyzvarni

* pocet pokus

» testlinky

Parametr, Telefonnicislo Sintony“umoziuje nastavit telefonniislo, pod kterym je
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Ustedna z programu Sylcom kdosazenCislo zadavame bez mistniho nebo
mezinarodniho kédu. Pokud neni pouzito Zagisty, musi byt vSechny znakl” . Znak
.F* zadavame pomoci tldka,@" . Po zadani a potvrzetisla jsme pepnuti na parametr

»TYp vytaceni“.

Parametr, Typ vytéceni* uréuje, jaka metoda se pouZzijé& pelefonnim spojeni. Na

vybér mame ze dvou moznosti:

* P —pulzni volba
T -tdénova volba

Po vollE typu vyt&eni jsem pepnuti na parametgVolby PCO*.

Parametr,Volby PCO" uruje, zda ma byt pro zvySeni beZpesti udalost
pienesena do PCO 2 vipad® neusgsneho penosu do PCO 1. Tato funkce funguje jen
v paadi PCO 1 a pak 2 nikoliv opa. Zapnuti tohoto parametru provedeme pomoci

ovladacich tlaitek pro vertikalni pohyb.

Parametr,Up/Download pi zapnuti“ uruje, zda bude povoleniigtup fes
Sylcom (mistni nebo vzdaleny)iipéast€ném nebo Uplném zapnuti. Povoleni nebo
zakazani tohoto parametru provedeme ovladacintitkla pro vertikalni pohyb. Po

nastaveni tohoto parametru jsnfegnuti na parameRezim Up/Download?

Parametr,Rezim Up/Download“ umoziuje nastaveni bezpeosti gistupu pro

up/download, pr@tyii Urovré zabezpéeni :

* 0 — Up/download neni mozny, ovladaci panel odm#&ckiyn ¢innosti
pozadované Sylcomem.

* 1 — Ovladaci panel iim& vSechnycinnosti od Sylcomu bez mistni
autorizace uzivatelem.

e 2 — Ovladaci panel ipim& vSechny ¢innosti s mistni uZivatelskou
autorizaci. Bez uzZivatelské autorizace je moznézeoxgtné volani na
prednastavenéislo (Udrzba 1).

« 3 — Ovladaci panelipima pouze zptna volani na fednastavenéislo
(Udrzba 1) s mistni uZivatelskou autorizaci.

Nastaveni arowhzabezpéeni provedeme pomoci ovladacickifek pro vertikalni pohyb.

Po zvoleni Urovézabezpéeni a potvrzeni jsme@pnuti na paramettidrzba®.
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Parametr,Udrzba“ umoziuje nastaveni Zfsobu penosu 10 udéalosti na PCO.
Tento genos Ize uskutmit ihned po vyhlaSeni poplachu (ALR), nebo az ppnuti
(UNS). Tento parametr se nastavuje pro¢ akluzebni ¢isla. Nastaveni parametru
provedeme pomoci ovladacich klaves pro vertikatiiyp. Po nastaveni a potvrzeni jsme

piepnuti na parametPo cet vyzvaeni*.

Parametr,Pocet vyzvaeni* urtuje paet zazvosni pred tim, nez Ugtdna
vyzvedne linku. P&t zazvorni Ize nastavit v rozmezi 0 az 9. Hodnota 0 znan&na
linka neni vyzvedavana. Nastaveni parametru praowedpomoci ovladacich klaves pro

vertikalni pohyb. Nastavenim a potvrzenim jsrifegpputi na parametPo cet pokus* .

Parametr ,Pocet pokus“ uriuje paet vyt&ecich pokus, nez je vyvolana
pienosova chyba. Ret pokus lze nastavit vrozmezi 1 az 12. Nastaveni provedem
pomoci ovladacich t&tek pro vertikalni pohyb a numerické klavesnice.navoleni p&tu

pokusi a potvrzeni jsmeippnuti na parameji est linky“.

Parametr,Test linky* uruje stav testovani linky. iPtestu je linka obsazena a
testovana na oznamovaci ton. Nadrjsoucasoveé intervaly 5 min., 30 min., 12 hod nebo
24 hod. Nastavergiasovych intervdl provedeme pomoci ovladacicheflak pro vertikalni
pohyb. Navolenim testovacih@msu a jeho potvrzenim jsmeepnuti zgt do podmenu

»Volby komunikace®.

Schéma funkce ostatni parametry je uvedeno nakib(&br. 45)

Prenos
Tato funkce umaiuje nastaveni nasledujicich pararagiienosovych linek:

» pienos (PCO 1 nebo PCO2)
e typalarmu
» Kkod alarmu
* obnova (PCO1 nebo PCO2)

Po zvoleni a potvrzeni funkgB /enosy” jsme pgepnuti na vybr vstupu, pro ktery
chceme zvolit fenos a nebo jej zakazat. \&bvstupu provedeme pomoci ovladacich
klaves pro vertikédlni pohyb. Vybranim a potvrzenistupu jsme fepnuti na nastaveni
PCO 1.
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—
6: HLAVNI MENU 5: VOLBY PRENOSU TEL. CISLO SINTONY TYP VYTACENI
VOLBY KOMUNIKACE [T—| OSTANI VOLBY | FFFFFFFFFFFF T zZU1AR ‘[
| I | I
VOLBY PCO U/D PRI ZAP. REZIM U/D
TZU1AR TZU1AR TZU1AR
pr—
UDRZBA
TZUH1ALR
I 1 1
POCET VYZVAN. POCET POKUSU TEST LINKY
Y0 03 ANO 0 03 ANO 0 03 ANO
| [ 6:voLBY PRENOSU | [ 01:11/HL.DESKA
PRENOS ZONA 1 —|
PRENOS PCO1 TYP ALARMU KOD ALARMU
- PRENOS — ALARM — [01] —|
PRENOS PCO1 L OBNOVA PCO1
-| ZADNY PRENOS —| ZADNA OBNOVA ‘|
PRENOS PCO2 TYP ALARMU KOD ALARMU
- PRENOS — ALARM — [01] -|
PRENOS PCO2 L OBNOVA PCO2
—| ZADNY PRENOS —| ZADNA OBNOVA ‘|
I 1
]_ UDRZBA 1 UDRZBA 2
S1 - S1 -
| 7: voLBY PRESNOSU 1: AUTOTEST CAS AUTOTESTU
AUTOTEST T | START AUTOTEST1 00 HOD 00 MIN
2: AUTOTEST CAS AUTOTESTU
—| START AUTOTEST2 00 HOD 00 MIN
8: VOLBY PRENOSU 1: ZAZNAM RECI POUZ HL. DESKU
| ZAZNAM RECI T | ALARM ZPRAVY Y PRO PREH./ZAZNAMY
2: ZAZNAM RECI J
— NAPOVED. ZPR.

Obr. 45. Schéma funkci ,Ostatni volby“, ;Bnos”, ,Autotest”, ,Zaznameci"

U PCOL1 zvolime zda budégmos povoleri nikoliv. Volbu provedeme ovladacimi
tlacitky pro vertikalni pohyb. Pokud zvolime paramgfiadny prenos* a tuto volbu
potvrdime jsme f@pnuti na volby PCO2. Zvolenim a potvrzenim paramgl® /enos”
jsem grepnuti na vybr ,Typ alarmu“. Vybér typu alarmu provedeme pomoci ovladacich
tlacitek pro vertikalni pohyb. Vy@sem a potvrzenim typu alarmu jsmeepnuti na

parametr,Kod alarmu®.

yoors

Parametr,K6d alarmu® umo#iuje nastavenicisla alarmu, podle kterého Ize

identifikovat v PCO vstup, od kterého byl alarm @lan. Nastaveni provedeme
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numerickou klavesnici. Nastavenim a potvrzenim jpfapnuti na parametObnova®“.

Parametr,Obnova“ uréuje, zda budeienesendistici zprava fi resetu penosové
linky. Po nastaveni parameti@bnova®“ a potvrzeni jsmeippnuti na PCO2 a iieme
provést stejné nastaveni jakoiigact PCO1. Po nastaveni paranieBCO2 a potvrzeni

jsme grepnuti na volbyUdrzba .

ParametrUdrzba“ uréuje, zda je poslednich 10 udéalosti inzenyrskéhoaan po

spuséni prenosoveé linky peneseno do sluzebni stanice.

Schéma funkcgP 7enos” je uvedeno na obrazku (Obr. 45).

Autotest

Tato funkce umatuje nastaveni automatického testovaciho hovoru gefednou
a PCO. Na vyér jsou,Autotest 1" a,Autotest 2“.

Volbu provedeme pomoci ovlddacich¢itak pro vertikalni pohyb. Potvrzenim
jsme gepnuti na nastaversiasu spudni automatického testi’as auto testu se zadava
pomoci numerické klavesnice @epnuti mezi hodinami a minutami se provede pomoci

ovladacich tlaitek pro horizontalni pohyb.

Schéma funkcgAutotest” je uvedeno na obrazku (Obr. 45).

Zaznamiedi
Tato funkce umaiuje nahrat poplachové a pomocné zpravy pomoci o

modulu.

Parametr,Poplachové zpravy“umoziuje nahrat Sest poplachovych zprav, které
mohou byt dlouhé 3,2 sekundy. Nahravanit@hpavani zprav viz. instalai pokyny pro

hlasovy modul.

Parametr,Pomocné zpravy“umoziuje nahrani pomocnych zprav, které glgh
dalkové ovladani. Kazda pomocna zpravazenmit délku az 6,4 sekundy. Nahravani a

piehravani zprav viz instalai pokyny pro hlasovy modul.

Schéma funkcgZaznamreci® je uvedeno na obrazku (Obr. 45).
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6.7 Datum/Cas
Tato funkce umaiuje nastavit nasleduji¢asové funkce:

* Nastaventasu
e Letni/Zimnigas

¢ Funkcedasu

Nastavenifasu

Tato funkce umaiuje nastavittas a datum G&dny. Hodiny jsou aktualizovany

hned po potvrzeni. Hodiny jéeba vkladat ve 24 hodinovém formatu.

Po zvoleni funkcgNastavenicasu“ a potvrzeni jsmeippnuti na nastaveni data.
Datum zadavame pomoci numerické klavesniciepiRani mezi jednotlivymi znaky
provedeme ovladacimi tlaky pro horizontalni pohyb. Datum se nastavujefoenétu
DEN/MESIC/ROK. Nastavenim a potvrzeni data jsntepputi na nastaveniasu.Cas
zadavame pomoci numerické klavesnicgepihani mezi jednotlivymi znaky provedeme
pomoci ovladacich tédtek pro horizontalni pohyb. Po nastaveéasu a potvrzeni jsme

piepnuti zgt do podmenyDatum/Cas®.

Letni/Zimni ¢as

Tato funkce umaiuje nastavit automatickyifechod mezi letnim a zimnigasem.
Pokud je funkce povolena, 2Zmacasu se odehraje posledni &led bieznu a Wijnu mezi

druhou aiteti hodinou ranni.

Po potvrzeni funkcegLetni/Zimni ¢as* jsme gepnuti na moznost povoleri
zakazani funkce automatické amy casu. Povoleni nebo zakédzani této funkce provedeme
ovladacimi tl&itky pro vertikalni pohyb. Po nastaveni a potvrzimkce jsme fepnuti

zpét do podmenu funkcgDatum/Cas*.

Casové funkce

Tato funkce umaiuje nastaveni kalentl§ které mohou byt pouzity pro

automatické zapnuti a vypnuifasové autorizace PIN &s vypnuti vstup a funkci
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vystupi.

Po zvoleni funkce, Casové funkce* jsme gepnuti na vybr jednotlivych

podsystému nebo na volbasu vypnuti vstupa funkci vystup.

Zvolenim a potvrzenim podsystému se na LCD vypi&einé volby kalendée

v tomto podsystému*

Zvolenim a potvrzenim funkcgutput 1 médme moZnost nastavit Seazmych
casovych vyjimek pro vystup 1. Vgb¢isla vyjimky provedeme pomoci ovladacich klaves
pro vertikalni pohyb. Po potvrzegisla vyjimky jsme pepnuti na vydr dne v tydnu,

v kterem bude dana vyjimka uplata. Repinani mezi jednotlivymi dny v tydnu
provedeme ovladacimi tiaky pro horizontalni pohyb a vg¢b daného dne ttdtky pro
vertikalni pohyb. Nastavenim a potvrzenint sme @epnuti na nastaveni &tku a konce

¢asu vyjimky. Nastavertiasu provedeme pomoci numerické klavesnice.

Funkce,Output 2“ umoziuje stejné nastaveni jako funkg@utput 1“. Schéma

funkce ,Datum/Cas" je uvedeno na obrazku (Obr. 46)

LETNI/ZIMNI

NE ZMENA LET/ZIM

3: VOLBY CASU
CASOVE FUNKCE

CASOVE FUNKCE
PARTION 1

CASOVE FUNKCE
PARTION 2

CASOVE FUNKCE
PARTION 3

CASOVE FUNKCE
PARTION 4

CASOVE FUNKCE
PARTION 5

CASOVE FUNKCE

7: HLAVNI MENU 1: VOLBY CASU DEN HODINY (24 HOD)
DATUM/CAS NASTAVENI CASU 01/01/2002 »| 00:00
2: VOLBY CASU ZMENA LET/ZIM

PARTION 6
CASOVE FUNKCE V1_Cli-------
OUTPUT 1 XX XXIXX:XX ;I
CASOVE FUNKCE I: PONDELI
ouTPUT2 [ | ------- _l
L UNSET START
XX:XX —|
L UNSET KONEC
XX:XX

Obr. 46. Schéma funkce ,Datu@ds”
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6.8 Testovaci funkce

Tato funkce umaiuje proveést testy ¥&eni a funkci useédny. Testovaci funkce

obsahuji nasledujici funkce:

* Krokovy test

* Testvstup

e Test zemni

e Test vystug

* Test gFenosu

* Test odposlechu

» Test zapnuti

Krokovy test

Tato funkce umaiuje provedeni krokového testu v jednotlivych potisysech.
Krokovy test aktivuje vystupy nastavené jako vygtiypkoveho testu. Krokovy testirhe
byt proveden pouze na vypnutych vstupech. Zapnstépy (nap. 24 hodin) spusti

okamzit skut&ny poplach.

Po zvoleni a potvrzeni funkg&rokovy test” jsme vyzvani k vybru podsystému,
ve kterém chceme krokovy test provad Vybér podsystému provedeme pomoci
ovladdacich tlaitek pro horizontéalni pohyb. Vybranim a potvrzenpodsystému jsme
piepnuti na vybr, zda bude test signalizovan kratkym sepnutim¢dizu nebo interni
sirény. VykEr provedeme ofi ovladacimi tlgitky pro horizontélni pohyb. Po potvrzeni je

spusén krokovy test a vSechny vystupy krokového testou jsktivovany. Ukodeni

krokového testu provedemeditkem %l pokud ukoteni testu neprovedeme, je uken

ustednou po dvou hodinach.

Test vstupu

Tato funkce umaluje otestovat kazdy jednotlivy vstup v jednotlivych
podsystémech. Diky tomuto testuide byt testovan aktudlni stav sgm$ta vypnuti.
Testovany vstup jedmem testu vypnuty. To znamena, Ze nespusti oprgvoloplach, ale

pouze indikuje stav na LCD a je kratce spusSbzwak nebo vnini siréna. Je také
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indikovana hodnota odporu a kvalita radiovébenosu.

Zvolenim a potvrzenim funkcdest vstupu“jsme gepnuti na volbu podsystému,
u kterého chceme testovat vstupy. ¥ylpodsystému provedeme pomoci ovladacich
tlacitek pro vertikalni pohyb. Po potvrzeni jsm&gnuti na vybr zvukové signalizace
(vnitini siréna nebo bzak). Vybir provedeme pomoci ovladacich¢itak pro vertikalni
pohyb. Po vybru a potvrzeni jsmeippnuti na vybr vstupu, ktery chceme testovat. ¥yb
provedeme pomoci ovladacichcitek pro vertikalni pohyb. Po vyghu vstupu a potvrzeni

je zobrazena impedance daného vstupu.

Test zerdni

Tato funkce umaiuje otestovat kvalitu uzendni jednotlivych vstuf. Potvrzenim
této funkce jsmefepnuti na vybr podsystému, u kterého chceme testovat zeimrstupi.
Vybér podsystému provedeme ovladaciméitlay pro vertikalni pohyb. Potvrzenim v
podsystému jsmeiepnuti na vybr vstupu, ktery chceme testovat. Po &yb daného
vstupu a potvrzeni se tdistina zepta, jestli chceme provést test. Potvrzgntest zapnut a

na LCD se zobrazi informace, Ze vstup je testovan.

Test vystup

Tato funkce umaluje zapinani a vypinani jednotlivych vysiup podsystémech.
P ukonceni testu vystup jsou tyto vystupy automaticky nastaveny doqdniho stavu.
Vystupy sirén jsou aktivovany maximélma 5 sekund. Vystupy majaksou aktivovany

maximalré na 5 minut.

Po zvoleni a potvrzeni funkg&est vystug” jsme gepnuti na vybr podsystému,
ve kterém chceme provest test vystup'ybérem a potvrzenim jsmeigpnuti na vybr
vystupu, ktery budeme testovat. Po &gba potvrzeni se na LCD zobrazi aktualni stav
vystupu. Potvrzenim je vystup aktivovan. Vbjednotlivych podsystému a vystiup

provedeme pomoci ovladacicheitek pro horizontalni pohyb.
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Test genosu

Tato funkce umaluje provést testipnosu. B tomto testu je spudta genosova
linka. Test opousti inZenyrské menu. Po provedesiut genosu z PCO1 nebo PCO2

zustava systém ve stavu testteposu a umaije kontrolu komunikace se Sylcomem.
Ukorceni testu provedeme stiskentitia %,

Po potvrzeni funkceTest penosu“ je na LCD zobrazena informace o tom, ze

probih& testfenosu a na druhéradku je zobrazen jeho stav.

Test odposlechu

Tato funkce umaluje testovat audio periferie. Aby mohl byt testy@den, musi
byt do Ustedny umisin audio modul. Po zvoleni tohoto testu a potvrzenha LCD

vypsang,Test audio desky aktivni®

Funkce ,Test zapnuti“ umoZiuje testovaci zapnuti ve stavu ,nelze zapnout”.

Podsystém Ize tedy zapnout i &itpmnosti osob v chr&ném objektu.

Testovaci zapnuti je umaimo na 10 minut. Po této délse Ustedna vrati do

normalniho stavu.

Test zapnuti

Po potvrzeni této funkce jsméepnuti na vybr podsystému, ktery chceme testovat.
Vybérem podsystému a potvrzenim jsmiegnuti na volbu zapnuti nebo vypnuti testu.

Vybér podsystému i stavu testu provedeme pomoci ovidd&taves pro vertikalni pohyb.

Struktura a schéma ovladani funkdeestovaci funkce” je uvedeno na obrazku
(Obr. 47).
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8: HLAVNI MENU 1: TEST FUNKCE PODSYSTEM TEST S BZUCAKEM/| | KROK. TEST
TEST FUNKCE T| KROKOVY TEST 1] | VNIT. SIRENOU | X =KONEC
2: TEST FUNKCE PODSYSTEM TEST S BZUCAKEM/ 01: 11/HL. DESKA
| TEST VSTUPU 1] > VNIT. SIRENOU [ ®| ZONA 1 ]
[ 1
IMPED 004,7K TEST: |
ZONA 1 ZONA 1
3: TEST FUNKCE PODSYSTEM TEST ZEM. VYP. TEST ZEM. ZAP?
| TEST ZEMENI 1] ™ ZONA 1 > ZONA 1 ‘\
L V TESTU ZEM.
ZONA 1
R
4: TEST FUNKCE PODSYSTEM 01: VY1/HL. DESKA STAV: VYP
| TEST VYSTUPU 1] ™ VNITR. SIRENA ™ VNITR. SIRENA
|
STAV: ZAP
VNITR. SIRENA
5: TEST FUNKCE TEST PRENOSU
- TEST PRENOSU i [,
6: TEST FUNKCE TEST AUDIO DESKY
— TEST ODPOSLECHU [P| AKTIVNI
7: TEST FUNKCE PODSYSTEM TEST ZAPNUTI
—| TEST ZAPNUTI 1] | ANO/NE

Obr. 47. Schéma funkce ,Testovaci funkce“

6.9 Volby adresovani

Tato funkce umaiuje adresovani, vymazani a konfiguraci komponéipiopenych
na skrnici Ustedny a bezdratovych pruk Po vylkru a potvrzeni funkceVolby

adresovani“mame na vy#r s nasledujicich funkci:

* Volby E-Bus

* Bezdratové Zdzeni

6.9.1 Volby E-Bus

Tato funkce umaiuje Eirazeni adres, vymazani a konfiguraci grykipojenych

na skérnici E — Bus. Po zvoleni této funkce mame nadvyiasledujici moznosti:



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 98

* nastaveni periferii
* vymazat z#zeni
e owieni mapovani sinice

e tisk

Nastaveni periferii

Tato funkce umatuje adresovani E — Bus komponent. Kazdy typ kompiynma

nezavislé adresovani achaa adresou 1. Lze si vybrat nasledujici typy kongo:

e expandéry

* napdjeci zdroje

» klavesnice

* owefovaci modul

* bezdratova brana

* vystupni modul

Po vybrani typu komponenty a potvrzeni jsme vyzkanbrani adresy, ktera bude

piitazena danému prvku na éshici. Vybranim a potvrzenim adresy jsme vyzvani
k zm&knuti adresovaciho tiitka na prvku, kterému ma byt dana adresgapena. Vybr
adresy provedeme ovladacimiciliy pro vertikalni pohyb. Adresovaci &igko drzime tak

dlouho, dokud se na LCD nezobrazi informace, Zeesamdtani prokhlo v paadku.
Zmé&kneme tlaitko ¢*. Na LCD se zobrazi informace difmzenych adresach danych

prvki. Opstovnym zméknutim tla&itka %] jsme dotazani, zda siggeme konfiguraci

ulozit. Schéma nastaveni periferii je uvedeno mazku (Obr. 48).

Vymazat z#éizeni

Tato funkce umaiuje vymazani E — Bus komponenty. Vymazani nevynaaitesu
v komponent, ale komponentu ze systému. Vymazané prvky jsdikavané znakeny

v zobrazeni konfigurace. Vymazané komponenty neggstémem uznany.

Pokud doslo k necthému vymazani komponenty na E — Bus, nenfepeat ji
znovu adresovat, sthji pouze znovu zapsat do systému pomoci funkoe éreni

mapovani sérnice” v inZenyrském menu.
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1: ADRESOVANI ZVOLTE ADRESU

a STISK PRG. TLAC.
EXPANDERY ADR. EXPANDERU 01

EXPANDERY 01

9: HLAVNI MENU 1: VOLBY ADRES. 1: VOLBY E-SBER.
VOLBY ADRESOVANI ZARIZENI E-BUS NASTAV. ZARIZENI

ADR. UKONCENO
EXPANDERY 1

EXPANDERY
o

ZVOLTE ADRESU
ADR. NAP. ZDROJ 01

STISK PRG. TLAC.

NAP. ZDROJE 01

2. ADRESOVANI
NAPAJECI ZDROJE

R. UKONCENO
P.ZDROJE

ADI NAPAJECIZDROJE | |
NA

ZVOLTE ADRESU
ADR. KLAVESNIC 01

STISK PRG. TLAC.
KEYPAD 01

N
{BRe |
aE
e
N
Enimee e
aE
H H
H
£ =
aE
H H

KLAVESNICE

# 3: ADRESOVANI H

ZVOLTE ADRESU
ADR. OVEROVANI 01

STISK PRG. TLAC.
OVER.MODUL 01

4: ADRESOVANI
OVER. MODUL

ADR. UKONCENO
OVER. MODUL 01

OVER. MODUL

ZVOLTE ADRESU
ADR. BRANY 01

STISK PRG. TLAC.

5: ADRESOVANI
BEZDRAT. BRANA BEZDRAT BRANY 01

ADR. UKONCENO BEZDR. BRANY

BEZDR. BR. 01

ZVOLTE ADRESU
ADR. VYST MODUL 01

STISK PRG. TLAC.
VYST. MOD. 01

# 6: ADRESOVANI H

VYSTUPNI MODUL

ADR. UKONCENO
VYST.MOD. 01

VYSTUPNI MODULY

ULOZIT KONFIG.
ANO=y NE=X

Obr. 48. Schéma funkce ,Nastaveni periferii*

Komponenty jsou tak jako u funkgBastaveni periferii“rozcleny na fizné typy.
Vymazani prvku ze systému tetiny provedeme nasledavrzZvolime typ prvku, ktery
chceme vymazat a potvrdime. Po potvrzeni jséeprmuti na vybr adresy tohoto prvku.

Vybér provedeme pomoci ovladacichéitek pro vertikalni pohyb. Po vybrani a potvrzeni

adresy je na LCD zobrazena informace o adresadtipEmaknutim tlasitka %) jsme
piepnuti do podmenu funkc@/olby E — Bus”. Schéma funkce je uvedeno na obrazku.
(Obr. 49).

OwéiFeni mapovani sérnice

Tato funkce umaiuje zobrazeni s@asného stavu prikna E — Bus. Prvky jsou
opet rozckleny podle jednotlivych tyfn Vybérem typu komponenty a potvrzenim jsme

piepnuti na zobrazeni informaci o adresach a stapegki na skrnici. Zma&knutim

tlacitka X! jsme dotazani zda stgjeme konfiguraci uloZit nebo ne.
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9: HLAVNI MENU 1: VOLBY ADRES. 2: VOLBY E-SBER. 1: VYMZANI ZVOLTE ADRESU EXPANDERY
VOLBY ADRESOVANI ZARIZENI E-BUS VYMAZANI ZARIZENI EXPANDERY ADR. EXPANDERU 01 e
2: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU NAPAJECI ZDROJE
NAPAJECI ZDROJE ADR. NAP. ZDROJ 01 1eceann-
3: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU KLAVESNICE
KLAVESNICE ADR. KLAVESNIC 01 Teeeen--
4: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU OVER. MODUL
OVER. MODUL ADR. OVEROVANI 01 Tomeeme-
5: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU BEZDR. BRANY
BEZDRAT. BRANA ADR. BRANY 01 1--

6: VYMAZANI
VYSTUPNI MODUL

ZVOLTE ADRESU
ADR. VYST MODUL 01

VYSTUPNI MODULY

3: VOLBY E-SBER.
OVER. MAP. SBER.

1: KONFIGURACE
EXPANDERY

EXPANDERY

2: KONFIGURACE
NAPAJECI ZDROJE

],

3: KONFIGURACE
KLAVESNICE

4: KONFIGURACE
OVER. MODUL

OVER. MODUL

ULOZIT KONFIG.
ANO=yY NE=X

5: KONFIGURACE
BEZDRAT. BRANA

%’l BEZDR. BRANY
1--

6: KONFIGURACE
VYSTUPNI MODUL

VYSTUPNI MODULY

]_

Obr. 49. Schéma funkci ,Vymazatizeni“ a ,Overeni mapovani gbonice”

Pokud zvolime uloZit jsou komponenty na E — Bupsaay do systému s jejich

sowasnymi adresami. Komponenty které nebyli zapsanysykiému jsou zapsany do

systému a je jimiffazena adresa.

Pokud zvolime neukladat je konfigurace prwia E — Bus ponechana wyodnim

stavu. Schéma je zobrazeno na obrazku (Obr. 49).

6.9.2 Bezdratové z&izeni

Tato funkce umaluje pirazeni adres, vymazani a konfiguraci bezdratovyehupr

piipojenych na bezdratové brany. Po zvoleni funkceneénoZznost vy#ru ze i bran. Po

vybéru a potvrzeni funkcgBezdratova brana“mame k dispozici nasledujici funkce:

* Nastaveni zdzeni

* Vymazani zézeni

» Konfigurace
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Nastaveni zézeni

Tato funkce umaluje adresovat radiové poplachy a radiové klavesmieejednu
bezdratovou branu e byt gipojeno sedm radiovych klavesnic a 4, 8 nebo 1ibvddh
poplachi. Patet radiovych popladh zavisi na pé&u rozsfeni linek, nahrazenychtip

adresovani radigpimace.

Prifazeni adresy provedeme nasledujicimisppem. Vybereme typ bezdratového
prvku, ktery chceme adresovat (bezdratovy popldétkové ovladani). Potvrdime a jsme
piepnuti na vybr adresy prvku. Vyér typu prvku a adresy provedeme ovladacinitky
pro vertikalni pohyb. Po té jsme vyzvani k aktivové&amperu na radiovém senzoru, nebo
k stisknuti programovaciho diéka na dalkovém ovladani. Po té je na LCD zobrazen
informace o UsgEném nateni adresy. Po potvrzeni jsou zobrazeny inforntaeeresach

jednotlivych prvki. Schéma je zobrazeno na obrazku (Obr. 50).

Vymazat z#éizeni

Tato funkce umakuje vymazani radiového vybaveni ze systéntuvigmazani je
uvolréna adresa, ktera bylafifazena danému senzoru. Pokud bylo radiové vybaveni

vymazano omylem, jgéeba proveést jeho éfvnou adresaci.

Vymazani z#izeni provedeme nasledujicim tspbem. Vybereme typ radiové
komponenty, kterou chceme vymazat. Po potvrzeng jgrapnuti na vybr jeji adresy.
Vybér typu radiové komponenty a adresy provedeme poroetddacich tléitek pro
vertikalni pohyb. VyBrem a potvrzenim je prvek ze systému odsitraamjsme fepnuti na

informace o stavu bezdratovych piviSchéma funkce je zobrazeno na obrazku (Obr. 50).

Konfigurace

Tato funkce umaiuje zobrazeni radiové konfigurace. Potvrzenim figbdce jsme
piepnuti na vybr typu komponent, u kterych chceme zobrazit komagu Po vykru a
potvrzeni typu komponent je jejich konfigurace zd@na na LCD. Schéma funkce je

uvedeno na obrazku (Obr. 50).
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9: HLAVNI MENU
VOLBY ADRESOVANI

1

2: VOLBY ADRES

BEZDRAT. ZARIZENI.

i

1: VOLBY BRANY
BEZDR. BRANA 1

1: BEZDR. ZARIZ. 1: ADRESACE ZVOLTE ADRESU
ADRESOVANI BEZDR. DETEKTORY ADR. DETEKTORU 0

h

H AKTIVUJTE TAMPER

ADRES. HOTOVO
DETEKTOR 1

5

DETEKTOR
DETEKTORY
78 910 11 12
2: ADRESACE ZVOLTE ADRESU
DALK. OVL/PANIK ADR. DALK. ZAR 01 _]

STISK PROG. TLAC. ADRES. HOTOVO
DALK. OVL. 01 DALK. OVL. 1

N

2: BEZDR. ZARIZ.
VYMAZAT ZARIZENI

1: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU
BEZDR. DETEKTORY [ | ADR. DETEKTORU 01

n

DETEKTORY DETEKTORY

-2345678 910 11 12

2: VYMAZANI ZVOLTE ADRESU

DALK. OVL/PANIK ADR. DALK. ZAR. 01

DALK. OVL.

-234567
3. BEZDR. ZARIZ. 1: KONFIGURACE DETEKTORY DETEKTORY
KONFIGURACE BEZDR. DETEKTORY 12345678 9 10 11 12

2: KONFIGURACE DALK. OVL.
DALK. OVL/PANIK 1234567

|

Obr. 50. Schéma funkce ,Bezdratovéizani*



UTB ve Zling, Fakulta aplikované informatiky, 2007 103

7 POZNAMKY

Hlavni podsystém

Je nezavisly podsystém, kteryibe byt zapinan nebo vypinan bez ohledu na stav

ostatnich podsystéim

ZAavisly podsystém

Je podsystém, ktery vZzdy zavisi na hlavnim podsyst&avisly podsystém nerhe
byt zavisly na virtualnim podsystému. V zavislaséi parametru podsystémmoznost
nastaveni“ musi byt zavisly podsystém zapnueg zapnutim hlavniho podsystému, ke
kterému je pifazen. V opéném gipac je zavisly podsystém automaticky zapnut podle
hlavniho podsystému. KdyZ vypneme hlavni podsyst&misly podsystém bude uveden

do stavu, v 8mZ se nachazeked zapnutim hlavniho podsystému.

Virtualni podsystém

Tento podsystém nethe byt nezavisle zapinan ani vypinan. Virtualnigystem je
vzdy zavisly alespp na dvou hlavnich nebo zavislych podsystémech. Siwduvalniho
podsystému vzdy zavisi na stautif@zenych hlavnich podsystémech. Virtualni podsystém
se zapind po Uuplném zapnuti poslednihofitapenych hlavnich nebo zavislych
podsystéerm. Vypina se pokud je kterykoliv #ipazenych hlavnich nebo zavislych
podsystém vypnut.

Virtualni podsystém netize byt zapnutast€né. Takze nemizeme piradit vstup
naprogramovany logickym typem zavisejicim &@st&éném zapnuti podsystému, jako
»~Jako alarm proti vloupani uplé¥¢aste’ne® nebo,Pulzni spina’ caste’né zapnut”.

Virtualni podsystém nemé& Z&dné vlastni paramelgou pouZity parametry

.nejmére vyznamnehohlavniho podsystému.
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ZAVER
Ukolem diplomové prace bylo vytiib piehledny uzivatelsky manual k poplachové
Ustedre Siemens typu SINTONY SI 210, ktery by ém slouzit pro vyuku

student bakal&ského studijniho programu v oboru Be#pestni technologie, systémy a

management na Fakélaplikované informatiky Univerzity Toméase Bati vBrig.

V dnesni dob je kladen velky draz na integraci bezpeostnich systém Ugelem
této integrace je dosaZzeni vysokého stumabezpéeni, jednoduchosti obsluhy a
piehledného monitorovani bezpestniho systému. Nedilnou s$asti bezpénostniho
systému je elektronickd zabe#Zpeaci signalizace EZS, ktera pomodizmych drul

senzob zaji¥'uje steZzeni hlidanych prostor.

Patet nezadoucich vniknuti neopr&mymi osobami do objeit stale stoupda, a
proto je nutné zamyslet se nad moznosti zakierpesvého majetku arippét tak ke své
vlastni bezpénosti. Na trhu je dispozici velké mnozstiiznych tym zabezpé&ovacich
systéni a prostedki. DaleZité je @i vybéru vyrobku zvolit takovy, ktery pokryje vSechny

nase pakby, a proto je v hodné sé pybéru obratit na specializovanou firmu.

Poplachova uastdna Siemens SINTONY S| 210 je jedna zZdotn, kterd
poskytuje tradini pripojeni senzar, pomoci smyek a skrnice, ale také nejn@jsi trend
v zabezpéovaci technice, jako je moZnost bezdratovéfipofeni senzar a jeji vlastni
navaznost a vyuzitelnost pro systémy Elektronickézgpni signalizace (EPS),
mechatronickych systéimv oblasti Mechanickych zabezjmwacich systéin (MZS) a
vlastni integrace do syst@&rpro Pulty centralizované ochrany (konk&&tRCO Global) .

Vyuziti bezdratové technologie se v dneSnié&d@yi jako optimalniteSeni. Na
rozdil od pevné a rozsahlé kabelaze, je instaladmivsnadna a umdagje i snadné
dodaténé rozsieni. Diky absenci kahieke nabizeji i nové moZznosttesteni a klesa doba

pottrebna pro instalaci, ale fin&mi nar@&nost senzdr je priblizné trikrat vyssi.

Pri pouZziti bezdratové technologie j@ba zajistit, aby se v blizkosti bezdratového
piijimace nevyskytovali velké kovovéigdntty (kovoveé sking, kovové dvée) wWtSi nez
50 cm, ale také silné elektromagnetické zdroje db@pve telefony, potace, silové
kabely, atd.).

Pri instalaci musime zajistit dostétey signal ze vSech senzorSila signélu se da
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zobrazit na displeji ustdny. Pokud je signal slaby, musime detektenpstit nebo pouzit
bezdratové opakova. Vyhodou bezdratové technologie firmy Siemenggekazdy senzor
slouzi zarovéa i jako opakova a komunikace mezi Gstdnou a vzdalenym senzorem

probih& pes blizSi senzory.

V diplomové préaci jsem vypracoval uzivatelsky manpro ovladani a nastavovani
poplachové usedny Siemens typu SINTONY Sl 210. Popsal jsem zikldunkce této

Ustedny, jejich principy, ovladani a nastavovani.
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ZAVER V ANGLI CTINE

The project of the diploma thesis was create watlanged user’'s manual to alarm
central Siemens ty@®@INTONY SI 210, what should be instrumental for eation of
bachelor students at study course Security TechredpSystems and Management at
Faculty of applied informatics at Thomas Bata Ursitg in Zlin.

Nowadays, big emphasis is insisted on securitiesys integration. Achievement of
high safety factor, service simplicity and wellrraanged monitoring of security system are
purposes of this integration. Electronic prevensignallingEZS, what provides
surveillance of guarded areas by means of diffétgrls of sensors, is the indivisible part
of security system.

The number of undesirable entries of incompeterdgns into objects increases
permanent, that is why is necessary to thing abaigiguard possibility of our possession
and contribute with it to our personal safety. AgEanumber of different types of
preventive systems and substances is availableapket Important is by the selection
choose such product that coverage all of ours needisthat is why is properly convert on
specialized firm with selection.

Alarm central SiemenSINTONY Sl 210 is the central, what offer traditedn
connection of sensors utilizing a loops and bushadsalso the latest trend in preventive
technology, like is possibility of wireless conrieatof sensors and their own consecution
and improvement for Systems of electronic fire algng (EPS)mechatronic systems in
areas of Mechanical preventive systems (MZS) atidndéegration into systems for
Counter of centralized protection (in the concie@O Global).

Improvement of wireless technology looks like opiim solving nowadays. In
contradistinction to fixed and extensive cablirigg installation is very easy and makes
possible easy additional enlargement also. Thamkset cable absence, there are offered
also new possibilities of surveillance and the tmeeded for installation decreases, but the
financial heftiness of sensors is approximatelgehtrmes higher.

It is necessary ensure the absence of great mdigdcts (metal case, metal door)
bigger than 50 cm and strong electromagnetic seukgeeless phone, computer, tonic
cable, etc...) in proximity of wireless acceptor gswmireless technology.

By installation, we have to ensure sufficient sigof all sensors. Signal power can

be shown on the display of the central. If the sigs weak, we have to displace the
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detector or use wireless repeater. Advantage @l@gs technology from firm Siemens is,
that each sensor serves at the same time as nepedteommunication among central and
distant sensor proceed through nearer sensors.

In my diploma thesis, | have disposed the usedaumal for operating and setting
movement alarm central Siemens tygIBITONY SI 210. There are described fundamental

functions of this central, their principles, opérgtand setting movement.
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SEZNAM POUZITYCH SYMBOL U A ZKRATEK

EZS Elektronicka zabezpavaci signalizace

CELENEC Evropsky vybor pro normalizaci v elektrotechnice

IEC Mezinarodni vybor pro elektrotechniku
EN Evropska norma

CSNI Cesky normalizéni institut

TNK Technicka normalizani komise

CCTV Systéme uzaenych televiznich okruh
PCO Pult centralizované ochrany

EPS Elektronicka pozarni signalizace

LCD Displej z kapalnych krystal

LED Light emiting diode — dioda vyagici swtlo
RF Bezdratova funkce

VKV Velmi kratkeé viny

MZS Mechanicky zabezpevaci systém
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