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A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Splnéni vSech bodl zadani o
2. Vhodnost zvolené metody feSeni X O 0O 0O 0O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) X O 0O 0O 0O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O X O 0O O O
5. Urovei jazykového zpracovani O X O 0O O O
6.  Formdlni troveh price X OO 0O 0O O O
7. Kvalita zpracovani teoretické ¢asti X O 0O 0O 0O O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti O X O 0O O d
9. Dosazené vysledky prace X O 0O 0O O Od
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X OO 0O 0O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace X O 0O 0O 0O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 5% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
A - vyborné.

X%

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Predlozen4 bakalatska prace se zaobird sestavenim manualt pro vyuku programovani
pramyslovych robotll pomoci grafického vyvojového prostiedi s virtudlnim fidicim systémem
robota. Ukolem studenta bylo vymyslet a vytvofit nékolik uloh s riiznou sloZitosti, které by
vyuzivaly konkrétniho robota dostupného v robotické laboratofi na UTB FAI, a k uloham dodat
dostate¢né nazorné manualy s vizualizacemi a postupem, vedoucim studenta ke zdarnému zvladnuti
jednotlivych uloh.




V teoretické ¢asti je stru¢né popsana robotika vcetné jeji historie, dale jsSou probrany ¢asti robott,
jejich zakladni dé€leni a uspofadani. Poté se student zaméfuje na konkrétni typ antropomorfniho
prumyslového robota, jeho fidici systém a vyvojové prostiedi. Teoreticka ¢ast prace je Clenéna
logicky, nezabiha do zbyte¢nych detaill, obsahuje minimalni mnozstvi pieklept a chyb a jeji
formalni Groven je na velmi dobré Grovni.

Prakticka cast se zabyva popisem prace ve vyvojovém prostiedi konkrétniho zvoleného
prumyslového robota, poté navazuje predstaveni a ukazky jednotlivych tloh a nasleduje ovéteni
téchto loh na studentech s vyuzitim jejich zpétné vazby. Prakticka ¢ast je mozna az pfilis rozsahla,
student zde predstavuje ukazky K jednotlivym tloham, jejichZ kompletni verze jsou v manualech

v pfilohach. Manudly se skladaji ze 3 uloh s riiznou slozitosti, maji celkové 143 stran, 322 obrazkt
a jsou psany srozumiteln¢, obsahuji nazorné vizualizace s vysvétlivkami a pomocnymi znackami,
které provadéji studenta krok za krokem celym postupem. Prace také obsahuje studentem
navrZzenou a vyrobenou zakladaci paletu s nastavitelnym naklonem, kterou zmifiuje jen okrajove.

Student po celou dobu feSeni aktivné spolupracoval s vedoucim prace, konzultoval vzniklé

problémy a pracoval v podstaté samostatné. Praci hodnotim celkové jako velice zdatilou, s velkym
potencidlnim piinosem, a doporucuji k obhajobé.
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