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Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici

1. Splnéni vSech bodl zadani o

2. Vhodnost zvolené metody feSeni O X O 0O 0O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) O X O 0O O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace O 0O doOX O
5. Urovei jazykového zpracovani OO 0O X O Od
6.  Formdlni troveh price OO 0O X O O
7. Kvalita zpracovani teoretické ¢asti I I I I O~
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti O X O 0O O d
9. Dosazené vysledky prace OO X O O O
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X OO 0O 0O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace O X O 0O O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 5% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobie, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné , F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téZ ,,nedoporucuji praci k obhajobé*.

Pi‘edloZenou bakalai'skou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

C - dobre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

DalSi pfipominky, vyjadieni, niméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Ptedlozend bakalatrska prace se zabyva, nejen pro nasi fakultu, aktuadlnim tématem moderni metody
programovani primyslovych robottli, pomoci grafického vyvojového prostiedi s virtudlnim fidicim
systémem robota. Ukolem studenta je vytvofit nékolik Gloh s riiznou slozitosti, vyuZivajici
vybaveni a moznosti robotické laboratore na UTB FAl, a k nim sestavit podrobné a ucelené
manualy S nazornymi vizualizacemi, ur¢ené pro vyuku studentt robotiky.




V teoretické ¢asti je obrovské mnozstvi chyb, nesmyslnych a zjednodusenych formulaci a tvrzeni,
skladba vét mnohdy nedava viibec smysl a obecné fe¢eno by se dalo fici, Ze student jen
bezmyslenkovité pieklada citované zdroje do ¢eStiny bez jakékoliv korektury a navaznosti na
technické predméty, které absolvoval. Teoretickou ¢ast hodnotim jako nedostate¢nou a vzhledem na
mnozstvi odvedené prace v praktické ¢asti ji povazuji za velky pieslap, zpiisobeny Spatnou praci

s literaturou a nedostatec¢nou kontrolou ptelozenych tvrzeni.

V praktické Casti se student zaobira konkrétnim typem kolaborativniho robota, s kterym bude
pracovat a na kterého bude vytvaiet vyukové ulohy, popisuje vyvojové prostiedi a programovaci
jazyk s ukazkami kodu. V dalsi ¢asti se student jen velmi struéné zminuje o vytvorenych ulohach a
vyukovych manuélech, které byly hlavni ¢asti predlozené prace a mohly byt detailnéji predstavené.
Manualy jsou zpracované na velmi dobré urovni, zejména z pohledu nazornych vizualizaci, a vedou
studenta krok za krokem ke spInéni jednotlivych tloh. Manualy v pfilohach maji celkem 137 stran,
222 obrazku s vysvétlivkami a nejen kapitola 9 zabyvajici se ovéfenim vytvorenych manualt v

praxi dokazuje neopomenutelny prakticky piinos této prace.

Student po celou dobu feSeni aktivné spolupracoval s vedoucim prace, konzultoval a fesil vzniklé
problémy zejména v Casti praktickych tloh, a ptes zarazejici kvalitu teoretické casti doporucuji
praci k obhajobég. Pozitivn¢ hodnotim zejména vypracované nazorné manualy S mnozstvim
vysvétlivek.
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