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Hodnoceni:

A —nejlepsi; F - nevyhovujici
1. Splnéni vSech bodl zadani o
2. Vhodnost zvolené metody feSeni X O 0O 0O 0O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) X O 0O 0O O O
4.  Préce s literaturou a jeji citace X O O 0O 0 O
5. Uroven jazykového zpracovani X O 0O 0O O Od
6.  Formdlni troveh price X OO 0O 0O O O
7. Kovalita zpracovani teoretické ¢asti X O 0O 0O O O
8.  Kuvalita zpracovani praktické ¢asti X O 0O 0O 0O d
9. Dosazené vysledky prace X O 0O 0O O Od
10. Ptinos préce a jeji vyuziti X OO 0O 0O O O
11. Spoluprace autora s vedoucim prace X O 0O 0O O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 2 % shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Zndmku uvede vedouci dle svého
uvazeni dle klasifikacni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeini F znamend téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PiedloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
A - vyborné.

N v

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pripominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalSi strance):
Student prezen¢ni formy studia ukazal ve své praci, Ze dokaze GspeéSné fesit zadané technické
problémy. Student pracoval na své DP samostatn¢ s pravidelnou konzultaci jednotlivych pasazi. Na
konzultace mél vzdy pfipraveny navrhy préce, které byly podrobné probrany a nésledné bylo
vybrano optimalni feSeni. Vysledkem prace bylo navrzeni, vyrobeni a otestovani pln¢ funkcniho
modelu robotické ruky, ktery byl prezentovan na Studentské tviiréi a oborné ¢innosti STOC 2022 ve

Zlin&. Nejen Ze se student usp&$né zudastnil STOC 2022, ale v sekci "S2 - Robotické systémy a HW
aplikace" se umistnil na 1. misté. Kladné hodnotim zejména pfistup studenta k vypracovani DP, kdy




vSechny stanovené terminy pro vypracovani jednotlivych pasdzi prace dodrzoval a kvili tomu nyni
muzeme prezentovat plné funkcéni (pohyblivy) model robotické ruky.
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