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Hodnoceni prace: A B C D E F
Hodnoceni:
A —nejlepsi; F - nevyhovujici
Aktualnost feSen¢ho tématu
Obtiznost zadan¢ho tkolu
Splnéni vSech bodl zadani
Vhodnost zvolené metody feSeni

Logické ¢lenéni prace

Uroven jazykového zpracovani
Formalni uroven prace
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9.  Uroven zpracovani teoretické &asti
10. Kovalita zpracovani praktické casti
11. Dosazené vysledky prace
12. Pfinos préce a jeji vyuziti
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Celkové hodnoceni prace:

Vysledna zndmka neni primérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A —vyborné, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupenit F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

PiedloZenou bakalaiskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
C - dobfre.

V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né* uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatKky price a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1) Jaka je celkova spotieba vyvinuté fidici jednotky zaluzii v klidovém stavu a s tim souvisejici
doba béhu na jedno nabiti?

2) Byl fyzicky zrealizovan Vami navrzeny kryt?

3) Jaka je uzivatelska zkuSenost s jednotkou pfi testovani na redlnych zaluziich?

DalSi pripominky, vyjadieni, nAméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
PredloZena bakalarska prace fesi navrh a realizaci mikropocitacové tidici jednotky pro ovladani
zaluzii s moznosti dalkového ovladani prostiednictvim mobilniho telefonu. V praktické ¢asti
provedeny vybér komponentl je pro danou aplikaci vhodny, nicméné pouziti externiho Bluetooth




modulu bude mit negativni vliv na celkovou spottebu elektrické energie. Programové vybaveni
mikropocitace v metod¢ rotate() neodpojuje po dokonceni pohybu civky krokového motoru od
napajeni, coz bude mit za nésledek znatelné zvysSeni spotieby jednotky. Lokalni proménna
current_step se po kazdém volani metody nuluje, ¢imz se ztraci informace o aktuélnim stavu
motoru. Spravné by méla byt statickd a uchovavat informaci o aktualnim kroku i mezi jednotlivymi
volanimi. Mobilni aplikace je navrzena efektivné k danému ucelu, jen by z uzivatelského pohledu
nem¢éla pouzivat v ovladani pojem motor, ale spise krokovani pro zménu thlu natoceni lamel ¢i
pohyb zaluzii nahoru a dold. Aplikace by méla mit moznost nastaveni doby béhu pohonu pro
jednotlivé operace, aby nemohlo dojit k poskozeni zaluzii ¢i pohonné jednotky. Popis uzivatelského
rozhrani aplikace spole¢n¢ s interni funkcionalitou neni dle mého nédzoru pftili§ vhodny. Uvital bych
v textu piimo k tomu urc¢enou kapitolu. Navrh krytu jednotky je velmi zdaftily, ale jiz neni dale
popsano, zda byl i fyzicky realizovan a jednotka jako celek vyzkousSena na redlnych zaluziich. Po
formalni strance je prace zpracovana na velmi pekné urovni. Celkovy dojem trochu kazi ptilohy II-
IV, kde na celé stran¢ je pouhy jeden az dva fadky textu. Toto mohlo byt urcité vyieseno
vhodnéjs$im zptisobem.

Celkové konstatuji, Ze bakalaiské prace byla zpracovana v pozadované §ifi a jeji vystup je
prakticky aplikovatelny.
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