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Hodnoceni prace:

Piedlozend préce se zabyva problematikou detekce vad pomoci strojového vidéni. Jejim cilem je
navrhnout kamerovou kontrolu pro detekci specifikovanych vad zakaznika a ovéfit jeji funkénost

v realném procesu.

Student rozdélil préci na teoretickou a praktickou ¢ast. V teoretické Casti velice srozumitelné
popisuje jednotlivé soucasti a principy kamerovych kontrol. Teoreticka ¢ast je 1 pro nezaskolenou
osobu srozumitelna a pochopitelnd. Jedinym nedostatkem v teoretické ¢asti hodnotim popis kapitoly
4.1.3 (RGB obraz) a 4.5 (Detekce objektu), kde student mohl tyto dve témata popsat podrobnéji, jak
je tomu u jinych témat v teoretické ¢asti. Také mi zde chybi kapitola o systému a principu chytrého
osvétleni LumiTrax™, které je vyuzito v praktické ¢asti.

V praktické casti student popisuje jednotlivé vady na stabilizatoru, které zakaznik vyZaduje
kontrolovat kamerovym systémem. Student navrhuje kamerovou soustavu, véetn€ dvou svétel, ktera
je schopna tyto vady zachytit. Pomoci nachytanych snimkt student sestavuje program, ktery je
schopen vady zachytit a vyhodnotit stabilizator bez vady, pfipadné s vadou. Cely tento proces je
navrzen bezchybné a z dostupnych podkladii se 1ze domnivat, Ze by byl funkéni v redlném provozu.
BohuZel mi zde chybi zasadni vystupni informace pro zakaznika, a to je vyhodnoceni testovani —
zvlast€ nejmensi detekovatelna vada a stabilita procesu. Pro tyto potieby by plné€ postacila tabulka

s vysledky v pixelech u jednotlivych defekt, zvlasté pokud detekci prochazely stejné kusy tiikrat.
vyhodnoceni kamerovym systémem. Z tohoto diivodu jsem zvolil hor$i hodnoceni prace.

Zvoleny objektiv, osvétleni a nastroje, které jsou pouzity pro aplikaci jsou navrzeny funk¢né a
logicky spravné. Pokud bychom védeli, jaka je pfesnost zvolené kamery, mohli bychom
zakaznikovi doporucit pouzit testovanou kameru, pfipadné mu vybrat kameru s lep$im rozliSenim.
Po formalni strance je prace na velmi dobré trovni, pouZzité formulace jsou jasné, jazykové chyby
se témef nevyskytuji.

Dotazy:

1. Jaky jiny nastroj nez PatternTrax, by jste navrhl pro kontrolu vad zplostélého konce
stabilizatoru?

2. Pfi kontrole stabilizatoru pouzivate predni i zadni osvétleni. Pouzil jste stejné expoziéni Casy
pro oba snimky? Pfipadné, jak jste fesil nastaveni pro dva riizné principy osvétleni?

3. V zavéru prace piSete, Ze pro budouci rozvoj aplikace by bylo vhodné zvazit pouziti
strojového uceni a uméelé inteligence. U kterych vad stabilizatoru byste pouziti této
technologie doporucil a z jakého divodu?
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Celkové hodnoceni prace:

Znamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifikaéni stupnice ECTS:

A — vybornég, B — velmi dobte, C — dobte, D — uspokojive, E — dostatecné, F — nedostatecné.
Stupeni F znamena téz ,,nedoporucuji praci k obhajobé&®.

PredloZenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni
D - uspokojivé.

¥ wie

V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné® uved’te do pfipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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