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Hodnoceni:
A - nejlepsi; F - nevyhovujici

1. SpInéni vSech bodu zadani O 0O O O
2. Vhodnost zvolené metody feseni O X O 0O O 0O
3. Clenéni prace (kapitoly, podkapitoly, odstavce) X O 0O 0O 0O d
4.  Prace s literaturou a jeji citace X O O 0O 0O O
5. Urover jazykového zpracovani X O 0O 0O O Od
6.  Formalni Groven prace X O O 0O O O
7. Kvalita zpracovani teoretické Casti X 0O O 0O 0O O
8.  Kvalita zpracovani praktické Casti X O 0O 0O O Od
9.  Dosazené vysledky prace O X O 0O O O
10.  Pfinos prace a jeji vyuZiti 00X OO 0O
11.  Spoluprace autora s vedoucim prace X O O 0O 0O O

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 1% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle
klasifikaCni stupnice ECTS:

A - vyborné, B - velmi dobre, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatené, F — nedostateéné.

Stuperi F znamena téZ ,nedoporucuiji praci k obhajobé*.

Predlozenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné“ uvedte do pfipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a dlivody tohoto hodnoceni.

DalsSi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalSi strance):

Pfinos prace spoCiva zejména v praktické implementaci funkéniho systému autonomni navigace, ktery muze
slouzit jako vzorovy projekt v ramci vyuky. Pfinos prace je vSak limitovan zastaralou verzi ROS1 a vykonem
pouzitého hardwaru v mobilnim robotu. Praci hodnotim jako velmi kvalitni, s vysokou urovni odborného i
praktického pfinosu. Autor prokédzal schopnost samostatné fesit komplexni ukoly, technicky néaroéné problémy
a vhodné volil pouZité technologie. Prace pfesahuje bézny standard bakalafské Urovné.

Otazky:

Jaké jsou vyhody a nevyhody vyuziti frameworku ROS nebo ROS2 pfi vyvoji robotického systému?
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