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Celkové hodnoceni prace:

Vyslednd zndmka neni priimérem vyse uvedenych hodnoceni. Znamku uvede oponent dle svého
uvazeni dle klasifika¢ni stupnice ECTS:

A — vyborn¢, B — velmi dobte, C — dobie, D — uspokojivé, E — dostatecné€, F — nedostatecné.
Stupeini F znamend téz ,,nedoporucuji praci k obhajob&®.

Pi‘edloZenou bakalarskou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

B - velmi dobfre.
V pripadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né*“ uved’te do piipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.

Otazky k obhajobé:

1. Jakym zplisobem by bylo mozZné vytvorené tlohy modifikovat pro zacatecniky a pokrocilé
uzivatele?

2. Zvazoval jste zahrnuti i1 pokrocilejSich funkei robota, jako je vyuziti vision systému nebo
externich senzor?

Dalsi pripominky, vyjadieni, naméty k obhajobé prace (moZno pokracovat i na dalsi strance):
Bakalatské prace se zabyva navrhem a tvorbou vyukovych materialii pro primyslové roboty
Staubli, konkrétné modely TS2-60 a TX2-60. Autor v praci vhodné kombinuje teoretické poznatky
z oblasti robotiky s praktickym vyuZitim softwaru Stiubli Robotics Suite (SRS). V praktické ¢asti




vytvoril n€kolik instruktaznich tloh doplnénych o detailni manualy, které vedou uzivatele krok za
krokem prostiedim SRS i praci s redlnym robotem. Tyto materidly mohou byt uzitecnou pomtickou
pii vyuce.

Pozitivné hodnotim strukturovanost prace a jasné¢ popsany postup pii vytvareni vyukovych uloh.
Ocenuji také snahu o ovéfeni tloh na readlném zatizeni. Mensi slabinou je misty ne zcela odborny
jazyk a drobné stylistické nebo formalni nedostatky. Rovnéz by bylo vhodné vice diskutovat
moznosti rozsifeni nebo Upravy vytvorenych uloh podle urovné studentt.

Celkove¢ vsak prace splituje pozadavky kladené na bakalafskou praci a doporucuji ji k obhajobé.
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