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	Téma bakalářské práce:
	Tvorba výukových materiálů pro robotické rameno Stäubli


	Hodnocení práce:
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	Hodnocení:

A – nejlepší; F - nevyhovující
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	Dosažené výsledky práce
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	Výsledek kontroly plagiátorství:
	
	
	
	
	
	


Práce byla posouzena z hlediska plagiátorství s výsledkem 14% shodnosti. Práce není plagiát.
Jedná se převážně o shodu obrázků dialogů a nástrojových lišt z vývojového prostředí.
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Výsledná známka není průměrem výše uvedených hodnocení. Známku uvede vedoucí dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou bakalářskou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.


Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):
Student na práci pracoval samostatně, komunikace s vedoucí práce probíhala velmi sporadicky. 
Čitelnost některých obrázků není příliš dobrá - bylo by vhodnější zvolit při jejich vložení do textu práce pouze zvětšený výřez kvůli lepší čitelnosti.

Formátování některých odstavců v praktické části práce neodpovídá šabloně.

Některé použité zkratky, např. RCM, nejsou v práci vysvětleny.

K samotné práci nejsou k dispozici žádné přílohy v elektronické formě - očekávalo by se, že alespoň manuál (jednotlivá zadání a vypracování úloh) a zdrojové kódy vytvořených buněk s řešením budou k dispozici samostatně jako elektronické přílohy. Jsou zdrojové kódy vytvořených buněk a manuálu k jednotlivým vytvořeným úlohám k dispozici v elektronické formě?
Kde je možno nalézt jednotlivé v buňkách použité CAD modely?

V seznamu použité literatury jsou uvedeny manuály k verzi SRS 2022. Existují nějaké zásadní odlišnosti SRS 2022 od verze SRS 2019?
V textu práce uvádíte instrukci WaitEndTask. Nebyla myšlena spíše instrukce WaitEndMove?
V úloze paletizace/depaletizace mohlo být demonstrováno i vhodnější řešení pomocí appro, případně vlastního souřadného systému a příkazu compose.

Ve vytvořeném manuálu také postrádám úlohy, které by vysvětlovaly práci v multitaskovém systému a také demonstrovaly práci s vlastními případně základními knihovnami (definice nástroje, bodů v buňce, práce s nástrojem - libArm, libTool, libMove), které jsou vytvořeny a jsou součástí robotické buňky.
Vytvořené úlohy jsou řešeny velmi jednoduše a přímočaře, bez použití podprogramů a multitasku. V manuálech pro jednotlivé úlohy nejsou postupy popsány příliš podrobně, což v případě manuálu pro výuku není příliš vhodné řešení.
Výsledky dosažené v bakalářské práci jsou využitelné pro výuku, ale mohly být navrženy a zpracovány lépe a podrobněji. 
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