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Hodnoceni prace:

Zde vlozte VaSe vlastni hodnoceni pfedloZené prace. V posudku se zaméfte predevsim na

= (plnost vypracovani, aktualnost a obtiznost feSeného Ukolu,

= zplisob a Uroven pojeti feSeného ukolu,

= (rovef zpracovani tématu, pfinos diplomanta,

= formalni nalezitosti prace, chyby a omyly v technické zprave,

= dotazy k obhajobé.

= v zavéru zhodnotte celkové predlozenou diplomovou praci a klasifikujte dle klasifikacni stupnice uvedené
v zavéru tohoto formulare.

Hodnoceni mlze pfesahovat na dal$i strany.

Diplomova préaca Bc. Lukasa Svozila sa zaobera simulaciou robotickej zvaracej linky vo virtualnom prostredi
Process Simulate s dérazom na vytvaranie offline programov a ich aplikaciu do realneho vyrobného procesu.
Ide o velmi aktualnu tému z oblasti digitalnej transforméacie vyroby, ktora reflektuje stiasné potreby
automatizacie a vyuZzitia virtualneho uvedenia do prevadzky (virtual commissioning).

Student preukézal vybornd orientaciu v danej problematike. Teoreticka &ast je spracovana na vysokej Grovni -
obsahuje komplexny prehlad o robotike, konstrukcii robotickych systémov, typoch efektorov a metédach
programovania robotov. DdleZitou pridanou hodnotou prace je hiboké porozumenie problematike offline
programovania a softvérového prostredia Process Simulate, ktoré bolo v praci prakticky demonstrované.
Prakticka Cast diplomovej préace je rozsiahla a precizne dokumentovana. Ocefiujem popis reéineho
robotického pracoviska vratane vSetkych komponentov, kalibracie a servisnych programov. Student vytvoril a
overil viacero offline programov, priom désledne analyzoval ich implementaciu do realneho prostredia.
Prinosna je aj Cast prace venujlca sa moznostiam detekcie chybného zakladania materialu, ktora reflektuje
poznatky z praxe.

Po stranke formainej je praca velmi dobre Struktirovana, graficky prehladna, obsahuje nazorné obrazky a
llustrécie, ktoré ufahcuju orientéciu v texte. Jazykova a terminologicka Urover je takisto velmi dobra. PouZita
literatlra je relevantna a korektne citovana.

Zaverom mozno konstatovat, Ze praca spliia vsetky poziadavky kladené na diplomov( pracu a svojim
obsahom a spracovanim znacne presahuje bezny Standard. Vysledky su aplikovatelné v priemyselnej praxi a
preukazuju vysok( mieru samostatnosti a odbornosti $tudenta.

Otézky:

Ako by ste riesili pripadné odchylky medzi trajektoriou navrhnutou v simulaénom prostredi a realnym pohybom
robotu po implementéacii?

Ake st moznosti roz8irenia navrhnutého rieSenia o automaticku kontrolu kvality zvarov, napr. pomocou
kamerovych systémov alebo senzorov?
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Aké konkrétne Uspory (Casové, ekonomické) mozno otakavat pri implementéacii offline programovania v
porovnani s tradicnym pristupom?

Celkové hodnoceni prace:

Znéamku uvede oponent dle svého uvazeni dle klasifikaéni stupnice ECTS:

A —vyborné, B - velmi dobfe, C - dobfe, D — uspokojivé, E — dostate¢né, F — nedostatecné.
Stuperi F znamené téZ ,nedoporucuiji praci k obhajobé".

Predlozenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostatecné“ uvedte do pfipominek a slovniho vyjadieni
hlavni nedostatky prace a diivody tohoto hodnoceni.
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