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	Téma diplomové práce:
	Automatické generování drah robota ABB pro tangenciální řezání


Hodnocení práce:

Diplomová práce pana Bc. Štěpána Danzmajera je zaměřena na automatické generováním drah robotu ABB pro tangenciální řezání materiálů. V teoretické části práce je provedena podrobná rešerše, která zahrnuje historický vývoj průmyslových robotů, identifikaci nebezpečí na pracovištích, ke kterým může dojít při kontaktu stroje s člověkem, a úvod do programovacího jazyka ABB RAPID. Dále je v teoretické části popsána problematika tangenciálního řezání plošných materiálů. Je zde popsán princip oscilujícího nože a metody ultrazvukového obrábění. Teoretická část se také zabývá plánováním pohybů robotu a Hermitovo kubickou interpolací. 
Praktická část této práce popisuje navržené automatické generování trajektorií robotu ze zadané geometrie. Jsou zde popsány použité Python knihovny pro načtení a zpracování dat z DXF souboru, přenos dat do kontroléru robotu pomocí protokolu Robot Web Services a navržený program v jazyce RAPID, který získaná data integruje do pohybových instrukcí robotu. Výsledkem je vykreslení zadané geometrie robotem ABB CRB 15000 pomocí simulace v programu RobotStudio. Program je také připraven pro testování na reálném pracovišti. V závěru této práce je popsán návrh nástroje robotu, který slouží pro uchycení čepele univerzálního nože a návrh ovládacího panelu, který byl realizován pomocí ABB AppStudio. 

Tato práce je velmi detailně a přehledně zpracována. Nachází se zde minimální množství překlepů. Po technické stránce je diplomová práce na velmi vysoké úrovni. Uvedu zde jen pár připomínek ke zpracování, které ale nijak nesnižují technickou úroveň práce: 

· V práci nemáte sjednocené skloňování slova robot. 

· U interpretace některých rovnic bych z důvodu vyšší přehlednosti doporučil rovnice napsat samostatně, nikoliv do textu, např. rovnice na straně 30.

· Na str. 19–20 se opakuje stejný odstavec

Celkově hodnotím tuto diplomovou práci jako zdařilou. Práce má velmi dobrou formální úroveň, kapitoly vytvářejí logickou návaznost řešené problematiky. Práce je jak po jazykové, tak i technické stránce na vysoké úrovni.  

Otázky:

· Jakým způsobem byste vyráběl Vámi navržené uchycení pro čepel univerzálního nože?

· Na str. 64 uvádíte, že celá dráhová logika byla navržena tak, aby se předešlo singularitám a přetočení v ose 6. Jakým způsobem předcházíte singularitám?

· V závěru uvádíte perspektivní směry dalšího vývoje. Přemýšlel jste o integraci principu UVA do řezacího nástroje?

	Celkové hodnocení práce:
	
	
	
	
	
	


Známku uvede oponent dle svého uvážení dle klasifikační stupnice ECTS: 
A – výborně, B – velmi dobře, C – dobře, D – uspokojivě, E – dostatečně, F – nedostatečně. 
Stupeň F znamená též „nedoporučuji práci k obhajobě“.

	Předloženou diplomovou práci  FORMDROPDOWN 
 k obhajobě a navrhuji hodnocení

 FORMDROPDOWN 
.

V případě hodnocení stupněm „F – nedostatečně“ uveďte do připomínek a slovního vyjádření 
hlavní nedostatky práce a důvody tohoto hodnocení.
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