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Další připomínky, vyjádření, náměty k obhajobě práce (možno pokračovat i na další stránce):

Student pracoval zodpovědně a samostatně. V práci připravil post processor pro konverzi z dxf do kódu robota, kde kromě správně zvolené strategie řezání musel pomocí metodologie popsané v teoretické části navrhnout celý systém funkčně a robustně. V práci je vidět, že čas strávený analýzou daného problému se vrátil ve formě kvalitní praktické realizace v simulačním prostředí.
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