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0. Pfinos prace a jeji vyuZiti
1. Spoluprace autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 2% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle
klasifikaCni stupnice ECTS:

A - vyborné, B - velmi dobfe, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.

Stupeni F znamena téz ,nedoporucuiji préci k obhajobé".

Predlozenou diplomovou praci doporuéuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborneé.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né“ uvedte do pfipominek a slovniho vyjadreni
hlavni nedostatky prace a dlivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalsi strance):

Student pravidelné béhem studia navstévoval robotickou laboratof a pracoval na ukolech, které vedly

k spfistupnéni robotické linky pro vyuku v bakalaiském stupni studia. Dale spoluorganizoval studentskou
soutéz 3D ROBOLAB 14HB, kde studentim délal technickou podporu pfi vykonavani zadanych tkoll. Co se
tyka diplomové préce, tak student musel nastudovat kompletni dokumentaci linky, aby mohl vybrat vhodny
koncep vyukového pracovisté. Studenti v bakalafském stupni studia nemaji mnohdy zadné zkuSenosti

s prumyslovou robotikou a vyuka na primyslové lince je pomérné omezujici. V pribéhu zpracovavani
diplomové prace se primysloveé feSeni linky uzplsobilo pro studijni potfeby. V sou¢asném stavu je mozné
vuCovat soubézné az 8 studentt na realné primyslové lince aniz by se navzajem ovliviiovali.
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