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0. Pfinos prace a jeji vyuZiti
1. Spoluprace autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 2% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle
klasifikaCni stupnice ECTS:

A - vyborné, B - velmi dobfe, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.

Stupeni F znamena téz ,nedoporucuiji préci k obhajobé".

Predlozenou diplomovou praci doporuéuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborneé.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostate¢né“ uvedte do pfipominek a slovniho vyjadreni
hlavni nedostatky prace a dlivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalsi strance):

Student se v pribéhu studia pravidelné zapojoval do innosti robotické laboratofe, kde pracoval na ukolech
sméfujicich k tomu, aby byla robotickéa linka dostupna pro vyuku na bakalafském stupni. Aktivné se také
podilel na organizaci studentske soutéZze 3D ROBOLAB 14HB, v ramci které poskytoval technickou podporu
uCastnikim pfi feSeni soutéznich Ukoll. V ramci diplomové prace se musel detailné seznamit s kompletni
dokumentaci robotické linky, aby mohl navrhnout vhodnou koncepci vyukového pracovisté. Jelikoz studenti
bakalafského studia asto nemaji zadné pfedchozi zkuSenosti s prumyslovou robotikou, bylo nutné pfizplsobit
puvodni primysloveé FeSeni tak, aby odpovidalo poZadavkdm vyuky. Vysledkem Uprav je sou€asna podoba
robotické linky, ktera umoZziuje paralelni vyuku az osmi studentli zaroven, aniz by se jejich prace vzajemné
ovliviiovala.
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