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0. Pfinos prace a jeji vyuZiti
1. Spoluprace autora s vedoucim prace

Vysledek kontroly plagiatorstvi:
Prace byla posouzena z hlediska plagiatorstvi s vysledkem 3% shodnosti. Prace neni plagiat.

Celkové hodnoceni prace:

Vysledna znamka neni primérem vySe uvedenych hodnoceni. Znamku uvede vedouci dle svého uvazeni dle
klasifikacni stupnice ECTS:

A - vyborné, B - velmi dobfe, C — dobfe, D — uspokojivé, E — dostatecné, F — nedostatecné.

Stupen F znamena téZ ,nedoporucuji praci k obhajobé"“.

Predlozenou diplomovou praci doporucuji k obhajobé a navrhuji hodnoceni

A - vyborné.
V pfipadé hodnoceni stupném ,,F — nedostateéné” uved'te do pfipominek a slovniho vyjadreni
hlavni nedostatky prace a dlivody tohoto hodnoceni.

Dalsi pfipominky, vyjadreni, naméty k obhajobé prace (mozno pokracovat i na dalSi strance):

Béhem studia se student pravidelné ucastnil aktivit v robotické laboratofi, kde FeSil ukoly zaméfené na
zpfistupnéni robotické linky pro vyukové ucely na bakalarské urovni. V ramci diplomové prace podrobné
prostudoval veSkerou dokumentaci k robotické lince, coZ mu umoznilo navrhnout vhodné uspofadani
vyukového pracovisté. Vzhledem k tomu, Ze vétSina studentl bakalarského studia nema pfedchozi zkuSenosti
s prumyslovou robotikou, bylo tfeba plvodni technické feSeni upravit tak, aby Iépe odpovidalo potfebam
vyuky. Diky témto Upravam je nyni mozné na realné primyslové lince soubézné vyucovat az osm student
bez vzajemného ruseni jejich Cinnosti.
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